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Onséz

Onsoz

Oncelikle NP200 Serisi inverter' satin aldiiniz icin tesekkir ederiz!

Fotovoltaik su pompasi icin 6zel invertér olan NP200 serisi, ES230 serisi invertorin temel kontrol
algoritmasina dayanmaktadir ve fotovoltaik su pompasinin uygulama kontrol gereksinimleriyle
birlestirilerek, dig mekan fotovoltaik gli¢ kaynagi pompasi icin 6zel bir invertdr gelistirilmistir.
Maksimum gug takibi, zayif isikta uyku, yogun isikta uyanma, yiksek su seviyesi uyku, su kithgr uyarisi,
uzaktan iletisim izleme ve diger kontrol ve koruma islevlerine sahiptir.

Bu kilavuz, NP200 serisi invertérin nasil dogru sekilde kullanilacagini agiklamaktadir. Litfen
kullanmadan énce (kurulum, galistirma, bakim, inceleme vb.) bu kilavuzu dikkatlice okuyun.

Ayrica, Grtind kullanmadan énce Grundn givenlik énlemlerini anlayin.

NOTLAR

@ Bu Uruind kullanirken, litfen gévde veya kapagin yonetmeliklere uygun olarak takildigindan
ve kullanim kilavuzunun igerigine gére calistirildigindan emin olun.

@ Bu kilavuzdaki agiklamalar yalnizca 6rneklendirme amacglidir ve siparis ettiginiz trinden farkl

olabilir.

@ Uruin yikseltmeleri veya teknik zelliklerde meydana gelen degisiklikler nedeniyle ve kilavuzun kullanishiligini ve
dogrulugunu artirmak amaciyla, bu kilavuzun icerigi nceden haber verilmeksizin degistirilebilir.

@ Kullanim kilavuzunu hasar veya kayip nedeniyle siparis etmeniz gerekiyorsa litfen bélge
acentelerimizle veya dogrudan musteri hizmetleri merkezimizle iletisime gegin.
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1. Guvenlik ve Onlemler

1 Glvenlik ve Onlemler

Tanimlama: Bu kilavuzda gtvenlik 6nlemleri agsagidaki iki kategoriye ayrilmistir:

Tehlike: Gerektigi gibi performans gosterilmemesi durumunda ciddi yaralanmaya hatta 6lime yol agabilecek
durum;

Dikkat: Bu durum orta dereceli yaralanmaya, hafif yaralanmaya veya ekipmanda hasara neden olabilir.

Sistemin kurulumunu, devreye alinmasini ve bakimini yaparken bu bélimu dikkatlice okuyun ve bu bélimde
aciklanan guvenlik dnlemlerine uyun. Sirket, yasadisi islemlerden kaynaklanan herhangi bir yaralanma veya
kayipla hicbir sekilde ilgilenmez.

1.1 Onlemler

1.1.1 Kurulumdan 6nce

& @ Kontrol sisteminde su varsa, parcalar eksikse veya hasarliysa kontrol
sistemini kurmayin.
Tehlike @ Eger paketleme listesi gergek isimle uyusmuyorsa lutfen kurulum yapmayin!

@ Tasima sirasinda dikkatli davranilmalidir, aksi takdirde ekipmanin hasar

g6rme tehlikesi vardir!
& @ Hasarli suruculer veya invertorin eksik pargalari varsa lutfen kullanmayin, yaralanma riski

Tehlike vardir!
@ Kontrol sisteminin bilesenlerine ellerinizle dokunmayin, aksi takdirde

elektrostatik hasar riski vardir!

1.1.2 Kurulum sirasinda

monte edin, aksi takdirde yangina neden olabilir!

: @ Ekipman parcalarinin sabitleme civatalarini, 6zellikle kirmizi isaretli civatalar
Tehlike )
keyfi olarak sitkmayin!

j @ Lutfen yanici maddelerden uzakta, metal ve diger alev geciktirici nesnelerin Gizerine

@ Tel basinin veya vidanin surtclye dismesine izin vermeyin, aksi takdirde strticiide hasar meydana

gelir!
& @ Lutfen suriictyd titresimin az oldugu ve dogrudan gunes isigindan uzak bir yere kurun!
Dikkat @ Ayni kabine ikiden fazla inverter yerlestirildiginde, i1si dagiliminin saglanmasi
icin montaj pozisyonuna dikkat edilmelidir!

1.1.3 Kablolama

@ Bu kilavuzda yer alan talimatlara mutlaka uyulmali ve profesyonel elektrik mihendisleri

tarafindan montaji yapilmalidir, aksi takdirde beklenmeyen tehlikeler ortaya cikabilir!

@ inverter ile glic kaynagi arasinda mutlaka devre kesici bulunmalidir, aksi

& takdirde yangin cikabilir!

Tehli @ Kablolamadan 6nce gu¢ kaynaginin sifir voltaj durumunda oldugundan emin olun,
ehlike ) ; ) o

aksi takdirde elektrik carpmasi riski vardir!

@ Lutfen invertdru standartlara uygun sekilde topraklayin, aksi takdirde elektrik

carpmasi riski vardir!

@ Giris gui¢ kaynagini asla invertorin gikis terminaline (U,
V, W), terminal isaretine dikkat edin, yanlis hatti baglamayin, aksi takdirde
surtclye zarar verebilirsiniz!

@ Kablolamanin EMC gerekliliklerine ve bélgenin givenlik standartlarina uygun
& oldugundan emin olun. Kullanilan kablo ¢api igin lGtfen kullanim kilavuzundaki
Tehlike Onerilere bakin, aksi takdirde kazalar meydana gelebilir!
@ Fren direncini asla DC barasinin (+) ve (-) terminalleri arasina dogrudan
baglamayin, aksi takdirde yangin alarmi olusur!
@ Kodlayici korumali bir kablo kullanmali ve koruma katmani tek ucun gavenilir bir
sekilde topraklanmasini saglamalidir!
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1. Guvenlik ve Onlemler

1.1.4 Gug agilmadan énce

AN

Dikkat

@ Giris gui¢ kaynaginin voltaj seviyesinin invertérin nominal voltaj seviyesiyle
uyumlu olup olmadigini teyit edin; Glg giris terminalleri (S, T) ve ¢ikis terminalleri
(U, V, W) baglanti konumlarinin dogru oldugunu; Ve siriclye bagli cevre
devresini kisa devre olayi agisindan kontrol edin, hatta hat sikismis veya hasarli
aktlator yer degistirmesi meydana gelmis olabilir!

@ inverterin herhangi bir parcasinin voltaj testi yapilmasina gerek yoktur, Griin
fabrikadan cikarken test edilmistir, aksi takdirde kaza meydana gelir!

AN

Tehlike

@ inverter calistirimadan &nce panel ile kapatilmalidir, aksi takdirde elektrik
carpmasi meydana gelebilir!

@ TUm cevresel aksesuarlarin kablolamasi bu kilavuzdaki talimatlara uygun olmali
ve kazalari énlemek icin devreyi kilavuzda belirtilen devre baglanti yéntemine
uygun sekilde dogru sekilde baglayin!

1.1.5 GUg agildiktan sonra

AN

@ Cihaza gUg verildikten sonra paneli agmayiniz, aksi takdirde elektrik carpmasi riski
vardir!

@ Suricuye ve cevresindeki devreye islak elle dokunmayin, aksi takdirde elektrik
carpmasi riski vardir!

@ Inverterin giris ve gikis terminallerine dokunmayin, aksi takdirde elektrik

Tehlike | carpmasi riski vardir!
@ Elektrige erken erisim, inverter otomatik harici yiiksek gerilim elektrik devresi testi, bu noktada
glvenlik, U, V, W siirticii terminallerine veya motor terminal bloklarina dokunulmamali, aksi takdirde
elektrik carpmasi riskiyle karsi karsiya kalinabilir!
1.1.6 Calistirma
@ Sicakligi test etmek icin sogutma fanina ve desarj rezistansina dokunmayin, aksi
& takdirde yaniklara neden olabilir!
Tehlike @ Profesyonel olmayan teknik personel calisma esnasinda sinyalleri algilamaz, aksi
takdirde kisisel yaralanmalara veya ekipman hasarina neden olabilir!
@ inverterin caligmasi sirasinda cihazin icine herhangi bir seyin diismesi
& 6nlenmelidir, aksi takdirde cihaza zarar verilecektir!
Dikkat @ Suricinin baslatilmasini ve durdurulmasini kontrol etmek igin kontaktér agma ve kapama yontemini
kullanmayin, aksi takdirde ekipman hasarina neden olur!
1.1.7 Bakim

AN

Tehlike

@ Lutfen cihaz agikken onarim ve bakim yapmayin, aksi takdirde elektrik carpmasi

riski vardir!

@ inverterin giris giiciiniin 10 dakika boyunca kesildigini dogruladiktan sonra,

slrict bakimi ve onarimi yapilmadan énce multimetre kullanarak veriyolundaki

voltajin 36V'tan disuk oldugundan emin olun, aksi takdirde kondansatordeki artik

yuk insanlara zarar verecektir!

@ Profesyonel egitim almadan invertéri onarmayin ve bakimini yapmayin, aksi takdirde kisisel
yaralanmalara veya ekipman hasarina neden olur!

@ inverter degistirildikten sonra parametreler ayarlanmali ve elektrik kesintisi

durumunda tum figli prizler takilip ¢ikariimalidir!

4N

Dikkat

@ Dénen motor, invertére glic saglar ve bu da motor durdurulup elektrik
kesildiginde bile invertdrin sarj olmasini saglar. Invertérde bakim yaparken,
motorun invertérden givenli bir sekilde ayrildigindan emin olun.




1. Guvenlik ve Onlemler

1.2 Notlar

1.2.1 Sizinti koruyucusu RCD gereksinimleri

Cihaz calisirken topraklama iletkeninden buyuk bir kagak akim gecebilir. Glig kaynaginin bir
tarafina B tipi bir kagak akim koruyucu (RCD) takin. Bir kagak akim koruyucu (RCD) segerken, cihaz
cahstirihp calistirildiginda olusabilecek gegici ve sabit durum zemin drenaj akimlari dikkate
alinmali ve daha ylksek harmonikleri bastiracak énlemlere sahip 6zel bir RCD veya daha blyik
artik akimlara sahip genel bir RCD secilmelidir.

1.2.2 Motor yalitim muayenesi

Motor ilk kez kullanildiginda, uzun sire kullanildiktan sonra tekrar kullanilmadan énce ve
duzenli kontroller sirasinda, motor sargisindaki yalitim arizasi nedeniyle invertériin hasar
gérmesini 6nlemek icin motor yalitim kontrolt yapilmalidir. Yalitim kontroll, motor
baglantisindan invertére dogru yapilmalhdir. 500V gerilimli bir megaohmmetre kullaniimasi
énerilir. Ol¢iilen yalitim direncinin 5MQ'dan az olmadigindan emin olunmalidir.

1.2.3 Motorun termal korumasi

Motorun ve invertdriin nominal kapasitesi uyusmuyorsa, 6zellikle invertériin nominal guici
motorun nominal giicinden buyikse, invertdrde motor koruma parametrelerinin ayarlanmasi
veya motorun korunmasini saglamak i¢in motor éniine termik réle takilmasi gerekir.

1.2.4 Gug frekansinin Ustiinde ¢alistirma

Invertér, 0 Hz ila 600 Hz gikis frekansi saglayabilir. Misterinin 50 Hz'den daha yiiksek bir frekansta
calismasi gerekiyorsa, litfen mekanik cihazin uygun fiyatini g6z éniinde bulundurun.

1.2.5 Mekanik bir cihazin titresimi

Bazi ¢ikis frekans invertdrlerinde, ylik cihazinin mekanik rezonans noktasina rastlama
ihtimaline karsi, frekans oraninin atlamasini énlemek icin invertér parametreleri ayarlanabilir.

1.2.6 Motor 1sinmasi ve gurultisi hakkinda

inverter cikis gerilimi PWM dalgalari oldugundan, belirli bir harmonik icereceginden, motor
sicakliginin yukselmesi, gurdltu ve titresim tasima hatti glic frekansina gére bir miktar artacaktir.

1.2.7 Cikis tarafina gug faktorini iyilestiren basinca duyarh cihazlar veya
kapasitorler takilmasi yasaktir.

inverterin cikisi PWM dalgasidir. Gug faktériind iyilestirmek iin gikis tarafina kapasitorler
veya yildirim koruma varistorleri takilirsa, bunlar ani asiri akima veya hatta invertore zarar
verebilir. Bunlari kullanmayin.

1.2.8 Inverterin giris ve cikisi icin kontaktérler gibi anahtarlama cihazlari

Guc kaynadi ile invertor girisi arasina bir kontaktor takilmigsa, bu kontaktorin invertérin
baslatilip durdurulmasini kontrol etmek igin kullanilmasina izin verilmez. Kontaktor, invertérin
baslatilip durdurulmasini en az 10 dakikalik araliklarla kontrol etmek icin kullaniimalidir. Sik sarj
ve desarj, invertdrdeki kapasitorin kullanim émrini kolayca azaltabilir. Cikis ile motor arasinda
bir kontaktér ve bagka bir anahtarlama cihazi varsa, ¢ikis olmadiginda invertérin agilip
kapatilmasi saglanmalidir, aksi takdirde invertdrdeki modul kolayca hasar gorebilir.



1. Guvenlik ve Onlemler

1.2.9 Nominal gerilim degerinin 6tesinde kullanim

NP200 serisi invertor, kilavuzda belirtilen izin verilen ¢alisma voltaji araliginin disinda
kullanima uygun degildir; bu, invertdérdeki bilesenlere kolayca zarar verebilir. Gerekirse, trafo
bakimi icin uygun ytikseltici veya disiraci cihaz kullanin.

1.2.10 Yildirim darbe korumasi

Bu invertdr serisi, yildinm kaynakli indiklemelere karsi belirli bir kendini koruma 6zelligine
sahip yildirim asiri akim koruma cihazi ile donatilmistir. Misteriler ayrica, yildirimin siklikla
meydana geldigi invertdriin 6n ucuna da koruma takmaldir.

1.2.11 irtifa ve derecelendirme kullanimi

Rakimi 1000 metreden fazla olan bélgelerde, invertériin sogutma etkisi ince hava nedeniyle
zayiftir ve kullanim sikliginin azaltilmasi gerekir. Bu durumda, lutfen teknik destek icin firmamiza
danisin.

1.2.12 6zel kullanimlar

Musterilerin bu kilavuzda verilen énerilen baglanti semasi disinda ortak DC barasi, EPS gli¢
kaynagi vb. yéntemler kullanmasi gerekirse lutfen firmamiza danigin.

1.2.13 Inverterin hurdasina dikkat edin

Ana devredeki elektrolitik kondansator ve baskili devre kartindaki elektrolitik kondansator,
yakma iglemi sirasinda patlayabilir. Plastik parcalarin yakilmasi zehirli gaz olusumuna neden olur.
Latfen endustriyel atik olarak imha edin.

1.2.14 Uyarlanabilir motor hakkinda

a. Standart adaptif motor, sincap kafesli bir endiksiyon motoru veya kalici bir miknatistir
senkron motor

b. inverter motorunun sogutma fani rotor saftiyla es eksenlidir ve sogutma etkisi
Hiz azaldik¢a fanin guici de azalir. Bu nedenle, motor asiri isindiginda guicli bir egzoz fani
takilmali veya frekans dénusimlu bir motorla degistirilmelidir.

¢. Motorun standart parametrelerine uyum saglamak icin invertér entegre edilmistir.
Gergek duruma gore, motor parametrelerini belirlemek veya varsayilan degerleri mimkuin
oldugunca gercek degerlere uyacak sekilde degistirmek gerekir, aksi takdirde galisma etkisi ve
koruma performansi etkilenecektir.

d. Kablo veya motordaki kisa devre nedeniyle invertor alarm verecek ve hatta patlatacaktir.
Bu nedenle, lutfen énce ilk takilan motor ve kablonun yalitim kisa devresini test edin; ayrica bu
testin glinlik bakim sirasinda sik sik yapilmasi gerekir. Bu test yapilirken, invertorin test edilen
parcadan tamamen ayrilmis olmasi gerektigini unutmayin.



2.Uriin bilgisi

2 Uran bilgisi
2.1 Adlandirma kurali
Model kodu, invertdr Griin bilgilerini icerir. Kullanici, model kodunu invertér Gzerindeki isim

plakasindan ve basit isim plakasindan bulabilir.

APX200 - 4T5.5G

@® @6
Porsiyon Say! isim Agiklamak
klsglijtﬁa ® Uriin modeli APX200: Fotovoltaik pompa
Gerilim 2S: Tek fazli 220V 2SS: Tek fazh
aniflar ® Gerilim siniflart G'r'§/§'|:§T1:232\;aZII ss0v
Anma guici ©] Gug aralig 5.5: 5,5kw
2.2 Isim plakasi érnegi
MODEL: APX200-4T5.5G
POWER: 5.5kW
INPUT:  DC 250-900V
OUTPUT: 13A 3PH AC 0-460V 0-600Hz
9906600925070001 c €
LT .
200e&X Made In China
Sekil 2.1 Isim Plakasi
Her APX200 modelinin kabuk yapisi asagidaki gibidit:
| Gerilim siniflar Model Kabuk
‘ Tek fzaggVZ/ZIgélﬁaUZIgl gaggv 0,4 kW~11 kW Plastik yapi




2.0rin bilgisi

2.3 Elektrik verileri

APX200 invertdr modeli ve teknik veri sayfasi

Mod Gug kapasitesi (kVA) Akl?niz»if) AI(CIII'TI‘(IE\) Motor(kW)
1AC 220V/230V/240V-15%~15%(Tek fazli gikis 220V)

APX200-2550.4GB 16 1 46 0,4
APX200-2550.75GB 3 18 8 0,75
APX200-2551.5GB 45 27 1 1.5
APX200-2552.2GB 9 23 17 2.2
APX200-2554.0GB 16 35 25 4.0

3AC 220V/230V/240V-15%~15%(Us fazli ikis 220V)

APX200-250.4GB 1.2 32 23 0,4
APX200-250.75GB 2.1 5.6 4 0,75
APX200-251.5GB 4.1 9 7 1.5
APX200-252.2GB 5.2 13 9.6 22
APX200-254.0GB 7.6 23 17 4.0
APX200-255.5GB 8.9 35 25 5.5

3AC380V/480V (U fazli cikis 380V)
APX200-4T0.75GB 15 34 2.1 0,75
APX200-4T1.5GB 3.0 5.0 3.8 15
APX200-4T2.2GB 4.0 5.8 5.1 2.2
APX200-4T4.0GB 6.0 135 9.5 4.0
APX200-4T5.5GB 8.9 146 13 55
APX200-4T7.5GB 1 205 17 75
17 20 25 1

APX200-4T11GB
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2.0riin bilgisi

2.4 Teknik ozellikler

220V voltaj sinifi 380V voltaj sinifi
Maksimum giris DC voltaji 450VDC 800VDC
MPPT voltaj aral g 150~400VDC 350~750VDC
tavsiye edilen
Onerilen girig caligmasi
Gerilim 320VDC 540VDC
MPPT'nin Verimliligi %99,99
Giris yolu numarasi 1
Nominal gikis voltaji 1AC220 3AC200 3AC 380V
Cikis frekans aralig 0~600Hz
Genel maksimum verimlilik %97
Sogutma tard Zorlamali hava sogutmas!
Koruma seviyesi 1P20
§ 1000 m'nin altinda, irtifa 1000 m'yi astiginda, irtifayi %1 oraninda dustrin
Yukseklik
100m.
Standart CE
2.5 Uriin sekli, montaj deligi boyutu
2.5.1 Urtin anahat ¢izimi
W
e ” n]
P d L 1175
ety J., L |
: = = —

0
(i0o0cooooo I
Ly e E— f L

Sekil 2.2 NP200 serisi 0,4~11KW duvara monte plastik yapinin ana hatlari ve boyut diyagrami

Not: Cok fazla toz olmasi durumunda, tozlarin invertére girmesini nlemek igin, kapali
toz engelleyici 1si dagitim deligine baglanabilir.
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2.0rin bilgisi

2.5.2 inverter montaj deligi boyutu (mm)

NP200 serisi plastik cerceve sekli ve montaj boyutu
Genel boyutlar (mm) Montaj AT
Model diyafram %::;ralm)
W1 H1 B D H (mm)
APX200-4T0.75GB
APX200-4T1.5GB 85 170 128 157.5 67.5 @5.5
APX200-4T2.2GB
APX200-4T3.7GB
97 194 142.5 85 184 4.7
APX200-4T5.5GB
APX200-4T7.5GB
124 245 170 106 233 5
APX200-4T11GB

2.5.3 Klavye taslyici boyutlari

Klavyeyi baska bir dolap kapagina veya konsola cekmeniz gerekiyorsa, bir klavye tepsisi
secebilirsiniz. Klavye tepsisinin boyutlari asagidaki sekilde gdsterilmistir.

15.35

27.09
[
N
[;I

3831 Klavye kart deligi boyutu: 93.2*¥59.5mm

Sekil 2.3 Klavye braketinin anahat boyutlari ve agiklik boyutlari

2.6 Inverterin glnlik bakimi ve onarimi
2.6.1 GUnluk bakim

Ortam sicaklidl, nem, toz ve titresimin etkisiyle, invertérin icindeki bilesenler eskiyecek ve bu
da invertdérin arizalanmasina veya kullanim 6mranun kisalmasina neden olacaktir. Bu nedenle,
invertdrin guinlik ve dizenli bakim ve onariminin yapilmasi gerekmektedir.

Rutin muayene 6geleri.
A) Motor ¢alismasi sirasinda sesin anormal sekilde degisip
degismedigi) Motorun galismasi sirasinda titresim meydana geliyor

mu?) Inverterin kurulum ortaminin degisip degismedigi

12



2.0riin bilgisi

D) Inverter sogutma fani normal sekilde calisiyor

mu?) Inverter asiri isinlyor mu? Gunliik temizlik:

A) Inverter her zaman temiz durumda tutulmalidir

B) Inverterin Ust ylzey alanindan tozu etkili bir sekilde temizleyerek toz girisini énleyin

invertdriun i kismi, 6zellikle metal tozu
C) Inverter sogutma fanindaki yagi etkili bir sekilde cikarin
2.6.2 Periyodik muayene
Calisma sirasinda kontroll zor olan alanlari dizenli olarak kontrol edin. Dizenli denetim
6geleri:
A) Hava kanalini kontrol edin ve dizenli olarak
temizleyin) Vidalarin gevsek olup olmadigini kontrol
edin) Inverterin asinmis oldugunu kontrol edin
D) Kablolama terminallerinde ark izleri olup olmadigini kontrol
edin.) Ana devre yalitim testi

Hatirlatma: Yalitim direncini bir megohmmetre ile dlgerken (litfen DC 500V megohmmetre
kullanin), ana dénus yolunu invertérden ayirin. Kontrol devresi yalitimini yaltim direnci 6lgiim
cihazi ile test etmeyin. Yiksek voltaj testi gerekli degildir (fabrika ayarinda yapilir).

2.6.3 Invertér asinma parcalarinin degistirilmesi

inverterin asinan parcalari cogunlukla sogutma fanlari ve filtreleme amacl elektrolitik
kapasitorlerdir ve émdurleri, kullanim ortami ve bakim durumuyla yakindan iliskilidir. Genel
omurleri:

isim Yasam boyu
Fan 2~3yll
Elektrolitik kondansatér 4~5 yil

Kullanicilar, calisma slresine gore degistirme suresini belirleyebilirler.

A) Fan

Olasi hasar nedenleri: yatak asinmasi, bicak eskimesi.

Degerlendirme kriterleri: Fan kanatlarinda catlak olup olmadigi ve ilk calistirmada anormal
titresim sesi olup olmadigi.

B) Filtrelenmis elektrolitik kondansatér

Hasarin olasi nedenleri: zayif giris glicu kalitesi, ylksek ortam sicakligi, sik yik degistirme,
elektrolit eskimesi.

Degerlendirme kriterleri: Sivi kagagi olup olmadidi, emniyet valfinin disari firlayip firlamadigi,
elektrostatik kapasitans 6l¢imu, izolasyon direnci 6l¢im.

2.6.4 Depolama kosulu

Inverter, gegici depolama ve uzun dénem depolama satin alacak kullanicilar asagidaki hususlara
dikkat etmelidir: Mimkun oldugunca orijinal ambalajinda, sirket ici torba ambalaji icerisinde
depolanmalidir.

Uzun sureli depolama elektrolitik kondansatérlerin bozulmasina yol agacagindan, 2 yil
icerisinde en az 5 saatlik bir gli¢ stiresi saglanmali, giris voltaji regilator ile nominal degere
yavasca yukseltilmelidir.
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3.Hata ayiklama kilavuzu ve kontrol terminalleri

3 Hata ayiklama kilavuzu ve kontrol terminalleri

3.1 Fotovoltaik panel gii¢ kaynagi icin devreye alma proseduri

3.1.1 Kablolama igin Sekil 3.1'e bakin ve kablolamanin dogru olup olmadigini kontrol edin, ardindan Q2
kapatihr

Frekans donlisumu
sistem bilesimi
]
v
wW
;; ; ; !II ; ; ; ;- f -; ; ; ; ; : ‘1 PE — e Guvenlik Topraklamasi
: &
Topraklama
Kesici Q2
% = T1/A
Q2 |T”B Su dolu uyarisi/Su kithgi uyarisi
cikis terminali
Ei_r) 5
Ti/C
2 Kos (FWD)
8 DIt
™ Su dolu uyar giris terminali
3 4 (8]}-3
% Su kithg uyan giris terminali 013 oy
(=
= Pv su pompasi yasak terminali,- ol4
Q AN Do —
@ [ — o015
o
g . - 1
3 FM T
‘g Acik toplayici/darbe gikisi Ola?i“"
COM bagh
disaridan/ayrica
24V kullanilabilir
1oV a0t o—{EE— erges
OmA=-20mA Frekans gostergesi
av~10V Al1 Voltmetre (0V~10V)
Ampermetre (OmA~10mA)
GND GND
485A
485B

Sekil 3.1 Fotovoltaik panel gui¢ kaynagi icin referans kablo semasi
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3.Hata ayiklama kilavuzu ve kontrol terminalleri

3.1.2 Motorun parametrelerini ayarlayin

Motor isim plakasi parametrelerini P1-00 motor modeli, P1-01 motor anma gticd, P1-02 motor anma
gerilimi, P1-03 motor anma akimi ve P1-04 motor anma frekansi olarak ayarlayin.

3.1.3 Su pompasi ¢ikis testi

1) PV pompasi parametrelerini geri yiiklemek ve PV pompasinin fabrika parametrelerini geri yliklemek icin PP-01=10 ayarlayin.

2) Klavye komut kanalini P0-02=0 olarak ayarlayin.

3) Galistir butonuna tiklayin, bu esnada frekansi ve su gikisini gézlemleyin, normal
aydinlatma durumunda frekans normal ancak su ¢ikisi distk ise motor hatti ters baglanmis
olabilir, durdurmaniz ve iki motorun kablolarini degistirmeniz gerekebilir.

3.1.4 Ariza noktasi ayari ve ariza sifirlama ve gecikme suresi ayari

Musterinin kuru pompa erken uyarisi, hafif zayif erken uyarisi, su dolu erken uyarisi ve su
kithgi erken uyarisi kullanmasi gerekiyorsa, ariza tespit noktasi, sifirlama suresi ve gecikme suresi
istenildigi gibi ayarlanabilir.

3.1.5 Sistem duizglin calistiktan sonra bu parametreyi ayarlayin

Su ¢ikisi normal ve sistem stabil calistiginda devreye alma islemi tamamlanir. PP-01=1 olarak
ayarlandiginda, normal bir Griindir ve fotovoltaik fonksiyonuna gére galismaz. PP-01 degeri 10
olarak ayarlandiginda, fotovoltaik su pompasinin fabrika parametrelerini geri ylkleyin (bkz. Tablo
4-1), DI1 terminalini kapatin ve otomatik olarak calistirin.

3.2 Bu bodlum, sebeke ve PV panelleri icin devreye alma prosedurini

aciklamaktadir

A) Motorun parametrelerini ayarlayin.
B) 3.1 hata ayiklama adimlarina gére: 3.1.2, 3.1.3, 3.1.4, 3.1.5, sistemi iyi bir sekilde hata ayiklayin.) DI4
terminalini kapatin (veya H3-00=0 olarak ayarlayin).

Not: Q1 ve Q2'nin ayni anda kapatilmasi kesinlikle yasaktir, aksi takdirde fotovoltaik panel
zarar gorar!
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3.Hata ayiklama kilavuzu ve kontrol terminalleri

3.3 Kontrol terminali ve kablolama

3.3.1 Kontrol déngusu terminal dizeni

J13 J1 Je,  J10 J8
2, GND HGR 0 % COM
( Slcom ol +24

CDODDDD

o (:j, 485+ 485- 10V COM D1 Di2 DI3 .
A DDDDDDD| (DDD
ey " GND A1 D4 DI5S FM Th TB TC

Kontrol déngiisi terminallerinin biyiitdimis géranama

Kontrol déngisi
terminal

Sekil 3.2 Kontrol donguisii terminallerinin diizeni

3.3.2 NP200 kontrol kartindaki jumper'in aciklamasi

NP200 kontrol karti icin baglanti kablolarinin agiklamasi

terminal Terminal adi termlnal Fonksiyon bildirimi
secim
PG
3 kart/Genigleme - Uzatma OC karti / CAN iletisim karti vb.
kart
J4 Haridi kla\{_ye - Harici klavye
arayliz
)7 Klavye araylzi Klavye
CON1 Fan araytzi 5.5KW ve alti fan araytizii (24V gikis)
CON2 SI;?,';';EZ Sicaklik veri kablosu
16 GND topraklama GND Jumper bashigi GND'deki toprak direncine baglanir ve jumper bashgi
terminal weyarona | NC devresinin GND'sinde topraklanmaz
13 COM zemini weyrona | Jumper baslhigr COM'daki toprak direncine baglidir ve jumper bashgi
terminal coM NC devresinin COM'unda topraklanmamistir
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3.Hata ayiklama kilavuzu ve kontrol terminalleri

terminal Terminal adi termlnal Fonksiyon bildirimi
secim
485
11 iletisim 485R Baglanti kablosu kapagi 485R'de 120R'lik bir dirence baglanir ve
rezistans ey baglanti kablosunun NC devresinde direnci yoktur
se¢im
COM ucundaki atlama kapagt, 24V artik 24V voltaj cikisi vermiyor,
A, 24V COM kisa devre yapiyor; atlama kapagi 24V ise, DI ve COM kisa
J8 Dijital girls gcd oM devre yapabilir. Ayrica, atlama kapagini atlama kapagi olmadan da
segim 24V - o L - o
baglayabilir ve harici gli¢ kaynagini 24V terminaline
baglayabilirsiniz.
19 AO gikist BEN Atlama teli, I'de bir akim cikisi, V'de bir voltaj gikisi ve fabrikada bir
segim \ voltaj cikisidir
- - BEN Jumper kapag, I'de bir akim girisi, V'de bir voltaj girisi ve fabrikada
no Al girig secimi \4 bir voltaj girisidir

3.3.3 NP200 serisi terminaller

NP200 terminallerinin iglevleri

terminal tei;?#]nal Terminal segimi Fonksiyon bildirimi
10V/GND 10V guig kaynagi Harici 10V gug kaynagdi, maksimum cikis akimi: 10mA
Gug kaynagi
24V/COM 24V gli¢ kaynagi 24V gli¢ kaynagi, maksimum cikis akimi: 200mA
- . Girig voltaj araligi DC:0-10V/4-20mA (J10 kontrol panosu
Analog giris AI1/GND Analog giris tarafindan belirlenir)
Cikig voltaj araligi DC:0-10V/4-20mA (J9 kontrol panosu
Analog ¢ikis AO1/GND Analog ¢ikis tarafindan belirlenir)
DI1/COM Dijital giris 1
DI2/COM Dijital giris 2
DI1-DI4 fonksiyonuna ek olarak
- - e e DI5/COM, 100KHz'e kadar darbe
Dijital girig DI3/COM Dijital giris 3 22.1K, aktif distik. cikisi olarak da kullanilabilir.
DI4/COM Dijital giris 4
DI5/COM Darbe girisi
Dijital ¢ikis/Darbe F5-00 FM gikis modunu segebilir: darbe gikisi 100kHz, voltaj
Dijital cikts FM/COM cikti cikis araligi 0~24V, akim 0~50mA.
TATB NorrnaldeT kapali
terminal
Role cikist 250VAC.3A 30V DC 1A
TATC Normaldg acik
terminal
485+ 485 D_iferansiyel
485 sinyal + -
. Standart MODBUS iletisimini destekler
iletisim 485 Diferansiyel
485- ! 4
sinyal -
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4 Isletim ve gérintileme

4.1 Isletim ve gérintileme aray(zi tanitimi

Klavyeli isletim paneli aracihigiyla, invertdriin fonksiyon parametrelerini degistirebilir,
invertdrun ¢alisma durumunu izleyebilir ve invertdriin calismasini (baslatma, durdurma) vb.
kontrol edebilirsiniz. Gériinimu ve fonksiyon alani asagidaki sekilde gosterilmistir.:

Indicator light

Programming key

Run key

—_—

_—

Display space

Potentiometer knob

Function switch key

Shift Ley

Descending

key

Sekil 4-1 Operasyon paneli

Enter key

Stop/reset key

Increasing key

Durum gostergesi agiklamasi Birim gostergesi agiklamasi
A Gosterge Durum a Gériintileme alani
i Gosterge durumu
Sembol Isim durum Tanim Y sayisal birim
Durdurma
KOSMAK kosma "’ Hz  RPM ‘: % ‘\: Frekans birimi
Osterge I131 [ & & Hz
9 gelsig ‘o- Kosma
) ) C Normal He RPM A %V
ALM ariza gostergesi y C—B—a—a— 0L Mevcut birim A
lamba .- Ariza .
. Hz RPM A % v
‘. Tersi [P G T Voltaj birimi v
Olumlu ve
FR negatif
gobsterge 1s1§1 ‘e feri Ht RPM A % W Doénme hizi
o ' . birim RMP
" Hz  RPM A N
L —a g &m 9 ylzde %
\‘./ \(‘!/
Tanim: 7Tt Gosterge 15131 T Gosterge titremesi t Gosterge 1511 kapal

18




4.Calistirma ve gorintileme

isim Fonksiyon bildirimi
Programlama anahtari Birinci seviye meniiye girin veya cikin
Calistrma tusu Meni modu anahtari (PP-03'teki degere gére)
Islev anahtar | Baslatma/durdurma kontrol modunda, salistirma islemleri gergeklestirilir

Potansiyometre

dugme

P7-01'in ayarlanan degerine gore ilgili fonksiyonu degistirin

Artan/

Veri veya parametrelerin azaltiimasi veya artiriimasi
azalan anahtar

Enter tusu Veri veya parametrelerin azaltiimasi veya artiriimasi

Shift tusu Parametreleri ayarlamak ve islemleri onaylamak icin menti ekrani adim adim gérantlenir

Calistirma ve durdurma arayuziinde, parametre secim déngusu; Bir parametreyi degistirirken, parametrenin
degisiklik bitini secebilirsiniz

Durdurma/sifirlama tusu

4.2 Bu bolum, temel islev kodlarinin nasil gérintiilenecegini ve degistirilecegini agiklar

Temel fonksiyon kodu grubu, invertériin tim fonksiyon kodudur ve giristen sonra I-seviye
menusune girer. NP200 invertdrin ¢alisma paneli, parametre ayarlari ve diger islemler igin Gg
seviyeli menu yapisini benimser.

Ug seviyeli mendiler sunlardir: Fonksiyon parametre grubu (Seviye 1 menusi) — Fonksiyon
kodu (Seviye 2 menisti) = Fonksiyon kodu ayar degeri (Seviye 3 menisi). Ug seviyeli meni
isleminde, ikinci seviye menlye dénmek icin MODE veya ENTER tusuna basabilirsiniz; ikisi
arasindaki fark, ikinci seviye mentye dénmek icin parametreleri kaydetmek tzere ENTER tusuna
basiimasi ve otomatik olarak bir sonraki fonksiyon koduna gegilmesidir. MODE tusuna
basildiginda ise dogrudan ikinci seviye menuye dénullr, parametreler kaydedilmez ve fonksiyon
koduna dénalir.

Uglincii seviye menii durumunda, parametre yanip sdnmiiyorsa, fonksiyon kodu degistirilemez. Olasi
nedenler sunlardir:

a. Fonksiyon kodu degistirilemeyen bir parametredir. Gercek algilama parametreleri gibi,
islem kayit parametreleri, vb.

b. Fonksiyon kodu ¢alisma durumunda degistirilemez ve yalnizca su durumlarda degistirilebilir:
sistem durduruldu.

4.3 Kullanici fonksiyon kodunu degistirdi

Kullanici, fonksiyon kodu grubunu degistirdi. Grup, yalnizca mevcut Ayarlari fabrika degerlerinden
farkli olan ve kullanici tarafindan degistirilen fonksiyon kodlarini listeler. Bu liste, invertor tarafindan
otomatik olarak olusturulur ve kullanicilarin degistirilen fonksiyon koduna hizl bir sekilde erismesini
saglar. Seviye II menusu gérantulenir.

4.4 Cok islevli tus tanimi ve calismasi

MF.K tusunun islevi, komut kaynagini degistirmek veya invertoriin dénus yoninu degistirmek
icin kullanilan P7-01 islev kodu ile tanimlanabilir. Ayrintilar i¢in P7-01 islev koduna bakin.

19



4.Calistirma ve goruntileme

4.5 Durum parametrelerini gérintileme yéntemi

Kapatma veya calisma durumunda, SHIFT tusuna ">>/SHIFT" basarak birden fazla durum
parametresini goruntuleyebilirsiniz. P7-03 (calistirma parametresi 1), P7-04 (calistirma parametresi 2) ve
P7-05 (durdurma parametresi) fonksiyon kodlari, parametrenin ikili bitlere gére gériintilenip
goérintulenmeyecegini belirler.

Kapatma durumunda toplamda on alti adet kapatma durumu parametresi secilebilir veya
goruntilenmeyebilir.

Secilen parametreler tuslara sirayla basilarak gérantulenir

Parametre Isim Varsayilan Ayar araligi

0000~FFFF

Bit0O: Frekansiayarla (Hz)

Bit01: Bara gerilimi (V)

Bit02: S terminali giris durumu

Bit03: DO terminal gikis durumu

Bit04: AI1 voltaji (V)

Bit05: AI2 voltaji (V)

LED kapatma ekrani 33

P7-05
parametreler Bit06: AI3voltaji (V)

Bit07: Sayim degeri

Bit08: Uzunluk degeri

Bit09: PLC asamasi

Bit10: Yikleme hizi

Bit11: PID ayari

Bit12: HDI Giris darbe frekansi (kHz)

Calisma durumunda, bes ¢alisma durumu parametresi varsayilan olarak gérintulenir: calisma
frekansi, ayarlanan frekans, veri yolu voltaji, ikis voltaji, cikis akimi ve diger parametrelerin gériintilenip
goruntulenmeyecegi P7-03 ve P7-04 fonksiyon kodlari tarafindan ayarlanir.:

Parametre P g
R Isim Varsayilan Ayar aralig

0000~FFFF

Bit00: Calisma frekansi 1 (Hz)

Bit01: Frekansiayarla (Hz)

Bit02: Bara gerilimi (V)

Bit03: Gikis voltaji (V)

Bit04: Gikis akimi (A)

P7-03

LED calisma gbste;gesi parametresi 1F Bit05: Cikis gicii (kW)

Bit06: Cikis torku (%)

Bit07: DI Girig terminali durumu

Bit08: DO cikis terminali durumu

Bit09: AI1 voltaji (V)

Bit10: AI2 voltaji (V)

Bit11: AI3voltaji (V)
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Parametre

R isim Varsayilan Ayar araligi

Bit12: Sayim degeri

p7.03 LED calisma géste;gesi parametresi 1F Bit13: Uzunluk degeri
Bit14: Yikleme hizi géstergesi
Bit15: PID ayar
0000~FFFF
Bit00: PID geri bildirimi
Bit01: PLC agsamasi
Bit02: HDI girisi (DI6 terminali) Darbe frekansi
(kHz)
Bit03: Galisma frekansi 2 (Hz)
Bit04: Kalan calisma suresi
Bit05: Diizeltmeden 6nce DI1 Voltaji (V)
Bit06: Diizeltmeden 6nce DI2 Voltaji (V)

H7-04 LED caligma gés{erzgeSi parametresi 0 Bit07: Diizeltmeden 6nce DI3 Voltaji (V)
Bit08: Dogrusal hiz
Bit09: Mevcut giig agik stiresi (Saat)
Bit10: Mevcut ¢alisma stresi (Dakika)
Bit11: HDI Giris Darbe Frekansi (Hz)
Bit12: iletisim Ayarlan
Bit13: Kodlayici geri bildirim hizi (Hz)
Bit14: Ana frekans A gostergesi (Hz)
Bit15: Yardimci frekans B géstergesi (Hz)

inverter kapatildiktan sonra tekrar acilirsa, gériintiilenen parametreler inverterin varsayilan

olarak kapatilmasindan énce segilen parametrelerdir.

Secilen parametreye gore dugme sirasi degisir, parametre degeri asagidaki gibi ayarlanir:
ornegin kullanici, gériintllenen parametrelere gore anahtari ayarlar: calisma frekansi, bara
gerilimi, ¢ikis gerilimi, ¢cikis akimi, ¢ikis glicd, ¢ikis geri besleme hizi, tork, PID geri beslemesi,
enkoder, ikili veri kiimesine karsilik gelen gercek goriintiileme verilerine gore.

P7-03 degeri 0000 0000 0111 1101B'dir; P7-04

degeri 0010 0000 0000 0001B'dir, Onaltilik verileri
suna dénustlrun:: P7-03, 007DH olarak
ayarlanmaldir; P7-04 2001H olarak ayarlanmalidir.

Klavye Ayarlari P7-03: H.1043, P7-04: H.2001 olarak gorintilenir.
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5 Fonksiyon parametre tablosu

PP-00, 0 disindaki bir dedere ayarlandiginda, parametre koruma parolasi ayarlanir. Fonksiyon parametre
modunda ve Kullanici parametre degistirme modunda, parametre men(siline yalnizca dogru parola girildikten
sonra erisilebilir. Parolayi iptal etmek icin PP-00 degerini 0 olarak ayarlayin. Kullanici tanimli parametre
modundaki parametre menusu parola korumali degildir. P ve H gruplari temel fonksiyon parametreleri, U
grubu ise izleme fonksiyon parametreleridir.

Parametre deg@erinin degistirilip degistirilemeyecedi, parametrenin kendi 6zelliklerine ve Grindn o
andaki ¢alisma durumuna baglidir. Parametre tablosundaki "Degistirilmis Tur" situnundaki
sembollerin anlamlari agsagidaki gibidir:

Yc -Parametre ayar degerinin, striicii durduruldugunda veya
kosma;

% -Siiriici kapaliyken bu parametrenin ayar degerinin degistirilemeyecegini belirtir.
kosma;

@ - Parametrenin degerinin gergek algilama kaydi degeri oldugunu ve degistirilemeyecegini belirtir.
degisti;

5.1 Genel invertdr fonksiyon parametre tablosu

i Varsayilan Degistirils
Kod Kimligi Tanim Parametrelerin Ayrintili Aiklamasi degyeI: g l‘,; t
PO temel fonksiyonu
PO-00 | G/P tipi 1: G tipi (Sabit tork yiiki) 1 °

0: Sensorsiz vektor kontrolt (SVC) 1:
P0-01 Motor 1 kontrol modu Geri beslemeli vektér kontroli (FVC) 2: 2 *
V/f kontroll

0: Operasyon panelindeki komut kanali 1:
P0-02 Komut kaynagi Terminal komut kanal 0 *
2: Iletisim komut kanali

0: dijital ayar (6nceden ayarlanmis frekans P0-08,
YUKARI/ASAGI degistirilebilir, elektrik kesintisi
hatirlanmaz)

1: dijital ayar (6nceden ayarlanmis frekans P0-08,
YUKARI/ASAGI degistirilebilir, glic kapatma bellegi) 2:

Al
g Ana frekans kaynagi 3: AI2
P0-03 X 4: Ayrilmis 10 *
5: PULSE Darbe Ayari (DIO1) 6:
Cok segmentli talimat 7: Basit
PLC
8: PID
9: letisim ayar
10: klavye potansiyometresi ayari
P0-08 | 6nceden ayarlanms frekans 0,00Hz~600.00Hz 50.00 hie
PO-10 Maksimum frekans 50.00Hz~600.00Hz 50.00 *
P0-12 Frekans Ust siniri 0,00~600,00Hz 50.00 P
P0-15 Taslyici frekansi 0,8 Hz~16.0Hz - PAg
P0-17 Hizlanma suresi 1 0,0sn~6500,0sn 200saniye P
P0-18 Yavaslama suresi 1 0,0sn~6500,0sn 200sanpe Yo
Dijitalin saklanmasi 0: Avrilmami
P0-23 durdurmada frekans . V! s 0 Pxd
1: Ayrilmig

ayari
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5.Fonksiyon parametre tablosu

o q Varsayilan Degistirilmis
Kod Kimligi Tanim Parametrelerin Ayrintili Agiklamasi drer Tip
P1 lk motor parametresi
0: Ortak asenkron motor 2 *
P1-00 Motor tipi 1: Degisken frekansli asenkron motor 2:
PMSM
P1-01 Nominal motor giici 0,1 kwW~1000,0 kW - *
P1-02 Nominal motor voltaji 1V~2000V - *
P1-03 Nominal motor akimi 0,1~6553,5 - *
P1-04 Nominal motor frekansi 0,01Hz~600,00Hz - *
P1-05 Nominal motor hizi 1 dev/dak - 65535 dev/dak - *
Asenkron motor
P1-06 stator direnci 0,001~65,535 - *
Asenkron motor
P1-07 | iotor direnci 0,001~65,535 - *
Asenkron motor
P1-08 kacak endiiktans 0,01~655,35 - *
Asenkron motor
P1-09 karsilikl endiiktans 0,1-6553,5 - *
Asenkron motor
P1-10 yiiksiiz akim 0,1~6553,5 - *
0: higbir manipiilasyon yok 0 *
1: asenkron makine statik ayari 2: asenkron makine
R - tam ayarhidir 11: senkronizér yiiksiiz parga ayari
P1-37 Ayar secimi (ayarlanmamis geri elektromotor kuvveti)
12: senkron makine dinamik yiksuz ayari
P3 V/F kontrol parametresi
0: Dogrusal V/f egrisi 1: 0 *
Cok noktall V/f egrisi 2:
Kare V/f egrisi 3: 1,2-
quicli V/f egrisi 4: 1,4-
guiglt V/f egrisi 5:
- Ayrilmig
P3-00 V/f egrisi ayari 6: 1,6-qic VI egrisi 7:
Ayrilmig
8:1,8-guig V/f egrisi 9:
Ayrilmig
10: V/f tam ayirma modu 11: V/f
yarim ayirma modu
P3-01 Tork artisi 0,0~30,0 - Y
P30y | Kesme frekansi 0,00-600,00 50.00 *
i tork artig! ¢ 4 .
g Gok noktal V/f -
P3-03 frekans 1 0,00~600,00 0,00 *
P3-04 Cok noktali V/f gerilimi 1 0,0%~100,0% 0,0% *
Cok noktali V/f _
P3-05 frekans 2 0,00~600,00 0,00 *
P3-06 Cok noktali V/f gerilimi 2 | 0,0%~100,0% 0,0% *
Cok noktali V/f _
P3-07 frekans 3 0,00~600,00 0,00 *
P3-08 Cok noktali V/f gerilimi 3 | 0,0%~100,0% 0,0% *
p3.09 | V/Fkayma telafisi 0,0%~200,0% 0,0% ¥
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5.Fonksiyon parametre tablosu

Kod Kimlii Tanim Parametrelerin Ayrintil Aciklamasi Varsaylan Degistirimis
deger Tip
P3-10 V/f asiri uyarma kazanci 0~200 64 PAd
V/f salinimi
P3-11 0~100 - *
bastirma kazanci
p3.18 \%3 asin akim durmasi %50~%200 %150
aksiyon akimi
V/f agir akim durmasi 0: Devre disi !
P3-19 : .
segim 1: Etkin
V/f asirt akim orani
P320 | pastrma kazana 0-100 20 *
Tazminat %50
katsay! igin
P3-21 asir akim durma eylemi %50~%200
akimi gogaltildi
V/f modunda frekans
V/f agirt gerilim durmasi
P3-22 e 200.0V~2000.0V 770.0v *
eylem gerilimi
" . 1
P3-23 \%i asn gerilim durmasi 0: Devre dist
segim 1: Etkin
V/f agin gerilim durmasi 30 Pie
P3-24 bastirma frekansi 0~100
" 30 Pie
P3.25 V/f agin gerilim du.rmam 0~100
bastirma voltaj kazanci
5Hz *
P3.26 Frekans artis siniri OHZ~50Hz
agin gerilim durmasi durumunda
p3-27 Kayma telafi siresi 0,1-10,0 05 %
devamli
P4 girig terminali
P4-00 DI1 fonksiyonu 1 *
) 0: Islev yok
P4-01 DI2 fonksiyonu 1: fleri kosu (FWD) 2: 4 *
Geri kosu (REV)
P4-02 D13 fonksiyonu 100‘: Fotpvoltalk pompa yasagt: Fotovoltaik pompa ¢alismasi, 9 *
harici gti¢ kaynagi kullanimi
101: su dolu uyarisi: su seviyesi uyari cihazi sinyalini kabul edin
P4-03 i 12
D4 fonksiyonu 102: su uyarisi: su seviyesi uyari sinyalini kabul et *
P4-04 DIS fonksiyonu 13 *
P4-10 DI filtre stiresi 0.000sn~1.000sn 0010 sanye Pk
P4-11 Terminal kontrol modu 0: iki telli mod 1 1: iki 0
telli mod 2 2: Ug telli
mod 1 3: Ug telli mod
2
P4-12 Terminal YUKARI/ASAGI 0,001Hz/sn~65,535Hz/sn 1.000Hz/s PAG
degisim orani
P4-13 Al egrisi 1 minimum 0,00vV~10,00V 0,05V ¥

giris
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5.Fonksiyon parametre tablosu

Kod Kimligi Tanim Parametrelerin Ayrintili Agiklamasi Varsayllan | - Degistirimis
Al egrisi 1 minimum 0,0% Pie
P4-14 | giriginin karsilik gelen 0,0%~100,0%
ayari
P4-15 ‘g‘ilrief”“ Tmaksimum | 10,00~10.00 10.00 %
Al egrisi 1 maksimum 100.0%
P4-16 girisinin karsilik gelen - 100.0%~100.0%
ayari
P4-17 Al filtre stiresi 0,00sn~10,00sn 010 saniye Pxd
P4-28 PULSE minimum girisi 0,00~100,00 0,00
DARBE Minimum girig 0,0% Phe
P4-29 | karsilik gelir - 100.0%~100.0%
ayar
P4-30 PULSE maksimum girisi 0,00~100,00 50.00 Yo
DARBE Maksimum giris
P4-31 karsilik gelir -100.0%~100.0% 100.0% Y
ayar
P4-32 PULSE filtre suresi 0,00sn~10,00sn 010 saniye Phg
P4-33 | vapayaea Benzetmek giris 321 e
egri segimi Birler:

1: EQGri1(2 puan)
2: Egri2(2puan)3:
Rezerve

4: Egri4 (4 puan)5:
Egri 5 (4 puan)
Onlar:

1: EQGri1(2 puan)
2: Egri2(2 puan)3:
Rezerve

4: Egri4 (4 puan)5:
Egri 5 (4 puan)
Yizlerce:

1: EQGri1(2 puan)
2: Egri2(2 puan)3:
Rezerve

4: Egri4 (4 puan)5:
Egri 5 (4 puan)
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5.Fonksiyon parametre tablosu

Kod Kimligi

Tanim

Parametrelerin Ayrintili Agiklamasi

Varsayilan
deger

Degistirilmis

Tip

P4-34

Al icin minimumdan
daha duisuk ayar

giris

Birler:

0: lgili minimum giris ayarlari

1: 0,0%

Onlar:0: Karsilik gelen minimum giris Ayarlari 1
: 0,0%

Yuzlerce:

0: Karsilik gelen minimum giris Ayarlari 1:
0,0%

0

*

P4-35

DI1 gecikmesi

0,0sn~3600,0sn

00saniye

P4-36

DI2 gecikmesi

0,0sn~3600,0sn

00saniye

P4-37

DI3 gecikmesi

0,0sn~3600,0sn

00sanye

P4-38

DI aktif durum ayari 1

Birler:

0: Aktif yliksek
1: Aktif diistk
Onlar:

0: Aktif yiiksek
1: Aktif digtk
Yuzlerce:

0: Aktif yiiksek
1: Aktif digik
Binlerce:

0: Aktif yliksek
1: Aktif diistik
On bin:

0: Aktif yliksek
1: Aktif diistik

0

b N = <

P4-39

DI aktif durum ayari 2

Birler:

0: Aktif yiiksek
1: Aktif diisiik

Onlar:

0: Aktif yiiksek
1: Aktif digik

Yuzlerce:

0: Aktif yliksek
1: Aktif diistk

Binlerce:

0: Aktif yliksek
1: Aktif diistk

On bin:

0: Aktif yliksek
1: Aktif diigtk

P5 cikis terminali

P5-00

FM terminal gikisi
mod segimi

0: Darbe cikisi (FMP)
1: Agik Toplayici gikisi (FMR) 2:
Ayrilmis

P5-01

FMR cikis fonksiyonu
segim

P5-02

Kontrol panosu rélesi
fonksiyon secimi

P5-03

Genigletme karti rolesi
cikti fonksiyonu
se¢im

0: Islev yok

1: AC surtct gahisiyor

2: Ariza gikist (ariza durumunda durdurma)

100: fotovoltaik pompa her zaman uyari veriyor (zayif su
dolu, su, 151k, kuru pompa uyarisi gikis sinyalinin
birlesmesi)

101: su dolu uyarisi (A - tF): su deposu doldugunda gikis
sinyali ON olur

102: su uyarisi (A - tL): su kaynagdi suyunu alir, gikis ACIK
sinyali
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5.Fonksiyon parametre tablosu

N q Varsayilan Degistirilmis
Kod Kimligi Tanim Parametrelerin Ayrintili Agiklamasi drer Tip
DO1 Gikis fonksiyonu 103: Zayif 1sik uyarisi (A - LS): Isik yogunlugunun yeterli 0 Pig
P5-04 4 2
Secme olmadigini (zayif 1sik) algilar, cikis sinyali ACIK
- 104: kuru pompa uyarisi (A - LL): roélantide ¢alismayi (yik yok)
P5-05 Genisletme karti DO2 algilar, gikis AGIK sinyali 4 *
Cikti segimi
0: Calisma frekansi 0 ¥
1: Frekans referansi
P5-06 FMP ¢ikis fonksiyonu 2: Cikig akimi
3: Motor gikis torku 4:
Cikis glici
5: Cikis voltaji
6: Darbe girisi (%100, 50,0 kHz'e karsilik gelir) 7: 0 ¥
All
" 8: AI2
P5-07 AO1 gikis fonksiyonu 9: Ayrilmis
10: Uzunluk
11: Degeri say
12: Iletigim ayari 13: Motor 1
hizi *
P5.08 Genisletme karti AO2 14: Cikis akimi (%100,0, 1000,0A'ya karsilik gelir) 15:
cikti segimi Cikis voltaji (%100,0, 1000,0V'a karsilik gelir) 16: Motor
cikis torku (yonli)
psg9 | FMPatkigmaksimum 1 oy 16400 50.00 ¥
sikhk
ps.10 | A0 Sfirofset - 100.0%~100.0% 0,0% %
atsayl
P5-11 AO1 kazanci - %10,00~%10,00 1.00% g
p5.1p | AO2sifironyarg: -100.0%~100.0% 0,0% e
katsayi
P5-13 AO2 kazanci - %10,00~%10,00 1.00% <
Birler: 0 %
0: pozitif mantik
1: Ters mantik
Onlar:
0: pozitif mantik
N 1: Ters mantik
P5-22 Eeo iarﬁt'f durumu Yuzlerce: Ayrilmig
¢ Binlerce: Ayrilmis
0: pozitif mantik
1: Ters mantik
On bin:
0: pozitif mantik
1: Ters mantik
P6 baglatma durdurma kontrolii
0: Dogrudan baslatma 0 Y
P6-00 Baslatma modu 1: Hiz izleme baslangici (asenkron motor)
2: Vektor 6n uyarimli baslatma (asenkron motor)
0: Kesinti frekansindan baslanir 1: 0 *
P6-01 Hiz izleme modu 50Hz'de baglanir
2: Maksimum frekansla baslayin
P6-02 Hiz izleme hizi 1~100 20 I
P6-03 Baslangig frekansi 0,00Hz~10,00Hz 0,00Hz Phd
P6-04 Ba§|ang,'§ fr?kansmm 0,0sn~100,0sn 00smye *
tutma suresi
Baslangicta DC frenleme | 0%~100% %0 *
P6-05 akimi/On uyarma

akim

27




5.Fonksiyon parametre tablosu

o . Varsayilan Degistirilmis
Kod Kimligi Tanim Parametrelerin Ayrintili Agiklamasi dl Tip
Baslangicta DC frenleme 0,0sn~100,0sn 00saniye *
P6-06 siiresi/On uyarma
zaman
P6-07 Hizlanma/yavaslama 0: Dogrusal hizlanma/yavaslama 1: S- 0 *
modu egrisi hizlanma/yavaglama
Pe.0g | Zamanorani 0,0%~70,0% 30.0% *
Baslangicta S egrisi
S egrisinin sonundaki
P6-09 0,0%~70,0% 30.0%
zaman orani
P6-10 —— 0: Durmak igin yavaslayin 1: 0
Durmak igin serbest birakin
P6-11 Baslangig frekansi 0,00~50,00 0,00 PAe
Durdurmada DC frenleme
P6-12 Durdurmada DC frenlemenin 0,0sn=100,0sn - ﬁ
bekleme suresi
P6-13 Durdurmada DC frenleme 0~100 0 e
akimi
PG-14 | DurdurmadaDCirenieme 0,051~100,0n oose P
silresi
P6-15 Fren kullanimi 0%~100% %100
P7 Klavye ve ekran
Birikmis
P7-09 | isletim 0s~65535s - [ J
zaman
P7-11 F9n_!<5|yon yazilimi 0~0 :
strtim
Birler: Ondalik basamak sayisi U0-14 0: 0 11
ondalik basamak
Ondalik say1 1:1 ondalik basamak
P7-12 ylk hizi gérintileme 2:2 ondalik basamak
yerleri Onlar: Ondalik basamak sayisi U0-14 1: 1
ondalik basamak
2: 2 ondalik basamak
pr-13 | Birikimli glc- 05655355 - [ )
zamaninda
Birikimli gig o o R
P7-14 | Giketim 0°~65535 [ ]
P8 Yardimci Fonksiyon
P8-00 Kosu sikhig 0,00~600,00 2.00 Phg
Galisma modu ne zaman 0: Frekans alt siniri 1'de calis: 0 ¢
P8-14 frekans referansi durmak
alt sinirdan daha dusik 2: Sifir hizda galistirin
0: Devre dig! 0 Pie
P8-18 Baslangig korumasi 1 Etkin
pg47 | 1GBT sicakiig 0°C~100°C 75°C
ulagsmis
P8-48 Sogutma fani kontroli O:..Surl,mu calisirken calisiyor 1: 0 *
Surekli galiglyor
P9 Ariza ve Koruma
AC Suruci asin yak
P9-00 bastirma islevi 0~1 0 Pxe
etkinlestirildi
poo1 | Motor asinylki 0,20~10,00 1.00 %

koruma kazanci
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5.Fonksiyon parametre tablosu

o q Varsayilan Degistirilmis
Kod Kimligi Tanim Parametrelerin Ayrintili Agiklamasi di Tip
Po-0z | Motorasnyikd %50~%100 %80 %
6n uyari katsayisi
P9-03 | Rezerve 0~65535 0 [ ]
P9-04 | Asiri gerilim esigi 350.0V~820.0V 820.0V pAg
P9-05 | Rezerve 5~100 100 [ J
P9-06 Cikis faz kaybi 0: Devre dis! 1 %
a baslamadan énce muayene 1: Etkin
P9-07 | Yaziim tespiti 0: algilamiyor 1 *
topraga kisa devre yapmis | 1: Acmadan 6nce kontrol edin 2:
Galistirmadan 6nce kontrol edin
3: Glig agmadan ve calistirmadan dnce kontrol edin
pg.gg | Frenleme nitesi eyleminin 200.0V~2000.0V 760.0V )
baslangig voltaji
pg.gg | Otomatikariza sifirlama 0~20 0
saymak
Eylem sirasinda 0: Hareket etme 0 bie
P9-10 N
otomatik ariza sifirlama 1: Hareket
Ot tik firl.
P9-11 ar(;“ljl arzasiirlama 0,1 saniye~100.0s 1.0s PAg
P9-12 | Girig asamasi Birler: Girig fazi kaybi koruma segimi 0: Giris 13
kayip/Kontaktor alimi fazi kaybi tespiti engellendi
koruma 1: Yaziim ve donanim tarafindan algilanan giris fazi kaybi 2:
Yazilim tarafindan algilanan giris fazi kaybi
3: Donanim tarafindan giris fazi kaybi tespit
edildi On: Kontaktor alma/Fan ariza korumasi 0:
Devre disi
1: Etkin
Hata sfirama yeniden baglatma
P9-13 | ik 0,0sn~600,0sn 10.0s <
P9-14 1. Fayin Tar 0~99 - [ ]
P9-15 | 2. Hatanin Tird 0~99 - [ ]
P9-16 3. (En son) Arizanin 0~99 - [ )
Tard
P9-17 Frekans uzerine 0,00Hz~655,35Hz - [ )
3. (en son) hatanin
meydana gelmesi
P9-18 | 3.(en son) anizanin meydana 0,0A~6553,5A - [
gelmesi durumunda akim
P9-19 Otobiis voltaji iizerine 0,0~6553,5 - o
3. (en son) hatanin
meydana gelmesi
P9-20 | ordurumu tzerine 0~-9999 - ([ ]
3. (en son) hatanin
meydana gelmesi
P9-21 | DO devieti tzerine 0~9999 - [
3. (en son) hatanin
meydana gelmesi
P9-22 | 3.(en son) hatann meydana 0~65535 - L]
gelmesi durumunda AC siiriicii
durumu
P9-23 | Gug agma stiresi 0~65535 - ®
3. (en son) hatanin
meydana gelmesi
P9-24 | Caligma siiresi 0,0~6553,5 - [ ]

3. (en son) hatanin
meydana gelmesi
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5.Fonksiyon parametre tablosu

Kod Kimligi

Tanim

Parametrelerin Ayrintili Agiklamasi

Varsayilan

deger

Degistirilmis

Tip

P9-25

IGBT sicakligi
3. (en son) hatanin
meydana gelmesi

0~999

P9-26

3. (en son) hatanin
alt kodu

0~65535

P9-27

Frekans Gzerine
2'nin olusumuve
ariza

0,00Hz~655,35Hz

P9-28

2. anizanin meydana gelmesi
durumunda akim

0,0A~6553,5A

P9-29

Otobiis voltajt iizerine
2. hatanin meydana
gelmesi

0,0V~6553,5V

P9-30

DI durumu Gzerine
olusum
2. hatanin

0~9999

P9-31

DO devleti tizerine
2. hatanin meydana
gelmesi

0~9999

P9-32

2. hatanin meydana gelmesi
durumunda AC siiriict durumu

0~65535

P9-33

Glg agma suresi
2. hatanin meydana
gelmesi

0~65535

P9-34

Calisma suresi
2. hatanin meydana
gelmesi

0,0~6553,5

P9-35

IGBT sicakligi
2. hatanin meydana
gelmesi

0~999

P9-36

2. hatanin alt kodu

0~65535

P9-37

Frekans Gzerine
1. hatanin meydana
gelmesi

0,00Hz~655,35Hz

P9-38

1. arizanin meydana gelmesi
anindaki akim

0,0A~6553,5A

P9-39

Otobiis voltaji iizerine
1. hatanin meydana
gelmesi

0,0V~6553,5V

P9-40

DI durumu izerine
olusum
1. hatanin

0~9999

P9-41

DO devleti tizerine
1. hatanin meydana
gelmesi

0~9999

P9-42

1. hatanin meydana gelmesi

durumunda AC siriicii durumu

0~65535

P9-43

Glg agma suresi
1. hatanin meydana
gelmesi

0~65535

P9-44

Calisma suresi
1. hatanin meydana
gelmesi

0,0~6553,5

P9-45

IGBT sicaklig:
1. hatanin meydana
gelmesi

0~999

P9-46

1. hatanin alt kodu

0~65535
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5.Fonksiyon parametre tablosu

Kod Kimligi

Tanim

Parametrelerin Ayrintili Aciklamasi

Varsayilan
deger

Degistirilmis

Tip

P9-47

Ariza koruma eylem
secimi 0

birler-: E01

0: Durdurmakigin serbest siris 2:
Ariza durumunda yeniden baslatma
ons-E05. E06. EO7

0: Durdurmak igin serbest siris 2:
Anza durumunda yeniden baslatma
yizlerce: £08

0:Binlerce kisy durdurmak gin
sahiledogru ereyin: €05

0: Durdurmak igin serbest
siiris 2: On bininci arizada
yeniden baslatma: E10
0:Durdormak i sebest srvs 2 Arza

durumunda yeniden baslatma

00000

*

P9-48

Ariza koruma eylemi 1

birler -t E11

0: Ucretsiz park yeri

1: Yavasla ve dur 2: Bir ariza
meydana geldikten sonra yeniden
baslat 4: Uyari

S: iptal

Tens place -1 E12 0:
Ucretsiz otopark

1: Yavasla ve dur 2: Bir ariza
meydana geldikten sonra yeniden
baslat 4: Uyari

5: iptal

Yizlerce -1 E13

0: Ucretsiz park yeri

1: Yavaslayin ve durun
Binlerce -1 E14

0: Ucretsiz park yeri

on bin - E150:
Ucretsiz otopark

1: Yavaslayin ve durun 3:
Elektronik cekirdek
sizdirmazlik 4: Uyari

5: iptal

00000

P9-49

Ariza koruma eylemi 2

birler -1 E16

0: Ucretsiz park yeri

1: Yavaslayin ve durun
4: Uyari

5: iptal

Onlar -1 E17

0: Ucretsiz park yeri

1: Yavaslayin ve durun
4: Uyari

5: iptal

Yizlerce -1 E18

0: Ucretsiz park yeri
Binlerce -1 E19

0: Ucretsiz park yeri

4: Uyari

5: iptal

on bin -1 E20 0:
Ucretsiz otopark

4: Uyari

5: iptal

00000

P9-50

Ariza koruma eylemi 3

birler -: ayrilmig
0: Ucretsiz park yeri
Onlar -: E63

0: Ucretsiz park yeri
4: Uyari
Yuzlerce -: E23
0: Ucretsiz park yeri
5: iptal

Binlerce -: 24 E

0: Ucretsiz park yeri

5: iptal

on bin - E25 0:
Ucretsiz otopark
5: Iptal

05040
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5.Fonksiyon parametre tablosu

Kod Kimligi

Tanim

Parametrelerin Ayrintili Agiklamasi

Varsayilan

deger

Degistirilmis

Tip

P9-51

Ariza koruma eylemi 4

birler -: E26

0: Ucretsiz park yeri

1: Yavaslayin ve durun
Onlar -: E27

0: Ucretsiz park yeri

1: Yavaslayin ve durun
Yizlerce-: E28

0: Ucretsiz park yeri

1: Yavaslayin ve durun
Binlerce -: E29

0: Ucretsiz park yeri

1: Yavaslayin ve durun
On bin -: E30 0: Ucretsiz
park yeri

1: Yavaslayin ve durun
4: Uyarn

5: iptal

51111

*

P9-52

Ariza koruma eylemi 5

birler -: E31

0: Ucretsiz park yeri

1: Yavaslayin ve durun
4: Uyari

5: iptal

Onlar -: E40

0: Ucretsiz park yeri

2: Bir hata olustuktan sonra yeniden
baslatma Yizlerce -t E41

0: Ucretsiz park yeri

1: Yavaslayin ve durun
4: Uyari

5: iptal

Binlerce -: E42

0: Ucretsiz park yeri

1: Yavasla ve dur 2: Bir ariza
meydana geldikten sonra yeniden
baslat 4: Uyari

5: iptal

On bin -: E43 0:
Ucretsiz otopark

1: Yavaslayin ve durun
4: Uyari

5: iptal

00101

P9-53

Ariza koruma eylemi 6

Birler-: E45

0: Ucretsiz park yeri

1: Yavaslayin ve durun
4: Uyari

5: iptal

Onlar -: E60

0: Ucretsiz park yeri

5: iptal

Yuzlerce-: E61

5: iptal

Binlerce -: E62

5: iptal

On bin -: Ayrilmis 5: iptal

55555

P9-54

Frekans igin
devam eden operasyon
kusur tzerine

0: mevcut ¢alisma frekansinda galisir 1:

ayarlanan frekansta calisir

2: Ust sinir frekansinda galigma 3: Alt sinir

frekansinda galisma

4: Bir istisna durumunda bekleme frekansinda galistirin
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5.Fonksiyon parametre tablosu

Kod Kimligi

Tanim

Parametrelerin Ayrintili Agiklamasi

Varsayilan

deger

Degistirilmis

Tip

P9-55

Yedekleme sikligi
hata tzerine

0,0%~100,0%

100.0%

*

PD iletisim parametresi

PD-00

Baud hizi

0:300BPS
1:600BPS
2:1200BPS
3:2400BPS
4:4800BPS
5:9600BPS
6:19200BPS
7:38400BPS
8:57600BPS
9:115200BPS

PD-01

Modbus veri bigimi

0: Kontrol yok (8-N-2)

1: Cift parite kontrold (8-E-1) 2:
Tek parite kontrolii (8-O-1) 3:
Kontrol yok (8-N-1)

PD-02

Yerel adres

1~247

PD-03

Tepki gecikmesi

0ms~20ms

2ms

PD-04

Modbus
iletisim

zaman agimi

0.0~60.0

0.0

PD-05

Rezerve

0~1

PP Kullanici parametresi

PP-00

Kullanici sifresi

0~ 65535

PP-01

parametre baglatma

0: higbir islem gergeklestirilmedi

1: Fabrika parametre modunu geri yiikle 1

2: Kayit bilgilerini temizle 4: Kullanici

yedekleme parametrelerini geri ytikle

501: Kullanicinin gegerli parametrelerini yedekler 502:
Fabrika parametre modu 2'yi geri ytkler 503: Fabrika
parametre modu 3'l geri ylkler

000

PP-02

Baglatma
Parametre

Birler -: U grubunu

goruntuler 0: gizli

1: Ekran

Onlar -: Grup H segimi 0"
goruntuler: gizli

1: Ekran

Yuzlerce -: L grubu gérintileme
secimi O: gizli

1: Ekran

Binlerce -: T grubu géruntileme segimi
0: gizli

1: Ekran

0111

PP-03

Kisilik parametresi
mod gorintileme secimi

Birler -:

0: gordntilenmiyor
1: Ekran

Onlar -:

0: gorantilenmiyor

1: Ekran

PP-04

Fonksiyon kodu
Nitelikleri degistirir

0: degistirilebilir 1:
degistirilemez

PP-05

Rezerve

0~65535
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5.Fonksiyon parametre tablosu

Kod Kimligi Tanim Parametrelerin Ayrintili Aciklamasi V::gf: De.gli?g"m'5
U0 Temel izleme parametresi
U0-00 | Calisma frekansi 0,00~0,00 - [ ]
u0-01 Frekans referansi 0,00~0,00 - [ J
U0-02 | Otobiis voltaji 0.0~0.0 - [ ]
U0-03 | Gikis voltaiji 0~0 - [ ]
U0-04 | Cikis akimi 0.0~0.0 - [ J
U0-05 | Cikis giic 0.0~0.0 - [ ]
U0-06 | Gikis torku 0.0~0.0 - [ ]
U0-07 | ordurumu 0~0 - [ J
U0-08 | DO durumu 0~0 - [ J
Uo0-09 AlI1 voltaji 0,00~0,00 - [ ]
uo-10 AI2 voltaji 0,00~0,00 - [ ]
U0-11 | AI3 voltaji 0,00~0,00 - [ ]
UO0-14 | Yiikleme hizi gostergesi 0~0 - [ ]
U0-15 | PID ayari 0~0 - [ ]
U0-16 | PID geri bildirimi 0~0 - [ ]
uo-18 Darbe giris frekansi 0,00~0,00 - [ ]
Uo-21 ggzgﬁlrfi' oncesi 0,000~0,000 - °
Uo-22 gluzz th"r:]ai 1 oncesi 0,000~0,000 - [
Uo-23 g?z ;’ﬁ:fé 1 oncesi 0,000~0,000 - ®
U0-24 | Dogrusal hiz 0~0 - [ ]
U0-25 | Mevcut gug agik stresi | 0~0 - [ J
uo-26 Mevcut calisma suresi 0.0~0.0 - [ ]
U0-27 | Darbe giris frekansi 0~0 - [ ]
Uog | lletisim 0,00~0,00 - )
ayar degeri ! '
U0-34 | Motor sicakhigi 0~0 - [ ]
U0-35 | Hedef tork 0.0~0.0 - [ ]
U0-36 | Coziicti konumu 0~0 - [ ]
U0-37 | Giig faktori agisi 0.0~0.0 - [ J
u0-38 ABZ pozisyonu 0~0 - [ ]
00-39 Hedef voltaj Gzerine 0~0 R Py

V/f ayrimi
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5.Fonksiyon parametre tablosu

. " Varsayilan Degistirilmis
Kod Kimligi Tanim Parametrelerin Ayrintili Agiklamasi deger Tip
g Cikis voltaji _ R
U0-40 V/f ayrimi 0-0 L
uo-41 DI durum ekrani 0~-0 - [ ]
uo-42 DO durum ekrani 0~0 - [ J
U0-43 | Dlfonksiyon durumu 0-0 } Py
pre——
U0-44 | DO fonksiyon durumu 0~0 R )
5.2, Fotovoltaik pompa 6zel parametre tablosu

H3 Fotovoltaik pompa parametreleri grubu (PP-01=10 ayarlandiginda, asagidaki tablo varsayilan parametredir)

(baslatmadan sonraki degerler)

K?g Tanim Parametrelerin Ayrintili Agiklamasi Varsayilan deger Degﬁ:'m‘g
P0-02 Komut kaynagi 1: Terminal komut kanali (LED agik) 1 Yo
P0-10 Maksimum frekans 50,00Hz~320,00Hz 55.00Hz >
P0-12 Frekans (st sinir Frekans alt siniri (P0-14)~Maksimum frekans 55.00Hz e
(P0-10)
PO-17 Hizlanma suresi 1 0,00sn~65000sn 20sanie bie
PO-18 Yavaslama suresi 1 0,00sn~65000sNn 20sanipe Pig
P3-00 V/f egrisi ayari 2: Kare V/f egrisi 2 *
P6-10 Durdurma modu 1: Durmak igin sahile dogru 1 ke
0000~FFFF
Parametre 1 goruintulendi | Bit00: Calisma frekansi (Hz)
P7-03 operasyon sirasinda Bit02: Veri yolu voltaji (V) 0013 b
Bit04: Cikis akimi (A)
g Parametre surada géruntilendi: | 0000~FFFF
P7-05 durmak Bit01: Veriyolu voltaji (V) 02 *
P8-18 Baslangig korumasi 0: Devre dist 1 Yo
P9-09 Otomatik arza  swama | 0 o0 10 %
saymak
P9-11 Otomatik ariza  sfilama 0.151-100,0n 5.0s %
aralik
P4-00 DI1 fonksiyonu 1: leri kosu (FWD) 1 *
100: fotovoltaik pompa yasagi: fotovoltaik pompa
P4-01 DI2 fonksiyonu calismasl, harici gtic kaynag kullanimi 101: su 101 *
dolu uyarisi: su seviyesi uyari cihazi sinyalini
P4-02 DI3 fonksiyonu kabul edin 102 *
102: su uyarisi: su seviyesi uyari sinyalini kabul et
P4-03 D14 fonksiyonu 100 *
FM t inal giki
P5-00 erminal gliast 1 Agik Kollektsr cikist (FM) 1 ¥

mod segimi

35




5.Fonksiyon parametre tablosu

K‘IJg Tanim Parametrelerin Ayrintili Agiklamasi Varsayilan deger De?lifil;;"mis
P5-01 FM agik kollektor gikis 100: fotovoltaik pompa toplam uyarisi: su dolu, 103 bid
fonksiyonu segimi su kithd, 11k zayif, kuru pompa uyarisi birlesik
cikis sinyali.
101: su dolu uyarisi (A - tF): su deposunun
P5-02 Réle 1 Fonksiyonu dolacagini bildirir, ¢ikis ON sinyali. 101 Yo
secim (T1/A-T1/B- 102: uyari eksikligi (L'de) : su kaynagi suyunu alir,
T1/0) ikis ON sinyali.
103: Zayif 1sik uyarisi (A - LS): Isik yogunlugunun
P5-03 Role cikis fonksiyonu yeterli olmadigini (zayif 1s1k) algilarsa, ¢ikig ACIK 102 Pie
secim 2 (T2/A-T2/CQ) sinyali verilir.
104: kuru pompa uyarisi (A - LL): rélantide
calisma (ylk yok) algilandi, ¢ikis ACIK sinyali.
H3-00 Pv invertor segimi 0: Devre disi 1 bid
1: Etkin
Etkinlestirildiginde maksimum gikis glicini (MPPT)
otomatik olarak takip et
H3-01 Su kithgr tespit segimi 0: Devre disi 4 Pie
10 Al
2. AI2
3: AI3
4: DIterminal
H3-02 Su kithgr esigi 0,0%~100,0% 75.0% bie
Tespit edilen su seviyesi kontrol analog sinyali
H3.02 degerinden buyik oldugunda ve H3.03
gecikme siresinden sonra bu durumu
surdurdtaginde su kithgr uyarisi (AL) bildirilir ve
uyku bildirilir.
H3-03 Su kithgr alarmi 0sn-36008n e %
gecikme
H3-04 | Dehidrasyon sifirlama gecikmesi 0sn~3600sn 300'er <
H3-05 Su doluluk tespiti 0: Devre dis! 4 g
se¢im 1: Al
2: AI2
3. AI3
4: DI terminal
H3-06 Su doluluk esigi 0,0%~100,0% 25.0% Pie
Algilanan su seviyesi kontrol analog sinyali H3-06'dan
az oldugunda ve H3.07 gecikme siresinden sonra bu
durumu surdirdigande, tam su uyarisi (A-tF) bildirilir
ve uykuya gegilir.
H3-07 Su dolu alarm gecikmesi 0sn~3600sn 10saniye
H3-08 Su dolu sifirlama gecikmesi 0sn~3600sn 300'ler
H3-09 Hidrolik prob hasari 0%~100.0% 0,0% 3%
izleme esigi 0.0% : gegersiz;
0,0%'dan buyuk oldugunda, analog sinyalin su
seviyesi kontroli H3_09 hidrolik prob arizalari
(tSF) durus suresinden daha fazladir.
H3-10 Kuru pompa tespiti 0: Devre disi 0 Pie
etkinlestirimi 1: Etkinlestir
- 9
H3-11 Kuru pompa akimi 0,0%~100,0% 50.0% Y
esik
H3-12 Kuru pompa frekansi 0,00Hz~50,00Hz 30.00Hz Yo
esik
H3-13 Kuru pompa uyari gecikmesi 0sn~3600sn 60'lar P

Motor akimi H3-11 degerinden kiigiik ve motor
calisma frekansi H3-12 degerinden buytk oldugunda,
bu durumun siresi H3.13 degerinden biyik
oldugunda kuru pompa uyarisi (A-LL) bildirilir ve uyku
bildirilir.
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5.Fonksiyon parametre tablosu

Kod Kimligi Tanim Parametrelerin Ayrintili Agiklamasi Varsayilan deger DE.’?;;""“
H3-14 Kuru pompa sifirlama gecikmesi 0sn~3600sn 120'er Pre
H3-15 Dustik 1sik frekansi 0,00Hz~50,00Hz 0,00Hz *
H3-16 Isik zayifigi uyarisi 0sn~3600sn 100'ler Pe

gecikme Cikis frekansi H3-15'ten kigiik veya esit oldugunda ve
sure H3-16'dan buyuk oldugunda, isik zayifligi uyarisi
bildirilir ve uyku bildirilir. Not: Bus voltaji elektrik 1s1§1
zayIf dustik oldugunda (H3-26), dogrudan zayif 1sik
uyarisina (A - LS) génderilir, beklemek igin gecikmeye
gerek yoktur.
H3-17 Dustik 15k sifirlama gecikmesi 0sn~3600sn 300'er
H3-18 Frekans ayar modu 0:Maksimum frekans 0
1: Frekans kaynagi parametresine gore verilmistir
H3-19 MPPT modu hizlandirma 0,1sn~6500,0sn 500 saniye Y
ve yavaslama stresi Zaman ne kadar kisaysa, tepki hizi o kadar hizli,
kararlilik o kadar kotd; zaman ne kadar uzunsa, tepki
hizi ve kararlilik o kadar yavas; ancak ¢ok buyiik ve ¢ok
kuguk olmasi sistemde salinima neden olabilir.
H3-20 MPPT frekans ayarlama 0,01Hz~10,00Hz 0,25 Hz Yo
genligi Frekans ne kadar kigtikse, tepki hizi o kadar yavag ve
kararlilik o kadar iyidir; frekans ne kadar buyukse, tepki hizi
o kadar yavas ve kararlilik o kadar kétiidir; ancak ok biyuk
ve gok kiigiik olmasi sistemde salinima neden olabilir.
H3-21 MPPT kontrol donguisii 0,0sn~5,00sn 050 sanive Pie
Zaman ne kadar kiiglikse, tepki hizi ve kararliigi o
kadar iyidir, zaman ne kadar buy(kse, tepki hizi ve
kararlihgi o kadar kétidur, ancak ok biyuk ve gok
kuguk soklara neden olabilir.
H3-22 MPPT minimum calisma 0,0 Vila500,0V 220V: 180.0 Yo
Gerilim (Bus voltaji H3-22'nin altina disttgunde, frekans 380V: 350.0
artigina izin vermek icin voltaj geri gelene kadar
frekans dustrme islemi gergeklestirilir.)
H3-23 MPPT minimum izin verir 0,1sn~100,0sn 5.0s Pre
gerilim disis stresi
H3-24 Otomatik asagi frekans 0,1~10,0 5.0 Y
ayarlama faktori
H3-25 Frekans artisi sirasinda bara 0,0V~20,0V 5.0V Pie
voltajinin dogal dustsu
H3-26 Diustik 1s1k voltaji 0V~500V 300V
H3-27 Hata kurtarma isleminden sonra otomatik 0:Devre Digl 1
yeniden baslatmay: etkinlestir 1: Etkinlestir
H3-28 Onyiikleme sikiigini zorla 0,00Hz~P0-12 5.00Hz %
ayar
H3-29 Frekans filtresi derinligi 10~400 20 Y
ayarlarini gérintile
H3-30 rezerv *
H3-31 rezerv *
H3-32 MPPT kontrol modu 0: Ortak VF kontrol modu 1: CVT 2 *
secim sabit voltaj kontrol modu 2: MPPT
modu
H3-33 MPPT referans voltaji 0,0V~3000,0V 550.0V *
ayar
H3-34 MPPT Arama voltaj adimi 0,1~30,0V 1.0v *
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5.Fonksiyon parametre tablosu

Kod . Varsayilan Degistirilmis
iD Tanim Parametrelerin Ayrintili Agiklamasi P Tip

H3-35 MPPT arama déngusii 0,25n~8,0sn 1.0s *

H3-36 Gerilim kapali devre PI 0,0%~100,0% 0,0% *
kontrol sapma siniri

H3-37 Gerilim kapali devre PI 0,0%~100,0% 100.0% *
cikis Gst sinirt
siklik

H3-38 Gerilim kapali devre PI 0,0%~100,0% 0,0% *
cikig alt sinirt
sikhk

H3-39 Gerilim kapali devre PI 102~20000 8192 PG
kontrolleri Kp kazanci 1

H3-40 Gerilim kapali devre PI 102~20000 256 Y
kontroli Ki kazanci 1

H3-41 Gerilim kapali devre P 102~20000 1024 Y
kontrolleri Kp kazanci 2

H3-42 Gerilim kapali devre PI 102~20000 1024 g
kontroldi Ki kazanci 2

H3-43 Kapali devre PI voltaji 0~1000 500 Y
kazanci kontrol eder
anahtarlama noktasi

H3-44 mppt referans voltaji 0,0v~3000,0V 750.0V *
maksimum degeri ayarla

H3-45 mppt referans voltaji 100.0V~3000.0V 350.0V *
minimumu ayarla

H3-46 MPPT kontrol algoritmasi 0:mppt algoribtmasl 0 S . L *

. 1:mppt Algoritmasi 1 (Yeni stirim algoritma
seg¢im
programi)

H3-47 MPPT c¢ikis hizlanma suresi | 0,1sn~6500,0sn 200sanye Pie

H3-48 Bara dusuk gerilim 0:Devre Digl 1 Pie
bastirma fonksiyonu 1: Etkinlestir
etkinlestirildi

H3-49 Bara dustk gerilimi 180.0V~500.0V 430.0v Y
bastirma korumasi
nokta

H3-50 Bara digtk gerilimi 0,1~500,0 100.0 bk
bastirma korumasi
Kazanmak

H3-52 Sifirlama gecikme siresi varsa voltaj | 0sn~3600sn Wt yaglar Pxd

15131
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6.Modbus iletisim protokolu

6 Modbus iletisim protokolu

6.1 Modbus iletisim protokolu
6.1.1 Ozetle

RS485 haberlesme arayiizii saglar ve Modbus-RTU slave istasyon haberlesme protokoliinii destekler.
Kullanicilar, merkezi kontrole su sekilde ulasabilirler:bilgisayarveya PLC, haberlesme protokolu tzerinden
inverterin calisma komutlarini ayarlamak, parametreleri degistirmek veya okumak, inverterin calisma durumunu
ve ariza bilgilerini okumak icin kullanilir.

Seri iletisim protokold, seri iletisimde iletilen bilgilerin icerigini ve bi¢imini tanimlar. Bunlar arasinda sunlar
bulunur: ana bilgisayar sorgulama (veya yayin) bicimleri; ana bilgisayarin gerekli eylemin parametreleri, iletilen
veriler ve hata kontroli dahil olmak tizere kodlama yéntemi. Bagimli bilgisayarin yaniti da eylem onayi, donus
verileri ve hata kontroll dahil olmak tizere ayni yaply1 benimser. Bagimli bilgisayar bilgileri alirken bir hata yaparsa
veya ana bilgisayarin gerektirdigi eylemi gerceklestiremezse, ana bilgisayara yanit olarak bir hata mesaji duizenler.

6.1.2 Uygulama modu

inverter, R5485 veri yolu ile "tek master ve coklu slave" PC/PLC kontrol agina haberlesme slave'i olarak
baglanir.

6.1.3 Donanim arayuzu
inverter kontrol kartindaki 485+ ve 485-'yi baglayin.

6.1.4 Topolojik yapi

Tek ana bilgisayarli coklu bagimli sistem. Agdaki her iletisim cihazinin benzersiz bir bagimli adresi vardir. Bu
adreste, bir cihaz iletisim ana bilgisayari (genellikle PC st bilgisayari, PLC, HMI vb.) olarak aktif olarak iletisimi
baslatir, bagimli bilgisayara parametreleri okur veya yazar; diger cihazlar ise ana bilgisayarin sorgusuna veya
makineye yapilan iletisim islemine yanit veren iletisim bagimlisi konumundadir. Ayni anda yalnizca bir cihaz veri
gonderebilirken, diger cihazlar alici durumundadir.

Koéle IP adresi 1 ile 247 arasinda degisir. 0, yayin IP adresini belirtir. Agdaki kéle adresi benzersiz olmalidir.

6.1.5 fletisim iletim modu

Asenkron seri, yari ¢ift yonlu iletim modu. Seri asenkron iletisim surecinde, veriler paketler halinde cerceveler
halinde gonderilir. Modbus-RTU protokoliine gére, iletisim veri hattindaki bosta kalma suresi 3,5 bayt iletim
suresinden fazla oldugunda, bu yeni bir iletisim cercevesinin basladigini gésterir.

Master transmission 1 Slave response 1, Master transmission 2 Slave response 2
_XXIIUXXDIDC(HII_XXII(IU W __ __OXmom0n__oqonatar

|w, han a“uu vPr)mrr” Dataframe

transmission tne ey

Dahili iletisim protokold, ana bilgisayarin "sorgu/komutuna" yanit verebilen veya ana bilgisayarin "sorgu/
komutuna" gore ilgili eylemleri gergeklestirip iletisim verisi yanitini gerceklestirebilen Modbus-RTU slave iletisim
protokoltdur. Ana bilgisayar bir kisisel bilgisayar (PC), endustriyel kontrol ekipmani veya programlanabilir mantik
denetleyicisi (PLC) vb. olabilir; ana bilgisayar, bir slave makineyle ayri ayri iletisim kurabilir, ayni zamanda tim
slave'lere bilgi yayinlayabilir. Ana bilgisayardan tek bir "sorgu/komut" erisimi icin, erisilen slave bir yanit cercevesi
donddrdr; slave'in ana bilgisayar tarafindan gonderilen yayin mesajina yanit vermesi gerekmez.

6.2 Iletisim veri cerceve yapisi

Bu invertér serisinin Modbus-RTU protokol iletisim veri bicimi asagidaki gibidir. invertér yalnizca Word tipi
parametre okuma veya yazmayi destekler ve ilgili iletisim okuma islemi komutu 0x03'tlr. Yazma komutu 0x06 ve
coklu yazma komutu 0x10'dur. Okuma ve yazma
bayt veya bit islemleri desteklenmiyor:

=3, 5Byte 1Byte 1Byte 2Byte 2Byte 2Byte
Frame of read command ™ | "~ "~ l;—m ‘“dl par st | €€ checksum l - |
from the master ___ __ _ _ addrgsy | S 5 Iet : gl

Calculate CRC check = = = = = — = —
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6.Modbus iletisim protokoli

Teorik olarak, ana bilgisayar ayni anda birden fazla parametreyi ardisik olarak okuyabilir (yani n, maksimum
12'ye ulasabilir), ancak bu parametre grubunun son parametresinin gegilemeyecegine dikkat edilmelidir, aksi
takdirde yanlis cevap verecektir.

>35Byte  1Byte1Byte 1Byte (2n)Byte 2Byte
8 '|‘__ __I—_\.——: |—‘—\
Frameofslave ~ "= TTomt o pars. e checkeom | e |
responsetoread ____ adiress | P | n i~ A IR
Command Cal.culateCH(\‘l:heck ————————— +
>35Byte  1BytelByte 21Byte 1Byte 2Byte
A o | 6 A - A o A r A \
R TR et
Frame of write dle tirame haader| ::arﬁ'.'- ‘ | Pah | HCtchi i e |
command fromthe _______ adiess i b A IO
master ! v A
CAUIR CRE chedh! s o= == o e am ot i o 2
>3.5Byte lBy'teIByte ZBytE 2Byte 2Byte
& 1 ) I 1} LN 5
_______ Target -1
. Fr: r:g: g sE?_\;: e e esdeq | s [cmtoa| s, adrns ‘ = crechackum | g |
resp wiite ot | ]
command Cateuate CRE thaeh — — — — — — — — — — —‘-‘
>35Byte  1BytelByte 2Byte 2Byte 1Byte (2n)Byte 2Byte
f ’ I'__I__I__I_ SIS RN v _I_'k_
Frame of multi-write ite T acresumberof cca amoer o | T |
command from the Idmmmmﬂ i “le“r e r (R bﬂi = ] = I o
master v A
Caloulate CRC chedhe — — e e
Coklu yazma, ¢oklu okuma ile aynidir ve 12'ye kadar parametre sirekli olarak yazilabilir.
=3,58yte 1Byte 1Byte 2Byte  2Byte  1Byte (Zn)Byte  2Byte
Frame of slave = T | o T i ot st it ] e bt || 1§
response to multi-write mace | S ] w7 | W ol il = i
s

command

v
Caleulare CRE check

BENEger kole bir iletisim ¢ercevesi hatasi veya baska sebeplerden dolayl okuma/yazma hatasi tespit ederse, kole bir hata cercevesi
donddrdar.

Not

CRC kontrol hatasi igin herhangi bir yanit dénddrtlmedi.

Slave'den dondurilen okuma hatasi 0x83'tur. Slave'den dondurilen yazma hatasi 0x86'dir. Slave'den
doénddrilen ¢oklu yazma hatasi 0x90'dir.

>3.5Byte  1Byte 1Byte 1Byte  2Byte
k- o 1
Frameof read error ~ | TR }m e CRC checksum -
returned from the slave Ll 1
Calcufarn CAC chack —»-.»——-—-.-.,.‘*
=3.5Byte  1Byte 1Byte 1Byte  2Byte Error type
r‘ﬂr—’ﬁr-‘——‘ﬁ 01 Comenand code Enne
- I 2: "
remim*;rgfrmt: el = e o e I
R , f:ﬁfit:aﬂcawmrnr
Calculate CRT chch o o —— —
>3.5Byte  1Byte 1Byte 2Byte  2Byte
— M rtrtr——y
Frame of multi-write error == Torel prrrory 1
1l e Peadan) | station | oeoo  [Error o l‘ ‘:i’*"" il 1
returned from the slave st -~ :

Calrulate CRE Chech == === __._*
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Veri gergevesi alan agiklama tablosu

Cergeve bashg
(BASLANGIG)

3,5 bayttan fazla iletim stresinden daha uzun bosta kalma siresi

Kole adresi (ADR)

iletisim adres araligi: 1 ila 247; 0 = Yayin

Komut kodu

(Komut Dosyasi)

03: Kéle parametrelerini oku; 06: Kdle parametrelerini yaz; 10: Kole parametrelerini coklu yaz

Parametre adresi (H)

Parametre adresi (L)

AC surtctinin dahili parametre adresi, onaltilik olarak ifade edilir. Parametreler, parametre
thrd ve parametre digi tr olarak ikiye ayrilir (6rnegin, calisma durumu parametreleri ve
calisma komutlari). Adreslerin tanimina bakin.

fletim sirasinda disiik dereceli baytlar yiiksek dereceli baytlari takip eder.

Parametre sayisi (H)

Parametre sayis (L)

Bu cercevede okunan parametre sayisi. 1 degeri, bir parametrenin okundugunu gésterir. iletim sirasinda duistik
dizeyli baytlar, yiksek dizeyli baytlari takip eder.
Bu protokole gére, bu alan olmadan ayni anda yalnizca bir parametre yeniden yazilabilir.

Veri baytlari Parametre sayisinin iki kati olan veri uzunlugu
Veri (H)

Yanit verileri veya yazilacak veriler. iletim sirasinda duistik diizeyli baytlar, yiiksek diizeyli baytlari takip eder.
Veri (L)

CRC dsiik bit

CRC yuiksek bit

Algilama degeri: CRC16 kontrol degeri. iletim sirasinda yiiksek dereceli baytlar, dusiik dereceli baytlari takip
eder. Hesaplama yonteminin ayrintilari icin bu bolimdeki CRC agiklamasina bakin.

SON

3,5 bayt iletim siresi

CRC Kontrol yolu:

CRC (Dongusel Artiklik Denetimi), RTU cerceve formatini kullanarak, Modbus mesajlarini CRC hata algilama
alani yéntemine gore icerir. CRC alani, mesajin tim icerigini algilar. CRC alani, iki baytlik, 16 bitlik bir ikili degerdir.
Verici cihaz tarafindan hesaplanir ve mesaja eklenir. Alici cihaz, alinan mesajin CRC degerini yeniden hesaplar ve
alinan CRC alanindaki degerle karsilastirir. ki CRC degeri esit degilse, bir iletim hatasi vardir.

CRC 6nce OxFFFF'i depolar ve ardindan mesajdaki ardisik 8 bitlik baytlari gecerli kayittaki degerle islemek icin
bir prosedur baslatir. CRC icin karakter basina yalnizca 8 bit veri gecerlidir ve baslangig ve bitis bitleri ile eslik
bitleri gegerli degildir. islemde retilen CRC, her 8 bitlik karakter ve kayit ayri ayri karsilikli olarak 6zel veya (XOR)
olarak, sonuclari en dusuk etkili yone, MSB'ye 0'a dondurdr. LSB algilama icin ¢ikarilir, LSB 1 ise, kayit tek basina
onceden ayarlanmis degerden farklidir veya LSB 0 ise, gergeklestirilmez. Tum islem sekiz kez tekrarlanir. Son bit
(8. bit) tamamlandiktan sonra, bir sonraki 8 bitlik bayt, kaydin gecerli degerinden ayri olarak farklilik gésterir. Son
kayittaki deger, mesajdaki tim baytlar yurituldikten sonraki CRC degeridir.

Bir mesaja CRC eklendiginde, 6nce dusik baytlar, ardindan yiiksek baytlar eklenir. CRC'nin basit islevi
asagidaki gibidir:
imzasiz intcrc_chk_degeri (isaretsiz karakter *veri_degeri, isaretsiz karakter uzunlugu)

{

imzasiz intcrc_value=0xFFFF;
inti;
sirasinda (uzunluk-)

{

crc_degerir=*veri_degeri++;
icin (i=0;i<8;i++) {
eger (crc_degeri&0x0001)
{

crc_degeri= (crc_degeri>>1) A0xa001;

baska
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crc_degeri=crc_degeri>>1;}

}

geri donmek (crc_degeri) ; }

iletisim parametresi tanimlama adresi:

okuma ve yazma parametresi (bazi parametreler degistirilemez, yalnizca Ureticilerin veya izleme cihazlarinin kullanimi
icindir))

6.3 Parametre adres isaretleme kurali

Parametre adres kurallari, parametre grubu numaralari ve etiketleriyle temsil edilir:
yuksek bayt: PO~PP(P Grubu). HO~HF(H Grubu). 70~7F(U Grubu)
dustk dereceli bayt: 00~FF

Bazi parametreler inverter calisirken degistirilemez; bazi parametreler ise inverter hangi durumda olursa
olsun degistirilemez. Parametreleri degistirin, ancak parametre araligina, birimlere ve ilgili agiklamalara da dikkat
edin.

o ad ) iletisim RAM'deki parametre
Parametre grubu numarasi Iletisim erisim adresi ey T
adresini degistirir
0~PE Grubu 0xFO00~OxFEFF 0x0000~0x0EFF
HO~HC Grubu 0xA000~0xACFF 0x4000~0x4CFF
U0 Grubu 0x7000~0x70FF

Not

EEPROM'a sik sik kayit yapiimasi EEPROM'un kullanim émrini azaltacagindan, iletisim modundaki bazi parametrelerin kayit
edilmesine gerek kalmaz, sadece RAM'deki degeri degistirilir.

P grubu bir parametre ise, parametre adresinin ylksek P'si 0 oldugu strece bu fonksiyona ulasilabilir.
Parametre H grubu ise, parametre adresinin yiiksek H'si 4 oldugu siirece bu fonksiyona ulasilabilir.

Iigili parametre adresleri asagidaki gibi temsil edilir:
yuksek bayt: 00~0P(P Grubu). 40~4F(H Grubu)

dusik dereceli bayt: 00~PP

Ornegin:

P3-12 parametresi EEPROM'da saklanmamistir ve adresi 030C'dir. HO-05 parametresi EEPROM'da
saklanmamistir ve adresi 4005 olarak gosterilir. Bu adres, RAM'e yalnizca yazilabildigini, okunamadigini gosterir.
Okuma adresi gegersizdir.

Kapatma/calisma parametreleri icin asagidaki tabloya bakin.

Durdur/Galistir parametreleri

Adresler Parametreli agiklama Adresler Parametreli agiklama

1000H * {letisim Ayarlari (ondalik) 1010H PID ayari
-10000~10000
1001H Calisma frekansi 1011H PID geri bildirimi
1002H Bara gerilimi 1012H PLC adimi
1003H Cikig voltaji 1013H DARBE Giris darbe frekansi (birim: 0,01
kHz)

1004H Cikig akimi 1014H Geri bildirim hizi, birim 0,1 Hz
1005H Cikig gtict 1015H Kalan calisma siresi
1006H Cikis torku 1016H Al1 Diizeltmeden 6nceki voltaj
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Durdur/Galistir parametreleri

Adresler Parametreli agiklama Adresler Parametreli agiklama
1007H Kosu hizi 1017H Diizeltmeden énce Al2 Voltaji
1008H DI giris bayrag 1018H AI3 Diizeltmeden dnceki voltaj
1009H DO ¢ikis bayragi 1019H Dogrusal hiz
100AH AI1 voltaji 101AH Mevcut giig agik stiresi
100BH AI2 voltaji 101BH Mevcut calisma stiresi
100CH AI3 voltaji 101CH DARBE Giris darbe frekansi (birim: 1Hz)
100DH Sayim girisi 101DH iletisim Ayarlari
100EH Uzunluk degeri girigi 101EH Gergek geri bildirim hizi
100EH Yukleme hizi 101FH Ana frekans X ekrani
- - 1020H Ana frekans Y ekrani
Not:

iletisim degeri, %100,00'e karsilik gelen bagil yiizdedir. Frekans boyut verilerinin %100,00'ine karsilik gelen 10000-10000,
ytizde ise maksimum frekans yiizdesine (P0-10) géredir. Tork boyut verileri igin ylizde, P2-10 ve H2-48'dir (tork Ust siniri,
siraslyla birinci ve ikinci motorlara karsilik gelen sekilde ayarlanir).

invertdre kontrol komutu girisi: (sadece yazma)

Komut kelimesi adresi Komut islevi

0001: ileri dogru calismayi gésterir

0002: Ters islem

0003: ileriye dogru déniim noktasi

2000H 0004: Noktalari tersine gevirin

0005: serbest durak

0006: Yavaslayin ve durun

0007: Arizayi sifirla

Inverter durumunu oku: (Salt okunur)

durum kelimesi adresi Durum sézcugu islevi

0001: ileri dogru galismayi gosterir

3000H 0002: Ters islem

0003: Kapat
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Parametre kilidi Sifre dogrulamasi: Gergek sifre degeri dondurdlirse sifre dogrulamasi basarili olur.
(Sifre yoksa, yani sifre 0 ise, 0000H dondurdldr.)

Sifre adresi

Sifrenin igerigini girin

1FOOH

Dijital ¢ikis terminali kontroli: (sadece yazma)

komut adresi

Komut icerigi

2001H

BITO: DO1 gikig kontrolu

BIT1:

DO2 ¢ikis kontrolu

BIT2:

ROLE1 cikis kontrolii

BIT3:

ROLE2 cikis kontrolii

BIT4:

FMR ¢ikis kontroli

BIT5: VDO1

BIT6: VDO2

BIT7:VDO3

BIT8: VDO4

BIT9: VDO5

Analog ¢ikis AO1 kontrolii: (sadece yazma)

Komut adresi

Komut igerigi

2002H

0~7FFF 01 gosterir%~100%

Analog ¢ikis AO2 kontroli: (sadece yazma)

komut adresi

Komut igerigi

2003H

0~7FFF 01 gosterir%~100%

PULSE cikis kontrolu: (sadece yazma)

komut adresi

Komut icerigi

2004H

0~7FFF 01 gosterir%~100%

inverter ariza agiklamasi

inverter ariza adresi

inverter ariza bilgisi

8000H

0000: Hata yok

0001: Ayrilmis
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inverter ariza agiklamasi

inverter ariza adresi inverter ariza adresi

0002: Asirt akimi hizlandirir

0003: Yavaslayan asiri akim

0004: Sabit agirt akim

0005: Hizlanma asiri gerilimi

0006: Yavaslayan asiri gerilim

0007:Sabit hiz agir gerilimi

0008: Arabellek direnci asir ylk hatasi

0009: Dusuik voltaj hatasi

000A: inverter agir ytiklendi

000B: Motor asir1 yuki

000C: Giris fazi eksik

000D: Cikis fazi eksik

000E: Modul asiri 1siniyor

00OF: Harici ariza

0010: Iletigsim anormal

8000H 0011: Kontaktér anormal

0012: Akim algilama hatasi

0013: Motor ayarlama hatasi

0014: Kodlayici/PG karti arizall

0015: parametre okuma ve yazma istisnasi

0016: invertér donanimi arizali

0017: Motor kisa devre topraklama hatasi

0018: Ayrilmig

0019: Ayrilmis

001A: Galigma siiresi doldu

001B: Kullanici tanimli hata 1

001C: Kullanici tamimli hata 2

001D: Glg agma zamani geldi

001E: Yk dista

001F: Galisma sirasinda PID geri bildirimi kayboluyor

0028: Hizli akim sinirlama stireleri doldu
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inverter ariza adresi

inverter ariza adresi

0029: Calisma sirasinda anahtar motoru arizasi

002A: Hiz sapmasi ¢ok biyiik

002B: Motor asiri hizi

002D: Motor agiri 1sindi

005A: Kodlayici hatlarinin sayisi yanhisg ayarlanmig

005B: Kodlayici yok

005C: Baslangig konumu yanls

005E: Hiz geri bildirim hatasi

6.4 PD grup iletisim parametreleri

Parametre

isim

Varsayilan deger Ayar araligi

Pd-00

Baud hizi

Birler: Modbus baud hizi

0:300BPS

1:600BPS

2:1200BPS

3:2400BPS

5005 4:4800BPS

5:9600BPS

6:19200BPS

7:38400BPS

8:57600BPS

9:115200BPS

Pd-00 parametresi, ana bilgisayar ile invertér arasindaki veri aktarim hizini ayarlamak icin kullanilir. Ust bilgisayar ve
invertor tarafindan ayarlanan baud hizinin tutarl olmasi gerektigini unutmayin; aksi takdirde iletisim kurulamaz. Baud
hizi ne kadar ylksekse, iletisim hizi da o kadar ylksek olur.

Parametre Isim Varsayilan deger Ayar araligi
0: yok Kontrol: Veri bigimi <8,N,2>
Pd-01 veri bicimi 0 ) P
1: Esit kontrol: Veri bicimi <8,E,1>
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Parametre isim Varsayilan deger Ayar aralig
X 2: tek say1 kontrolu: Veri bigimi <8,0,1>
Pd-01 veri formu 0
3: Hicbiri Kontrol: Veri bigimi <8,N,1>

Ust bilgisayar ile invertérin ayarladigi veri formatinin uyumlu olmasi gerekir, aksi takdirde haberlesme
gerceklestirilemez.

Parametre

isim

Varsayilan deger

Ayar araligi

Pd-02

Yerel adres

1 1~ 247,0 yayin adresini gésterir

Yerel adres 0 olarak ayarlandiginda, yayin adresi olur ve ana bilgisayar yayin islevi gerceklestirilir. Yerel adres

benzersizdir (yayin adresi haric), bu da ana bilgisayar ile invertér arasindaki noktadan noktaya iletisimin temelini

olusturur.
Parametre isim Varsayilan deger Ayar araligi
Pd-03 Tepki gecikmesi 2ms 0ms~20ms

Tepki gecikmesi: Inverter veri kabuliiniin sonu ile verilerin Ust bilgisayara génderilmesi arasindaki ara stireyi ifade eder.
Tepki gecikmesi sistem islem siiresinden kisaysa, yanit gecikmesi sistem islem siiresine gére hesaplanir. Tepki gecikmesi
sistem islem slresinden uzunsa, sistem verileri ggndermeden 6nce yanit gecikme siiresinin Ust bilgisayara ulagmasini

bekler.

Parametre Isim Varsayilan deger Ayar aralig:
Tletigim o0sarive
Pd-04 0,0 saniye (gegersiz) ;0,1~60,0sn
zaman agimi

Bu parametre 0.0s olarak ayarlandiginda, iletisim zaman asimi parametresi gegersizdir.

Bu parametre gegerli degerlere ayarlandiginda, bir iletisim ve bir sonraki iletisimin zaman aralidi iletisim zaman agimini

asarsa, sistem iletisim hatasi (Err16) hatasina maruz kalir. Genellikle bu parametre gecersiz olarak ayarlanir. Strekli

iletisim kuran bir sistemde bu parametreyi ayarlarsaniz, iletisim durumunu izleyebilirsiniz.

Parametre isim Varsayilan deger Ayar araligi
fletisim 0: standart disi Modbus-RTU
Pd-05 s 0 protokolunt gésterir

protokol segimi

1: Standart Modbus-RTU protokolu

Pd-05=1: Standart Modbus protokoliinii segin. Ayrintilar icin bu protokoltin B.3 Iletisim Veri Yapisi bélimiine bakin.

Pd - 05 = 0: komut okunur, makineden standart Modbus'tan bir bayt fazla bayt sayisi déner

Parametre isim Varsayilan deger Ayar araligi
fletisim 0: 0,01A
Pd-06 glncel oku 0 1: 0,1A

Pd-06, haberlesme ¢ikis akimini okudugunda akim degerinin cikis birimini belirlemek icin kullanilr.
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7 Ariza Teshisi ve Karsi Tedbirler
7.1 Ariza Teshisi ve Karsi Tedbirler

Surdcl kullanimdayken asagidaki hata turleri meydana gelebilir. Basit hata analizi igin asagidaki
yontemlere basvurun.

Hata adi PG Hata neden sorusturmasi Sorun giderme 6nlemi

goruntalemek

Tankin su seviyesinin dolacagina dair sinyal alindiginda ON

Sel uyarisi A-tF Su deposunun dolu olup olmadigi sinyalini cikis olarak verin.
- < Su kaynagindan su eksikligi sinyali alindiginda ON
Su kithgr uyarisi AtL Suyun kit olup olmadigi sinyalini cikisa verin,
ALS Fotovoltaik panelin tikali olup Isik siddetinin yeterli olmadigi (zayif 151k) tespit
Dstik istk uyarsi olmadigi edildiginde ON sinyali cikis verir.
(] . ~ Pompanin rélantide (yiiksiiz) calistigi tespit edildiginde gikis ON
Kuru pompa uyarisi TUM Pompanin yiiklii olup olmadigt siny:i . ! calistigr tespl ginde gikig
., " i Ana devrenin agik olup olmadigini kontrol edin.
Akim orrr::l;laer?e devresi E01.01 gxeefleerma:'::mmal Hall sensord hasarli, akim 6rnekleme akimi hasarli,

Ureticiyle irtibata gegin.

Suriict karti ve gig kaynagi anormal Fabrika servisini arayin.

Kontaktér arizas: Eo102 | Kontaktor anomalis Fabrika servisini araymn.

Asiri gerilim koruma panosu
Fabrika servisini arayin.

anormal

Inverterin gikis devresi
Motor veya kesme kontaktoriinde kisa devre olup olmadigini tespit edin.

topraklanmis veya kisa devre olmus

FVC veya SVC kontrol yolu igin ve hat Motor parametrelerini motor etiketine gore ayarlayin ve

parametrelerinin ayarlanmasina gerek yoktur motor parametre ayarini yapin.

Hizli ivmelenme kosullari altinda, L
Hizlanma suresini artirin (P0-17).

hizlanma siiresi cok kisa ayarlanmig
Kayip orani engelleme fonksiyonu (P3-19) etkinlestirildi.
Hizli etkili akim (P3-18) degeri ok buyiik oldugundan,

Asiri kayip orani bastirma diizgiin %120 ile %160 arasinda bir ayarlama énerilir;

ayarlanmamig
Asinma hizi kazanci engelliyor (P3-20) ayari ok kigiik,

Hizlanan agiri akim E02.00 20 ile 40 arasinda bir ayarlama yapmanizi Gneririm.
Manuel tork kaldirma veya V/F egrisi uygun
. Manuel kaldirma torkunu veya V/F egrisini ayarlayin.

degildir

Dénen motoru calistirin Hiz takibini baslatmay: sein veya baslatmak icin motor durana kadar
bekleyin.
Gegmis ariza kayitlarini inceleyerek, ariza akimi degerinin (P3-18)
akip akmadigini kontrol edin. Ulagilmazsa, harici bir parazitlenme
562 konusudur ve harici parazitlenme kaynaklarina ihtiyag vardr.

Dis midahale Arizay! gidermek igin harici bir parazitlenme kaynagi
bulunamazsa, siirtici karti veya Hall bileseni hasar gérmiis
olabilir ve degistirilmesi icin ireticiyle iletisime gegmeniz
gerekebilir.

inverterin gikis devresi Motorda kisa devre veya agik devre olup olmadigini tespit

topraklanmis veya kisa devre olmus edin.

FVC veya SVC kontrol yolu igin ve hat Motor parametrelerini motor etiketine gore ayarlayin ve

parametrelerinin ayarlanmasina gerek yoktur motor parametre ayarini yapin.

Hizli yavaslama kosulunda, yavaslama .

P N Yavaglam resini artirin (P0-18).
Geciktirici agir akim E03.00 stresi ok kisa ayarlanmistir avaglama silresini artirin (PO-18),

Kayip orani engelleme fonksiyonu (P3-19) etkinlestirildi.
Hizli etkili akim (P3-18) degeri ok buyiik oldugundan,
Asirt kayip orani bastirma diizgin %120 ila %150 arasinda bir ayarlama 6nerilir;
ayarlanmamis
Asinma hizi kazanci engelliyor (P3-20) ayari ok kuigiik, 20
ile 40 arasinda ayarlanmasi 6nerilir.
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Panel ) . )
Hata adi Hata neden sorusturmasi Sorun giderme 6nlemi
gorantdlemek
Ek fren Unitesi ve fi i i yok . .
ren Gnitesi ve fren direnci yo Fren Gnitesini ve direnci takin.
Gegmis ariza kayitlarini inceleyerek, ariza akimi degerinin (P3-18)
akip akmadigini kontrol edin. Eger bu degere ulasilamiyorsa, harici
bir parazitlenme s6z konusudur ve harici parazitienme
Dis midahale kaynaklarina ihtiyag vardir. Arizayi gidermek igin taramadan sonra
harici parazitlenme kaynag1 yoksa, tahrik plakasi veya cihaz hasarli
olabilir. Ureticiyle iletisime gegip yenisiyle degistirmeniz gerekir.
AC siricinin topraklanmis veya kisa Motorda kisa devre veya agik devre olup olmadigini tespit
devre yapmis cikis devresi edin.
SVC veya FVC kontrol modunda Motor parametrelerini motor etiketine gére
otomatik ayarlama yapilmaz. ayarlayin ve motor parametre ayarini yapin.
Kayip orani engelleme fonksiyonu (P3-19)
etkinlestirildi. Hizh etkili akim (P3-18) degeri gok
Uygunsuz asirt akim durma buyuk oldugundan, %120 ila %150 arasinda bir
bastirmasi ayarlama onerilir;
Asinma hizi kazanci engelliyor (P3-20) ayari gok
Sabit hiz kiiglik, 20 ile 40 arasinda ayarlanmasi 6nerilir.
E04.00
asir akim Kararl galisma kosullari altinda, calisma akimi
AC slrictnln yetersiz glc motor anma akimini veya invertériin anma gikis
derecesi akimi degerini asarsa, lutfen daha degisken
frekansli cihaz guig seviyesini segin.
Gegmis ariza kayitlarini inceleyerek, ariza akimi degerinin (P3-18)
akip akmadigini kontrol edin. Eger bu degere ulagilamiyorsa, harici
AC siiriictsiine disaridan bir parazit\envme 56z konusudur ve t?ar'\d parazitlenme
miidahale kaynaklarina ihtiyag vardir. Arizay gidermek icin taramadan sonra
harici parazitlenme kaynag1 yoksa, tahrik plakasi veya cihaz hasarli
olabilir. Ureticiyle iletisime gegip yenisiyle degistirmeniz gerekir.
Girig glic sebekesi voltaji yliksek Voltaji normal aralia ayarlayin.
Ek glic iptal edilir veya fren direnci takilir; Frekans
Hizlanma siireci sirasinda motoru asiri gerilim bastirmasinda en buyik artis (P3-26), 5
calistiran harici bir kuvvet vardir Hz ile 15 Hz arasinda daha kiglik 6nerilen ayar,
parametreleri ayarlamak igin stirikleme kuvveti
gereksinimi olan yerler.
Hizlaniyor A§"f' gerl.ll.m _bfsgrma fonksiyonunun (P3-23)
i E05.00 etkinlestirildigini onaylayin.
asiri gerilim Asin gerilim bastirma ayari Asiri gerilim bastirma eylemi (P3-22) degeri gok
Sr geritim Y k, 770V ile 700 V arasinda bir ayarlama
uygun degil L
onerilir;
Asiri gerilim bastirma kazanci (P3-24) ayari ok kiiguk,
30 ile 50 arasinda bir ayarlama yapilmasi énerilir.
Ek fren Unitesi ve fren direnci yok Fren tinitesini ve direnci takin.
Hizlanma stiresi gok kisa Hizlanma suresini artirin.
Asiri gerilim bastirma fonksiyonunun (P3-23)
etkinlestirildigini onaylayin.
- Asiri gerilim bastirma eylemi (P3-22) degeri ok
Asin ge”".”.“ bastirma ayari buyik, 770 Vile 700 V arasinda bir ayarlama
uygun degil PR,
onerilir;
Asiri gerilim bastirma kazanci (P3-24) ayari ok kiiguk,
30 ile 50 arasinda bir ayarlama yapilmasi 6nerilir.
Geciktirici agir gerilim E06.00 Ek glic iptal edilir veya fren direnci takilir; Frekans
Yavaslama islemi sirasinda motoru asiri gerilim bastirmasinda en bytk artis (P3-26), 5
calistiran harici bir kuvvet vardir Hz ile 15 Hz arasinda daha kg nerilen ayar,
parametreleri ayarlamak igin stiriikleme kuvveti
gereksinimi olan yerler.
Yavaglama siiresi ok kisa Yavaglama siresini artirin.
Ek fren Unitesi ve fren di i yok . .
ren unitesive fren direnci yo Fren Unitesini ve direnci takin.
Asiri gerilim bastirma fonksiyonunun (P3-23)
etkinlestirildigini onaylayin.
. - Asiri gerilim bastirma eylemi (P3-22) degeri cok
Sabit hiz : .
- E07.00 Asin 95”".”7 bastirma ayari biyuk, 770 Vile 700 V arasinda bir ayarlama
asiri gerilim uygun degil

onerilir;
Asiri gerilim bastirma kazanci (P3-24) ayari ok kiiguk,
30 ile 50 arasinda bir ayarlama yapilmasi 6nerilir.
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Ek glic iptal edilir veya fren direnci takilir; Frekans
asiri gerilim bastirmasinda en biyuk artis (P3-26), 5
Calisma sirasinda motoru calistiran ¥ o A
R Hz ile 15 Hz arasinda daha kiglik 6nerilen ayar,
harici bir kuvvet vardir . PR, .
parametreleri ayarlamak igin stiriikleme kuvveti
gereksinimi olan yerler.
L Anlik durdurma fonksiyonunun (P9-59) etkinlestirilmesi,
Anlik kesinti anlik gug kesintisi diistik voltaj hatasini 6nleyebilir.
Inverter girisinin voltaji sartname
gereksinimlerinin kapsaminda Voltaji normal araliga ayarlayin.
Duislik voltaj arizasi E09.00 degildir
Otobds voltaji anormal Teknik destek alin.
.Dogru.ltucu, invertér strdcd karti, Teknik destek alin.
invertor kontrol karti
Yuk gok buiytik mii yoksa motor mu | Yiku azaltin ve motor ve mekanik durumunu
bloke oldu? kontrol edin.
Inverter secimi kiiciik Daha biiytik gii¢ sinifina sahip bir invertdr secin.
inverter asin yuki 10.00 £ FVCveya SVC kontrol yolu igin ve hat Motor parametrelerini motor etiketine gére
parametrelerinin ayarlanmasina gerek
yoktur ayarlayin ve motor parametre ayarini yapin.
Tork artirma (P3-01) ayar degeri cok bily(k, %1,0
Kontrol modu V/F'dir azaltarak deneyin veya P3-01'i "0" olarak ayarlayin
(otomatik tork artirma modu).
Yuk gok buyiik mi yoksa motor mu | Yiiki azaltin ve motor ve mekanik durumunu
bloke oldu? kontrol edin.
Dalga ile akim sinirlamasi E10.01
¢ PP, Yiku azaltin ve motor ve mekanik durumunu
Inverter secimi kiiglik .
kontrol edin.
Motor koruma parametresi P9-01 Bu parametre dogru ayarlandiginda, P9-01'i artirin, motor
ayari uygundur asirt yuk stresini uzatabilirsiniz.
Motor asirt yaki 11,00 £
Yuk gok buyiik mi yoksa motor mu | Yiiki azaltin ve motor ve mekanik durumunu
bloke oldu? kontrol edin.
Giris faz kaybi 12,00 £ Giris fazi eksikligi arizast Girig RSj kablosunun ye tg fazl giris voltajinin normal olup
olmadigini kontrol edin.
motor arizasi Motorun baglantisinin kesilip kesilmedigini tespit edin.
Inverterden motora giden kablo -
Cevresel arizalari giderin.
anormal
Cilkis faz kaybr 1300 | Motor caligirken invertor Ug fazli Motorun g fazli sargisinin normal olup
cikisi dengesizdir olmadigini kontrol edin ve arizayi giderin.
Strdci veya IGBT modiili Teknik destek alin.
anormal
Ortam sicakhgi cok yiiksek Ortam sicakhgini dastrdn.
Kanal tikanikhigi Hava kanalini temizleyin.
IGBT O
agin sicaklik 14,00 £ Fan arizasi Fani degistirin.
Modiil termistérii hasarh Teknik destek alin.
Moddl arizasi Teknik destek alin.
E15.01 Cok islevli DI Gizerinden harici Gevresel ariza, mekanik yeniden baslatmaya izin
. hatalari girin verildigini (P8-18), sifirlama islemini dogrular.
Dis ariza
£15.02 Cok islevli DI normal kapamasi Cevresel ariza, mekanik yeniden baslatmaya izin
. araciligiyla harici hatalari girin verildigini (P8-18), sifirlama islemini dogrular.
485-iletisim kablosunun dogru baglanip
P baglanmadigini kontrol edin.
E16.01 Modbusiletisimzamanasimi Pd-04 setinin PLC gevrimi ile veri iletisiminin makul
oldugunu kontrol edin.
P I CAN iletisim kablosunun dogru baglanip
letisim hatasi E16.11 CANopeniletisim baglanmadigini kontrol edin. Pd - 15 ~ 17
zaman asimi L . L
parametrelerini kontrol edin ve paraziti onaylayin.
Yapilandirilan CANopen tabanli PDO
E16.12 eslemesi ile gercek esleme arasinda | AF grup parametrelerinin PDO eslemesini kontrol edin.

tutarsizhk
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Panel q A q
Hata adi Hata neden sorusturmasi Sorun giderme 6nlemi
goruntilemek
Senkron makine kutup Motor bagl olmayabilir veya ¢ikis faz disi olabilir.
E19.02
konumu Agi ayar hatasi
Erigim motoru yok;
. . Lutfen motor nominal akim parametresinin
E19.06 Stator direnci ayar hatasi (P1-03) motor etiketine gére ayarlandigindan
emin olun.
E19.07
Asenkron makine gegici sizinti Motor bagli olmayabilir veya gikis fazi eksik
E19.08 [T o . N -
indlksiyon ayar hatasi olabilir; Gegerli motor baglantisini dogrulayin.
E19.09
E19.10 Lutfen motor nominal akim parametresinin (P1-03) motor
etiketine gore ayarlandigindan emin olun; Atalet ayari ve
Motor ayar hatas! dinamik ayar hI\zlk(P2-43) ayar deggrlerlnl artirin. Latfen
Atalet ayar hatasi motor nominal akim parametresinin (P1-03) motor
etiketine gére ayarlandigindan emin olun;
E19.11
Atalet ayarini ve dinamik ayar hizi (P2-43) ayar degerlerini
artirin.
E19.20 | Senkronizeylkstzsifir Agayarlamaislemi | oo\ jirin 7 sinyalini kontrol edin.
zaman asimina ugradi
Lutfen motor nominal akim parametresinin
Senkron kutup pozisyonu ayar (P1.—03) motor etiketine gore ayarlandigini teyit
E19.23 edin;
hatasi . y
Senkronizasyonun baslangig pozisyon Agi algilama akimi
(P2-29) ayar degerini azaltin.
£19.24 Asenkron makine gegici sizinti inverter giic seimi kiiciik ise; motor giictine gore
) algilama ayar hatasi uygun invertoru segin.
20,00 £ | Kodlayici kesintisi
E20.01 Kodlayici arizasi
E20.02 Enkoder kopma hatasi
E20.03 Senkronizbr yiiks(iz ayar kodlayic Kirik hat konumunun duzeltilmesi; PG
arizasi =
kablo baglanti hatasi;
20.04 Senkronizér yiiksliz ayar kodlayici PG kablo g kaynagi baglantisini dogrulayin;
E20. arizasi Enkoder hat numarasi ile enkoder hat
numarasinin uyumlu olup olmadigini dogrulayin
£20.06 | Senkronizdr yiksiz ayar kodlayic (P1-27); AB hat baglantisi yanlistir.
N arizasi
Senkronizér ylksiz ayar kodlayici
E20.07 arizasi
Kodlayic: arizasi £20.08 Senkronizér ylksiz ayar kodlayici
arizasi
E20.09 Senkronizér ayar kodlayict anzas: Enkoder z sinyali anormal, litfen PG kart baglantisini
E20.10 Senkronizér kodlayici arizasi dogrulayin.
Asenkron makine kapal devre Enkoderi dogru sekilde baglayin;
E20.11 vektor vitksiz ayarli kodlayici anzasi Liitfen kodlayici satir numarasi ile kodlayici satir
Y Y Y/ numarasinin (P1-27) uyumlu olup olmadigini teyit edin.
Kodlayicinin geri besleme hizi ile Enkoderin baglantisinin kesilip kesilmedigini kontrol edin; Motor
E20.12 SVC'nin tahmini hizi arasinda biyGk | parametresinin dogru ayarianip ayarianmadigini kontrol edin;
bir sapma var Motor ayarini onaylayin.
E20.13 | Doner kodiayici donanim Kodtarkabolamasi kot cdn
baglanti kopmasi hatasi
E20.17 23 bit kodlayici baglantisi kesildi hatas Kodlayici kablolamasini kontrol edin
E21.01 Fonksiyon kodu haberlesme amagh yazilmissa, ilgili
fonksiyon kodunun RAM adresinin isletilip
E21.02 isletilmedigi kontrol edilir ve her fonksiyon kodunun
EEPROM Okuma/Yazma EEPROM Okuma/yazma hatasi RAM adresi eslemesi yapilir.
anza E21.03 Bkz. 6.2.4 Parametre Adresi Gosterim Kurallari. EEROM
cipi hasarliysa, kontrol panelini degistirmek icin Greticiyle
E21.04 iletisime gegin.
Motor anma gerilimi, anma akimi parametre ayari
Motor ayarlama sonucu 2200 £ Ayarlanan stator direnci makul hatasi, lutfen motor isim plakasi markasina gére

uyarl

araligin disindadir

dogru grup F1 motor anma gerilimi (P1-02), anma
akimi (P1-03) parametrelerini ayarlayin;
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£22.01 /:5:;l;;?a:a;';fuﬁtgllq:':ncmm Parametre ayarinin motor zaten hareketsizken
: ij{esindedir 9 yapildigini dogrulayin.
Asenkron makinenin ayarlanmis
bosta akimi ve karsilikli endiiktansi
makul araligin digindadir. Bu tir
uyarilar bize bildirilirse, invertor i - I X
bilinen motor parametresi Liitfen F1 motor parametrelerini motor etiketindeki bilgilere gére
E22.02 N dogru sekilde ayarlayin;
hesaplamasina gore karsilikh
diiktans ve bosta akim degeri ile Ayarlama yapmadan énce motorun rélantide oldugundan emin olun,
Motor ayarlama sonucu enal @ bos gert 1
optimum deger arasinda belirli bir
uyari
fark vardir.
Senkron makinenin potansivel Litfen motorun nominal voltaj parametresinin (P1-02) motorun
£22.03 GStesine gore avarla npmasl ¥ etiketinde belirtilen degere gore ayarlandigindan emin olun;
. makul a?allk Y ayarlama sirasinda motorun yiiksiiz durumda oldugundan emin
olun.
Lutfen motor nominal akim parametresinin
E22.04 Atalet ayar hatasi (P1-03) motor etiketine gére ayarlandigini teyit
edin.
Toprak kisa devre arizasi 23.00£ Motor topraga kisa devre Kabloyu veya motoru degistirin ve topraga kisa
P ' yaplyor devre olup olmadigini kontrol edin.
Faz arasi kisa devre 24,00 £ Faz arasi kisa devre UVW cikisinda iki fazli kisa devre bulunmaktadir.
Girig fazi, asiri sicaklik hatasi vb.
arizalari giderin.
1: kosarak yapabilir
2: hat devre kesicisine geri bildirim 3:
yardimci devre kesici geri bildirimi 4: kagak
Duzeltme hatasi 25,00 £ Dogrultucu arizal koruma anahtari geri bildirimi, geri bildirim
sinyali, kullanilir
6: Inverter initesi calismay engelliyor 7:
inverter tnitesi
8: Terminal arizallysa, asagiya dogru kurulum yoluyla
(cretsiz park invertor Unitesi, etkili
Birikmis kosu 26,00 £ Toplam calisma sresi Kayt bilgilerini temizlemek icin parametre
zaman hataya ulagir ’ ayarlanan degere ulagtiginda baslatma islevini kullanin.
Gok fonksiyonlu terminal DI girisi
uzerinden kullanici tanimli sinyal arizasi Sifirlama galisurmasi
Kullanici tanimli Hata 1 27,00 £ !
Sanal G/C islevi araciligiyla kullanici
6zel bariyer 1 sinyali girisi Sramalsmas
Gok fonksiyonlu terminal DI girisi
araciligiyla kullaniciya 6zel 2 ariza sinyali | siiriama caisurmas:
Kullanici tanimli Hata 2 28,00 £
Sanal G/C islevi aracihgiyla kullaniciya
Jframa gatgtrmasi
ozel bariyer sinyalleri 2'ye girer S oo
Birikimli gli¢ 29,00 £ Toplam giig agik kalma siiresi Kayit bilgilerini temizlemek icin parametre
zaman hataya ulasir ’ ayarlanan degere ulastiginda baslatma islevini kullanin.
inverter calisma akimi P9-64'ten Yikin veya P9-64, P9-65 parametre Ayarlarinin
Yiik diisme hatast 30,00 £ azdir calis gercek calisma kosuluyla uyumlu olup
olmadigini teyit edin.
Galisma zamani PID geri bildirimi kayboldu 31.00£ PID geri bildirimi PA-26 ayar PID geri besleme sinyalini kontrol edin veya PA-26'y1 uygun bir
ariza ' degerinden daha azdir degere ayarlayin.
Kodlayici parametreleri dogru i
ayarlanmannis Kodlayici parametrelerini dogru sekilde ayarlayin.
Hiz sapmasi ok fazla 4200 £ Parametre ayari yapiimadi Motor parametre ayarini gergeklestirin.

biyik

Asiri hiz sapmasi algilama
parametreleri P9-69, P9-70 ayar!
makul degil

Gergek duruma gére algilama parametrelerini makul bir
sekilde ayarlayin.
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Garanti S6zlesmesi

1 Bu Urlinuin garanti stresi 18 aydir (gévde serit kodunun bilgilerine tabidir), garanti suresi
kullanim kilavuzuna gére normal kullanima gére, Grliniin arizalanmasi veya hasar gérmesi
durumunda firmamiz lcretsiz bakimdan sorumludur.

2 Garanti suresi icerisinde asagidaki sebeplerden dolayi olusan hasarlarda belirli bakim
Ucretleri alinacaktir:

2.1 Kullanim hatalari ve kisinin kendi yaptigi tamir ve tadilatlar sonucu makinede meydana gelen hasarlar;

2.2 Yangin, sel, anormal voltaj, diger dogal afetler ve ikincil nedenlerden kaynaklanan makine hasarlari
felaketler;

2.3 Satin alma sonrasi insan diismesi ve tasima sonucu olusan donanim hasarlari;
2.4 Firmamiz tarafindan verilen kullanim kilavuzuna uygun olarak calistirlmamasi sonucu olusan makine hasarlari;
2.5 Makine disindaki engellerden (dis ekipman faktorleri gibi) kaynaklanan ariza ve hasarlar;

3 Urain arizali veya hasarli ise litfen Uriin Garanti Belgesi icerigini dogru ve detayl bir sekilde
doldurunuz.

4 Bakim ucretleri firmamiz tarafindan glincellenen Bakim Fiyat Listesine gére tahsil
edilecektir.

5 Bu garanti belgesi normal sartlar altinda tekrar diizenlenmeyecektir, lutfen bu belgeyi
saklayin ve garanti stresince bakim personeline gdsterin.

6 Servis strecinde herhangi bir sorun olmasi durumunda litfen acentemiz veya firmamizla iletisime geginiz.
zaman.
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Garanti karti

Garanti karti

Firma Adi:
Sirket adresi:
Musteri
bilgi .
Tlgili kisi: Telefon:
Posta kodu: Faks:
Uriin modeli:
.Ur“” Govde barkodu:
bilgi
Ajan:
Bakim bilgileri:
Ariza
mesaj
Bakim gorevlisi:

54




Sertifika

Sertifika

Mufettis:
Uretim tarihi:

Bu Urln firmamizin kalite kontrol ve kalite givence departmani tarafindan denetlenmis olup,

performans parametreleri Grinin fabrika standartlarina uygundur.
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