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Gunes enerjisiyle calisan pompalama sistemi uygulamasi

Yeni 6zellikler:

1, Tek tusla kontrol;

2, Daha hizli ve daha buyuk bellek cipi;

3, 50HZ pompaya uygun yeterli ¢alisma alani saglamak iin 55HZ ¢ikis;
4, AC motor ve PMSM Motor.



Onsoz

NP300 serisi glines enerjili pompa invert6rina satin aldiginiz igin tesekkr ederiz!

NP300 serisi Giines Enerjili Pompa invertériniin temel kontrol algoritmasina dayanan ve Gunes
Enerijili Su Pompalarinin uygulama kontrol gereksinimleriyle bir araya getirilen NP300 serisi invertor,
dis mekan giines enerijili gtic kaynagi igin 6zel olarak tasarlanmis pompalar icin 6zel bir invertor olarak
gelistirilmistir. Maksimum g takibi, 151k zayifladiginda uyku moduna ge¢me, 1sik guiglendiginde
devam etme, yuksek su seviyesinde uyku moduna ge¢me, su azaldiginda erken uyari ve uzaktan
iletisim izleme gibi kontrol ve koruma islevlerine sahiptir.

Bu kilavuz, NP300 serisi invertorin dogru sekilde nasil kullanilacagini agiklamaktadir. Kullanmadan énce (kurulum,
calistirma, bakim, inceleme vb.) bu kullanim kilavuzunu dikkatlice okudugunuzdan emin olun. Ayrica, kullanmadan énce

Grandn glvenlik 6nlemlerini okuyup anladiginizdan emin olun.

Notlar

@ Bu Uruin kullanirken, gévde veya kapagin yénetmeliklere uygun olarak takildigindan ve
kullanim kilavuzunun icerigine gére ¢alistirildigindan emin olun.

@ Bu kullanim kilavuzunda yer alan gizimler sadece 6rnek amaglidir ve siparis ettiginiz Griinden
farkl olabilir.

@ Uriin yiikseltmesi veya teknik ézelliklerde degisiklik olmasi ve talimatlarin kolayligini ve dogrulugunu
artirmak amaciyla, bu teknik ézelliklerin icerigi Snceden haber verilmeksizin zamaninda
degistirilebilir.

@ Kilavuz hasarlari veya kayiplari nedeniyle kilavuzu siparig etmeniz gerekiyorsa liitfen bolge acentelerimizle iletisime gegin

veya dogrudan sirketimizin musteri hizmetleri merkeziyle iletisime gegin.
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Bolim 1 Guvenlik bilgileri ve uyari notlari

Guvenlik tanimi: Bu kilavuzda uyarilar asagidaki sekilde iki ture ayrilmistir:

TEHLIKE, bildirime uyulmamasi durumunda ciddi kisisel yaralanma veya
hatta élum.

UYARI, bildirime uyulmamasi durumunda orta veya hafif yaralanmaya neden olacagini belirtir.
veya ekipman hasarl.

Kullanicilarin, sistemi kurarken, hata ayiklarken ve bakimini yaparken bu boltimu dikkatlice okumalari
gerekmektedir. Lutfen bu bélimde belirtilen glivenlik 6nlemlerine uygun sekilde calisin. Sirketimiz, hatali
kullanimdan kaynaklanan herhangi bir yaralanma veya kayiptan sorumlu tutulamaz.

1.1 Guvenlik bilgileri

1.1.1 Kurulumdan énce

& Tehlike

+ Cihazi ambalajindan ¢ikardiginizda kontrol sisteminde su, eksik parca veya hasar gorirseniz
cihazi kurmayin.
* Paket listesi aldiginiz Griine uymuyorsa ekipmani kurmayin.

& Tehlike

« Tasima sirasinda ekipmanin hasar gérmesini 6nlemek icin ekipmani dikkatli bir sekilde tasiyin.

« SUrtctsu hasarli veya bilesenleri eksik olan invertéri kullanmayin, aksi takdirde yaralanma tehlikesiyle karsi karsiya
kalirsiniz.

+ Kontrol sisteminin bilesenlerine ellerinizle dokunmayiniz, aksi takdirde statik elektrik hasari
meydana gelebilir.

1.1.2 Kurulum sirasinda

& Tehlike

+ Ekipmani metal gibi yanici olmayan nesnelerin tizerine kurun ve yanici malzemelerden uzak
tutun. Bu kurallara uyulmamasi yangina neden olabilir.
* Komponentlerin sabit vidalarini, 6zellikle kirmizi isaretli vidalari gevsetmeyin.

& Uyari

+ Kablo ucunu veya vidayi stiriciye dusurmeyin. Aksi takdirde surlicii hasar gorebilir.

« Surlclyu titresimsiz ve dogrudan glines 151§1 almayan yerlere monte edin.
« Ayni kabine ikiden fazla inverter yerlestirildiginde sogutma etkisinin saglanmasi icin montaj
pozisyonlarini dogru sekilde ayarlayin.




1.1.3 Kablolama

& Tehlike

+ Kablolama, bu kilavuzda agiklanan talimatlar dogrultusunda yalnizca kalifiye personel tarafindan yapiimaldir.
Bu talimatlara uyulmamasi beklenmedik kazalara neden olabilir.

« Invertéri ve glic kaynagini izole etmek igin bir devre kesici kullanilmalidir. Bu kurala uyulmamasi yangina
neden olabilir.

+ Kablolamadan 6nce elektrik beslemesinin kesildiginden emin olun. Aksi takdirde elektrik carpmasi meydana
gelebilir.

« Invertdrii standartlara uygun sekilde topraga baglayin. Bu kurallara uyulmamasi elektrik carpmasina neden olabilir.

& Tehlike

* Gug kablolarini asla invertériin cikis terminallerine (U, V, W) baglamayin. Kablolama terminallerindeki
isaretlere dikkat edin ve kablolamanin dogru yapildigindan emin olun. Aksi takdirde strticii hasar
gorebilir.

+ Kablolamanin bélgedeki EMC gerekliliklerine ve guvenlik standartlarina uygun oldugundan
emin olun. Uyulmamasi kazalara yol agabilir.

* Fren direncini asla DC bara terminalleri (+) ve (-) arasina baglamayin. Bu kurala uyulmamasi yangina
neden olabilir.

« Kodlayici icin korumali kablo kullanin ve koruma katmaninin givenilir bir sekilde topraklandigindan emin olun.

1.1.4 Gli¢ agcilmadan énce

& Uyari

* Gug kaynaginin voltaj sinifinin, invertérin nominal voltaj sinifiyla uyumlu oldugundan emin
olun. Gug giris terminalleri (R, S, T) ve ¢ikis terminalleri (U, V, W) diizglin sekilde baglanmig
olmalidir. Striiciiye baglh cevresel devrede kisa devre olmamalidir. Kablolama giivenli olmahdir.
Bu kurallara uyulmamasi, striiciide hasara neden olabilir.

« inverterin herhangi bir parcasinda gerilim direnci testi yapmayin, ciinkii bu test fabrikada
yapilmistir. Bu kurala uyulmamasi kazalara neden olacaktir.

& Tehlike

* Elektrik carpmasini énlemek igin, cihazi agmadan 6nce invert6ri uygun sekilde 6rtin.
* Tim cevresel aygitlar bu kilavuzda agiklanan talimatlara uygun sekilde baglanmalidir. Bu
talimatlara uyulmamasi kazalara neden olabilir.

1.1.5 Giig acildiktan sonra

& Tehlike

« Cihazi agtiktan sonra kapagi agmayin. Aksi takdirde elektrik garpmasi meydana gelebilir.

+ Surlclye ve gevre devresine islak elle dokunmayin. Aksi takdirde elektrik carpmasi meydana
gelebilir.

« Inverterin herhangi bir G/C terminaline dokunmayin. Bu kurala uyulmamasi elektrik carpmasina neden olabilir.

« inverter, gli¢ acildiginda harici devresinin givenligini giiclii bir elektrikle kontrol eder, bu
nedenle strGcinin U, V, W terminallerine ve motorun terminallerine dokunmayin. Bu kurala
uyulmamasi elektrik carpmasina neden olabilir.




1.1.6 Calisma sirasinda

& Tehlike

+ Sicakhigr kontrol etmek icin fana veya desarj direncine dokunmayin. Aksi takdirde kisisel
yaniklar meydana gelebilir.

« Sinyal tespiti, alisma sirasinda yalnizca yetkili personel tarafindan yapiimalidir. Bu kurala
uyulmamasi, kisisel yaralanmalara veya ekipman hasarina neden olacaktir.

& Uyari

» Ekipman calisirken icine herhangi bir nesnenin diismesini énleyin. Aksi takdirde
ekipman hasar gorebilir.

+ Kontaktoru ACIP/KAPAMA yaparak surliciyl baslatip/durdurmayin. Bu kurala uyulmamasi,
ekipmana zarar verebilir.

1.1.7 Bakim sirasinda

& Tehlike

+ Cihaz acikken onarim veya bakim yapmayin. Aksi takdirde elektrik carpmasi meydana
gelebilir.

« Sirtict onarilmadan veya bakimi yapilmadan énce, invertérin giris gliciniin 10 dakika boyunca kapali
oldugundan ve multimetrenin baradaki voltajin 36V'tan disik oldugunu dogruladigindan emin olun,
aksi takdirde kondansatordeki artik voltaj kisisel yaralanmaya neden olur.

« Inverterin onarimi veya bakimi yalnizca kalifiye personel tarafindan yapilmalidir. Bu kurallara
uyulmamasi, kisisel yaralanmalara veya ekipmanda hasara neden olabilir.

« Inverter degistirildikten sonra parametreleri ayarlayin. Tum takilabilir bilesenler yalnizca giig
kapatildiktan sonra takilmali veya ¢ikariimalidir.

& Uyari

» Motor durup kapansa bile, calisan motor invertdre gl verebilir. Bu nedenle, invertériin
onarimi ve bakimi sirasinda motor ile invertér arasindaki baglantiy kestiginizden emin
olun.

1.2 Uyari notlari
1.2.1 RCD talebi

Calisan ekipman, koruyucu topraklama iletkeninden gegen buylk kagak akim Uretebilir.
Lutfen glg kaynadi tarafina B tipi RCD takin. Ekipmanin calistirildiginda veya calisirken gegici ve
sabit durumda topraga kagak akim Uretebilecegini g6z éniinde bulundurun. Litfen ylksek
harmonik fonksiyonlu 6zel RCD'yi veya buyuk art akimli genel RCD'yi segin.

1.2.2 Motorlarin yalitim kontroli

ilk kez kullaniliyorsa veya tekrar kullanilmadan uzun bir siire énce ya da diizenli kontrol sirasinda,
motorlarin yalitimi kontrol edilmelidir. Bu, invertdrin motor yalitiminin yetersiz olmasi nedeniyle hasar
gérme riskini azaltmak icindir. Kontrol sirasinda, motor kablolari invertérden ayrilmalidir. Yalitim
direncini 6lgmek icin lutfen 500 V'luk bir yalitim test cihazi kullanin; bu deger 5 MQ'dan az olmamalidir.

1.2.3 Motor termal korumasi

Inverterin nominal kapasitesine uymayan bir motor segildiginde, ézellikle invertériin nominal giicti motorun
nominal giiciinden fazla oldugunda, invertérdeki motoru korumak igin ilgili parametreyi ayarladiginizdan veya motorun

guvenli bir sekilde calismasini saglamak igin motorun 6nune termal réle taktiginizdan emin olun.
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uygun sekilde korunmaktadir.

1.2.4 Gug¢ frekansinin iistiinde ¢alistirin

Bu invertér 0Hz~3200Hz gikis frekansi saglayabilir. Kullanicilarin motoru 50Hz frekansinin Gizerinde calistirmasi
gerekiyorsa, lutfen mekanik cihazlarin uygun fiyatini g6z éniinde bulundurun.
1.2.5 Mekanik cihaz rezonansi

Bazi ¢ikis frekanslarinda, invertdr yik cihazinin mekanik rezonansiyla karsilasabilir; bu,
invertordeki frekans atlama parametresinin ayarlanmasiyla 6nlenebilir.
1.2.6 Motor isisi ve guriiltiisi

Inverterin cikis gerilimi PWM dalga oldugundan ve belirli bir harmonik icerdiginden,
motorun sicaklik artisi, giraltisa ve titresimi glc frekansi calismasina kiyasla bir miktar
artacaktir.
1.2.7 Cikis tarafi, basinca duyarl cihazlarin veya gii¢ faktéri

iyilestirilmis kapasitérlerin takilmasini yasaklar

inverterin cikisi PWM dalgadir. Cikis tarafinda, g faktérind iyilestirmek igin bir kapasitér
veya yildirnm korumasi igin basinca duyarl bir varistér gibi bir donanim varsa, bu durum
invertdrde gegici asir akima ve hatta invertdriin hasar gérmesine neden olabilir. Litfen
kullanmayin.
1.2.8 Inverterin giris/cikisi icin kontaktor gibi anahtarlama

cihazlari

Gug kaynadt ile invertériin girisi arasina kontaktor baglanmissa, litfen invertdrin
baslatma-durdurma islemlerini kontrol etmek icin kontaktord kullanmayin. Eger yapilmasi
gerekiyorsa, aralik stresi en az bir saat olmalidir. Sik sik sarj ve desarj yapilmasi, invertorin
dahili kapasitansinin dmrini kisaltacaktir. Salter cihazi ¢ikis ile motor arasinda bir kontaktérle
donatilmissa, invertdrin ¢ikis olmadan acilip kapanmasini saglamak gerekir, aksi takdirde
invertérdeki modul kolayca hasar gérebilir.
1.2.9 Nominal gerilim arahiginin disinda kullanim

NP300 serisi invertérun belirtilen ¢alisma voltaji araliginin diginda kullaniimasi uygun
degildir; aksi takdirde invertériin bilesenlerinde hasar meydana gelebilir. Gerekirse, basing ayari
icin ilgili ylkseltme veya dislrme cihazini kullanin.
1.2.10 3 fazdan 2 faza gegis

NP300 serisi invertorlerin 3 faz giristen 2 faz girise degistiriimesi 6nerilmez. Aksi takdirde
arizaya veya hasara yol acar.
1.2.11 Yildirnnm ¢arpmasina karsi koruma

Bu serideki invertériun icine, invertdri yildirnm diismesine karsi koruyan ve indiktif gok
guraltusune karsi belirli bir koruma 6zelligine sahip gegici asiri gerilim koruyucu yerlestirilmistir. Sik
stk gok gurultusu ve simsek yasanan bélgelerde, kullanicilar invertériin én ucuna koruma takmalidir.
1.2.12 irtifa ve azaltma kullanimi

inverter 1000 metreden daha yiksek rakimli bir alana kuruldugunda, giic kaybi géz éniinde
bulundurulmalidir. Seyrek hava nedeniyle invertériin sogutma etkisi zayiflar. Bu durumla ilgili
teknik destek icin lutfen firmamizla iletisime gegin.
1.2.13 Ozel kullanim

Bu kilavuzda verilen 6nerilen baglanti semasi disinda ortak DC barasi, EPS gli¢ kaynadi vb.
gibi bir yontemin kullanilmasi gerekiyorsa litfen firmamiza danigin.
1.2.14 istenmeyen invertériin atilmasina iligkin uyar

Ana devredeki ve PCB tzerindeki elektrolitik kapasitérler yandiginda patlayabilir. On
kapaklar gibi plastik parcalar yandiginda zehirli gaz olusabilir. Lutfen invertérli endUstriyel atik
olarak atin.



1.2.15 Uyarlanabilir motor

1. Standart uyarlanabilir motor, sincap kafesli endlksiyon motoru veya kalici miknatistir
senkron motor.

2. Degisken frekansli olmayan motorun sogutma fani ve rotor mili koaksiyeldir, bu da su sonucu verir:
Donme hizi distigiinde sogutma etkisi azalir. Bu nedenle, motorun kolayca asirt isindi§1 uygulamalarda
daha gucli bir fan ekleyin veya degisken frekansl bir motorla degistirin.

3. Invertériin icine, uyarlanabilir motorun standart parametreleri yerlestirilmistir.

Motor otomatik ayarinin yapilmasi veya varsayilan degerlerin gergek kosullara gére degistirilmesi gerekebilir. Aksi
takdirde, galisma sonucu ve koruma performansi etkilenecektir.

4. Kablolarda veya cihazin icinde kisa devre olmasi durumunda invertér alarm verebilir veya hatta hasar gérebilir.
Bu nedenle, motor ve kablolar yeni takildiginda veya rutin bakim sirasinda yalitim kisa devre testi
gergeklestirin. Test sirasinda, invertdrin test edilen parcalardan ayrildigindan emin olun.



Béliim 2 Uriin bilgileri
2.1 Adlandirmakurah

Isim Plakasi Tanimi (Ornek)
APX300 - 4T 5.5G

| Uriin serisi: APX300 ‘

[ 4T: g fazl 380~460V |

‘ Uriin gtict. 5.5kW |

Sekil 2-1 Ad kural

2.2 isim plakasi érnegi

NP300 - 4T 5.5G

MODEL: APX300-4T5.5G

POWER: 5.5kW
INPUT:  DC 250-800V

OUTPUT: 13A 3PH AC 0-460V 0-800Hz

9906600925070001
LTI LT R C€
“ﬁf 0&X Made In China

Sekil 2-2 isim Plakasi

Her NP300 tipinin makine kasa yapisi asagidaki gibidir:

Voltaj sinfi Uc fazl 380~460V
Model Makine kasasi tipi
0,411 kW Plastik yapi

15,450 kW Metal levha yapisi

2.3 Elektriksel veriler

Tablo 2-1 NP300 Serisi Pompa invertdrii modeli ve teknik verileri

: . Glg kapasitesi Girig akimi | Cikis akimi Eviatedinen
Pompa Inverter modeli o A A motor(kw)
APX300-470.75G 0,75 3.4 2.1 0,75
APX300-4T1.5G 1.5 50 38 15
APX300-4T2.2G 2.2 5.8 5.1 2.2




APX300-4T3.7G 4.0 10.5 9 4.0
APX300-4T5.5G 5.5 14.6 13 5.5
APX300-4T7.5G 7.5 20.5 17 7.5
APX300-4T11G 11 26.0 25 "
APX300-4T15G 15 35.0 32 15
APX300-4T18.5G 18.5 38.5 37 18.5
APX300-4T22G 22 46,5 45 22
APX300-4T30G 30 62.0 60 30
APX300-4T37G 37 76.0 75 37
APX300-4T45G 45 92 91 45
APX300-4T55G 55 113 112 55
APX300-4T75G 75 157 150 75
APX300-4T90G 90 180 176 90
APX300-4T110G 110 214 210 110
APX300-4T132G 132 256 253 132
APX300-4T160G 160 307 304 160
APX300-4T185G 185 350 340 185
APX300-4T200G 200 385 377 200
APX300-4T220G 220 430 426 220
2.4 Teknik ozellikler

380V voltaj

Maksimum giris DC voltaji 900VDC

Onerilen MPPT voltaj aralig 260~750VDC

Onerilen giris voltaji 620-750VDC

MPPT verimliligi %99,99

Girig Sayisi 1

Nominal ¢ikis voltaji

3AC 380~460V

Giris frekans araligi

0~50/60Hz

Tim makinenin maksimum verimliligi

%97

Sogutma modu

Zorlamali hava sogutmasi

Koruma sinifi

IP20

Yikseklik

1000m'nin altinda, irtifa 1000m'yi gectiginde litfen

100m'lik dusuis oranina gore %1 azaltiniz.

Uygunluk standardi

CE
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2.5 Uriin gériiniimii, montaj deligi konumu ve boyutu
2.5.1 Inverterin anahat ¢izimi

1.0,4~11kWPlastikkasalasiliinvertérundigve dis boyutlari.

Sekil 2-3

Sekil 2-3 APX300 serisi 0,4~11kW plastik kasali asili invertoérin dis hatlari ve dis boyutlar

Not: Cok fazla toz olmasi durumunda, tozun invertériin igine girmesini énlemek icin lutfen rastgele eklenen toz
perdesini i1s1 emisyon deliginin konumuna ayarlayin.

2. 15~400kW Metal kasali asili invertdriin dis hatlari ve boyutlar

S

ran
s

A

Ly 3|
Sekil 2-4
Sekil 2-4 APX300 Serisi 15~400kW Metal levha yapisinin dis hatlari ve boyutlari

2.5.2 inverter ana hatlari ve montaj deligi konumu ve boyutu (mm)

Hikaye 2-3 Anahat ve montaj deligi konumu ve boyutu

Anahat boyutu M_ontaj
diyafram
Inverter modeli mm mm
W1| H1| B D H
IAPX300-4T0.75G - APX300-4T3.7G 106.6|175.3| 118 | 1567 185 24.5
IAPX300-4T5.5G - APX300-4T11G 148| 235| 160 | 178 | 247 5.5
IAPX300-4T15G - APX300-4T18.5G 140|324 | 217 | 194 | 335 26
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APX300 - 4T22G 139 349 228 |203.5 361 26
APX300-4T30G - APX300-4T37G 235 447| 285 | 224 | 463 26
APX300-4T45G - APX300-4T75G 200 592| 305 | 294 | 613 210
APX300-4T90G - APX300-4T132G 280 [731,5] 400 | 293 | 753 210
APX300-4T160G - APX300-4T220G 380 [836,5| 520 | 343 | 865 212

2.5.3 Klavyenin anahat boyutu

Sekil 2-5 Harici klavyenin anahat boyutu
2.5.4 Klavye tepsisinin anahat boyutu

Klavyeyi diger dolap kapaklarina veya calisma platformlarina cekmek gerektiginde, klavye tepsisi
secilebilir ve klavye tepsisindeki agiklik deliginin boyutu asagidaki sekilde gésterilmistir:

15MM

a) Klavye tepsisinin anahat boyutu b) Klavye tepsisindeki delik boyutu

Sekil 2-6 Klavye tepsisinin anahat boyutu ve agiklik deligi boyutu
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2.6 Inverter giinliik bakimi ve onarimi

1. Gunluk bakim

Ortam sicaklidi, nem, toz ve titresimin etkisiyle, dénustiricu icindeki cihazlarin eskimesi,
frekans dénlsturicinun potansiyel arizasina veya kullanim émrinin kisalmasina yol agacaktir.
Bu nedenle, donustiricdler igin rutin ve dizenli bakim ve onarim yapilmasi gerekmektedir.

Rutin muayene maddeleri:

a) Calisma sirasinda motorun sesinde anormal degisiklikler olup olmadigi
b) motorun calismasi sirasinda motorun titresim Uretip Gretmedigi

¢) invertérin kurulum ortaminin degisip degismedigi

d) Fanin normal ¢alisip ¢alismadigi

e) Inverterin asiri isinip 1sinmadigi

Duzenli temizlik:

a) invertdr her zaman temiz durumda tutulmalidir

b) inverterin Ust yiizeyindeki toz, toz girisini nlemek icin etkili bir sekilde temizlenmelidir.
inverterin icine giren, 6zellikle metal tozu

c) inverter fanindaki yag lekesi etkili bir sekilde ¢ikariimalidir
2. Duzenli kontrol
Kontrol edilmesi zor olan yerleri liitfen diizenli olarak kontrol edin. Asagidaki hususlari diizenli olarak kontrol edin: a) Hava
kanalini kontrol edin ve dizenli olarak temizleyin.
b) vidanin gevsek olup olmadigini kontrol edin
c) invertoériin asinmis olup olmadigini kontrol edin
d) Terminalde ark izi olup olmadigini kontrol edin
e) ana devre yalitim testi

Not: Mega ohmmetre (DC 500V mega ohmmetre) yalitim direncini élgmek icin kullanildiginda,
ana devre invertérden ayrilmalidir. Kontrol devresinin yalitimini test etmek icin yalitim direnci
olcer kullanmayin. Gerilim direnci testi yapilmasina gerek yoktur (fabrikada yapilmistir).

3. inverterin hassas parcalarinin degistirilmesi

inverterin hassas parcalari cogunlukla sogutma fani ve filtre elektrolitik kondansatéridir. Bu
parcalarin 6mrd, kullanim ortami ve bakimiyla yakindan ilgilidir. Genel 6mdurleri asagidaki gibidir:

Cihaz adi Omiir boyu
Fan 2-3yil
Elektrolitik kondansatér 4-5yll

Kullanicilar calisma stresine gore degisim periyodunu belirleyebilirler.
a) Sogutma fani
Hasarin olasi nedenleri: yatak asinmasi ve kanat eskimesi.
Kriterler: fan kanatlarinda gatlak olup olmadigi, makinayi calistirirken anormal titresim olup
olmadig.
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b) Filtre elektrolitik kondansatori

Hasarin olasi nedenleri: giris gliciinuin kalitesinin dustik olmasi, yliksek ortam sicakhgi, sik yik atlamasi ve
elektrolit eskimesi.

Kriterler: sivi sizintisi olup olmadigi, emniyet ventilinin sisip sismedigi, elektrostatik
kapasitans 6lcimu ve izolasyon direnci 6l¢im.

4. inverterin depolanmasi

Kullanicilar inverter satin alirken, gegici depolama ve uzun sireli depolama igin asagidaki
noktalara dikkat etmelidir: Depolama sirasinda mimkdin oldugunca sirketin ambalaj kutusuna
yuklenmelidir.

Uzun sureli depolama, elektrolitik kondansatérlerin bozulmasina yol agacagindan, 2 yil iginde bir
elektrik akiminin gegmesini ve elektrik suresinin en az 5 saat olmasini saglamak gerekir. Giris voltaji,
voltaj regulatérd ile nominal degere yavasca yukseltilmelidir.

14



Bolim 3 Hata ayiklama kilavuzu ve kontrol terminali

3.1 Gui¢ kaynagindaki giines panelinin hata ayiklama adimlari

1. Sekil 3.1'e gore kablolamayi yapin ve kablolamanin dogru olup olmadigini
kontrol edin. Hata yoksa, Q2 kapatilabilir.

Kompozisyon e igii
ters gevirme sistemi
Motor
R Senvﬁ
-
. T B
Ze m | n Beden Egi \_|_ —— Topraklanmig
X T1/A Devre kesici Q2
'QZ 9+ —B
' T1/8B su wmoos Uyarl cikti
Ly A - terminal
T1/C
\
Operasyon " \ T2/A
—0p
- . i 121
Su dolu uyar! giris tern’w,ah
Bu sikintisi erken uyari giris terminali O% su k'tl,'k . erken uyari
!l 4+ Opbms O—Q cikis terminali
fotovoltaik su pompasinin terminalini yasa;day\h millevekl T2/C
— | DIl45
! +24
- _—10
O Blg

k ——Q
RS

S Y 7:
(DI6 ayni zamanda bir darbe giris terminali olarak Y/

da kullanilabilir)

Ileuiwua) 116 Jiigeue|wesbold

'\
iy 9

:I

[

ovV~10V T
............. L+—Q

|l

1

0~20mA

0~10V Kl

............ a

DI6

coOM

Yapay Zeka 1/ Yapay Zeka 2

GND

Yapay Zeka 3

FM

CME

251

A
éko
485 A
485B

1T—88
+—IB6]

Olabilir
bagli,
Acik devre toplayici / ve 2%; darbe gikisi

Ayrica

CME harici guig kaynagina baglanabilir,
fabrika ayari ve kontrol paneli COM kisa
devresi.

[]

Frekans olger
Voltmetre (0~10V)
Ampermetre (0~20mA)

Tbukalmas ~ Gift

ZDoooooo

Sekil 3-1 Gunes panellerinin gui¢ kaynagi icin referans kablo semasi
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2. Motorun parametre ayari

Motor isim plakasi parametrelerini ayarlayin, bunlar P1-01 motor anma glicli, P1-02 motor anma gerilimi,
P1-03 motor anma akimi, P1-04 motor anma frekansidir.

3. Su pompasi desarj testi

1) PV pompa parametrelerini geri yiklemek iin PP-01=10'u ayarlayin ve PV pompa parametrelerini geri yGkleyin.

2) P0-02=0 klavye komut kanalini ayarlayin.

3) Calistirma tusuna basin, bu arada frekansi ve su durumunu gézlemleyin, normal ise
Isik ve frekans normal ancak su miktari az ise motor hattinin ters olabilecegini ve kapatmak icin iki
motorun baglanmasi gerektigini gosterir.

4. Ariza noktasi ayari ve ariza sifirlama ve zaman gecikmesi ayari
Musterilerin kuru pompa uyarisi, i1sik ve erken uyari, su dolu uyarisi ve su eksikligi erken uyarisi, ariza
tespit noktalari, sifirlama suresi ve gecikme suresi gibi ihtiyaglariniza gére ayarlamalar yapilabilir.

5. Sistemin normal ¢calismasindan sonra parametre ayari

Sistem normal su cikisi ve kararli calisma saglandiktan sonra hata ayiklama islemi tamamlanir. PP-01=1 olarak
ayarlandiginda, normal bir Griindir ve giines enerjisi fonksiyonuna gére galismaz. PP-01=10 olarak ayarlandiginda, PV
pompasi ¢ikis parametrelerini geri yukleyin (bkz. Tablo 4-1) ve DI1 terminalini otomatik olarak kapatin.

3.2 Ayri ayri calistirildiginda elektrik ve gliines panellerinin hata

ayiklama adimlari ve elektrik tesisati

1. Kablo semasina godre, 6nce Q2'yi ayirin ve ardindan tutarli olan Q1'i kapatin.
Sekil 3.2 ile.

2. Motor parametresini ayarlayin

3, 3.1 hata ayiklama adimlari 2, 3, 4, 5'e gére sistemi hata ayiklayin.

4. DI4 terminalini kapatin (veya H3_00 =0 ayarlayin)

5, glines enerjisi kaynagina donusturirken, Q1'i ayirmak gerekir, terminal DI4'tur
baglantisi kesildi ve Q2 kapatildi.

Not: Q1 ve Q2'nin ayni anda kapatilmasini yasaklayin, aksi takdirde PV panelleriniz zarar

gorar.
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Sekil 3-2 Ayri ayri calistirildiginda gu¢ kaynagi ve glines panelleri icin referans kablo semasi
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3.3 Kontrol terminali ve kablolama

1. Kontrol déngiisiiniin terminalinin diizeni asagidaki sekilde gosterilmistir:

(Not: CANH, CANL portlari fonksiyonel tanimlamaya sahip degildir).

CANH [ CANL | CGND | +13v A2

AI3 AO2 DI2

DI3 D14 DI5 DI6 T1/C | T1/B TI/A

485A | 485B | GND | +10v Al

AO1 bn CME

com M op +24v T2/C T2/A | s gum

Sekil 3-5 Kontrol déngusinin terminal dizeni

2. Kontrol terminali fonksiyon agiklamasi:

Tablo 3-2 NP300 invertor kontrol terminalinin fonksiyon agiklamasi

Tip terminal Terafined] 2l Islevsel
sembol Tanim
10V gui¢ kaynagi, maksimum cikis akimi: 10mA Harici
10V-GND 10V gug gli¢ kaynagi potansiyometresi olarak kullanilir,
potansiyometre direng arahgr: 1kQ~5kQ.
24V gug disariya verilir, genellikle dijital giris ve ¢ikis
i 24V-COM 24V gil terminali olarak kullanilir.
gus ) aus Gug kaynagi ve harici sensor gug kaynagi
Maksimum ¢ikis akimi: 200mA
L 24V ile varsayilan baglanti, DI1'i DI6'ya sirmek igin harici
OoP H'arrlctle?#gnal' guc kullanildiginda, J15'in OP1 ve OP'ye atlamasi ve OP'nin
iri I I
gris harici gi¢ kaynagina baglanmasi gerektigidir.
N Analog giris
L AIT-GND terminal 1 1. Giris voltaj araligi: DC OV ila 10V
bl it | iri 2. Giris empedansi: 100k Omega
AI2-GND Ana 0g giris - Giriz emp : 9
terminal 2
1. Girig araligi: DC OV ila 10V/4mA ila 20mA, kontrol
. panelinden
AI3-GND A?a"’g g||r3|§ JP4 jumper hattinin segimine karar verildi.
ermina 2, giris empedansi: voltaj girisi 100k ohm, akim girisi 500
ohm.
DI1-COM Dijital giris 1
DI2-COM Dijital girig 2 1, optocoupler izolasyonu, uyumlu bipolar giris
Dijital giris - 2. Girig empedansi: 3.3k Omega
DI3-COM Dijital giris 3 3. Seviye girisinin voltaj aralgi: 9V ~ 30V
— 4. DI6 ayrica ylksek hizli darbe girisi olarak da kullanilabilir, en
DI4-COM DIJIta| giris 4 yuksek giris frekansi 100KHZ'dir
DI5-COM Dijital giris 5
DI6-COM Dijital giris 6

18




Voltaj veya akim ¢ikisina karar vermek icin kontrol
kartinda JP3 jumper'i segilir.

AEllEE EikE AOT Analog gikig 1 Cikis voltaj araligi: OV ~ 10V Cikis
akim araligr: OmA ~ 20mA
Analog ¢ikis A02 Analog ¢ikis 2 Cikis voltaj araligi: OV ~ 10V
Acik kollektor gikisi / ylksek hizli darbe cikisi, P5-00
fonksiyonel kodu ile sinirlandiriimistir; yliksek hizli darbe gikisi
olarak, maksimum ¢ikis frekansi 100KHZ'dir.
Cikis voltaj araligi: DC OV ila 24V
Maksimum ¢ikis akimi: 50mA
STl EM-CME Diiital cikis 1 Not: Dijital ¢ikis topraklama CME'si ve dijital girig
ital cikcti ) ital gz topraklama COM'u dahili olarak izole edilmistir ve
fabrika ¢ikisinda CME ile COM, terminal kisa
baglantisiyla (varsayilan olarak dahili gli¢ kaynagi
kullanilarak) kisa devre edilmistir. Harici gug
gerektiginde, kisa devre konnektdri baglanmaz ve
CME harici glig kaynagina baglanir.
Normalde kapali
T1/A-T1/B inal
termina Kontak tahrik kapasitesi: AC
T1/AT/C | ormaldeack 250V, 3A, COS@=0.4, DC
Role cikisi terminal 30v, 1A
N Id k
T2/AT2/C | oTmae
terminal
Beden Egitimi Topraklama terminali Inverter ile ortak zemin
J8 Fonks;y;)ane[IJZPG kart Diferansiyel rotasyonlu PG kart ve PG kart.
IYardimci arayuz y
J10 Ekran kla“vye5| Dis alinti
araylz
lletisim 485- RS485 donanimi Standart MODBUS iletisimini destekler
terminal 485+ devre

3. Kontrol panosu kablo atlama telinin aciklamasi

Atlama cizgisi

sayl

Atlama cizgisi pozisyonu

islevsel agiklama

Kisa baglanti OP1, OP

OP harici gui¢ kaynagi

Kisa baglanti 1, 2 pin I

15
Kisa baglanti OP1, 24V (fabrika OP1 24V'a baglanir ve DI ve COM kisa devre
ayari) yapihr
Kisa baglanti 2, 3 pin V (fabrika . . )
AI3 analog giris secimi - voltaj V
14 ayari)

AI3 analog giris se¢imi - akim I
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Kisa baglanti 2, 3 pin V (fabrika - . .
AO1 analog giris se¢imi - voltaj V
ayari)
3
Kisa baglanti 1, 2 pin I AO1 analog giris se¢imi - akim I
Kisa baglanti 1, 2 Pin 485 iletisim empedansi eslestirme
JP6
Kisa baglanti 2, 3 pin 485 iletisim eslesmemis empedans eslestirmesi

4. Kontrol terminali baglanti talimatlari:

a) Analog giris terminali:

Zayif analog voltaj sinyali dis parazitlere karsi 6zellikle hassas oldugundan, genellikle korumali kablo
kullanilir ve kablo mesafesi mimkiin oldugunca kisa tutulur. Sekil 3-7'de gosterildigi gibi 20 metreyi asmayin. Bazi
analog sinyallerin ciddi sekilde bozuldugu durumlarda, Sekil 3-8'de gosterildigi gibi analog kaynak tarafina filtre
kapasitorleri veya ferrit cekirdekler eklenmesi gerekir.

LengchiZAON%ZOm
— — ]1+10v
Potansiy@m -« VA
- - GND
““““““““ E

Sekil 3-7 Analog giris terminali baglantisinin diyagrami
b) Dijital giris terminali:

Genellikle ekranli kablolar kullanilir ve kablolama mesafesi miimkin oldugunca kisa, 20
metreyi gegmemelidir. Aktif mod kullanildidinda, glic kaynaginin parazitlenmesi icin gerekli
filtreleme &nlemlerinin alinmasi gerekir. Kontak kontrol yonteminin secilmesi 6nerilir. Bu sekilde,
terminaller disuk seviyeli baglanti (optokuplér iletimi) saglar.

Dahili bir gli¢ kaynagi saglandiginda, JP15 24V ucuna atlar.

Disaridan gl verildiginde JP15 OP terminaline atlar ve OP terminali harici bir guig
kaynaginin pozitif (+VCC) ucuna ihtiyag¢ duyar.

Terminal girisi baglandiginda:

P4-38 ve P4-39 tarafindan ayarlanan ilgili 6zellik pozitif mantik ise, ilgili terminal ayar
fonksiyonu etkinlestirilir.

P4-38 ve P4-39 tarafindan ayarlanan ilgili 6znitelik anti-mantiksal ise, ilgili terminal ayarinin
islevi etkinlestiriimez.

Terminal girisi bagh olmadiginda:

P4-38 ve P4-39 tarafindan ayarlanan ilgili 6zellik pozitif mantik ise, ilgili terminal ayarinin
islevi etkinlestiriimez.

P4-38 ve P4-39 tarafindan ayarlanan ilgili 6zellik anti-mantiksal ise, ilgili terminal ayar
fonksiyonu etkinlestirilir.
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Béliim 4 Isletim ve gériintiileme
4.1 Isletim ve gériintiileme arayiiziiniin tanitimi

Klavyeli isletim paneli araciligiyla frekans invertorinin fonksiyonel parametresini degistirebilir, frekans
invertérinin calisma durumunu izleyebilir ve frekans invertérinin operasyonel kontroliint (baslatma, durdurma)
gergeklestirebiliriz, ana hatlari ve fonksiyonel bolgesi asagidaki gibidir.

Forward & Reverse

Rotation 1 Display Area
Running -
indicator Unit Indicator

T —— Increment

Program key Confirm

Shift k
Manu ey

Decrement

Stop/
Fault reset

Run

Multi Function key

Sekil 4-1 Operasyon panelinin semasi

1. Géstergelerin Aciklamasi

CALISTIR: ACIK, AC surtictintn galisir durumda oldugunu, KAPALI ise AC suriictiniin durma durumunda

oldugunu gosterir.

FWD/REV: Agik, ters donlist gosterir.

2. Birim gostergeleri:
Hz: frekans birimi A:
akim birimi
V: voltaj birimi

3. Dijital ekran:

5 haneli LED ekran, ayarlanan frekansi, cikis frekansini, izleme verilerini ve ariza kodlarini gdsterebilir.
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4. 1 Operasyon panelindeki tuslarin agiklamasi:

Tablo 4-1 Tus islevi menusu
— Isim islev

PRG/ESC Program Seviye I meniisiine girin veya cikin.

Menu arayUzlerine seviye seviye girin ve parametre ayarlarini

GIRMEK Onaylamak lonaylayin.
A Artig Veri veya fonksiyon kodunu artirin.
v Kararname Veri veya fonksiyon kodunu azaltin.

Durma veya calisma durumunda goérintilenen parametreleri sirayla

VAEEIA Vordya secin ve parametreleri degistirirken degistirilecek rakami secin.
KOSMAK Kosmak AC sUrlclyu isletim paneli kontrol modunda baslatin.
DURMAK IAC surtict cahisirken durdurun ve ariza durumunda sifirlama
Durdur/Sifirla islemini gerceklestirin. Bu tusun islevleri F7-02'de
SIFIRLAMA kisitlanmistir.
. . F7-01 ayarina gore fonksiyon gegisini (6rnegin komut
- Gokislevi kaynaginin veya yénunin hizli gegisi) gerceklestirin.
HIZL1/JO . _ - 0 U i .
GJ Menii modu secimi PP-03 ayarina gére meniu modlari arasinda gegis yapin

4.2 Parametre grubunun goérintileme modu ve gegis islemi

Parametre géruntileme modunun ayarlanmasi, kullanicinin gergek gereksinime gére farkl fonksiyon parametrelerini
kontrol etmesini kolaylastirir. Parametre goruntilemenin (g yolu asagidadir.

Manu
Parametre grubu Tanim
gortntilemek
Inverter fonksiyon parametrelerini géster: PO~PP, HO~Bilgisayar. U
Fonksiyon parametresinin modu --P--
fonksiyonu parametre gruplari
Kullanici, bireysel fonksiyon parametrelerini (maksimum 32 adet) ayarlayabilir
Kullanic tarafindan ozellestiriimis parametre modu R . H-- ve PE grubu araciligiyla géruntilenen fonksiyon parametresini onaylayabilir.
Parametre fabrika parametresinden farkli ise invertor
Kullanici tarafindan degistirilen parametrenin modu --C-- otomatik olarak ayaHar_

Parametre grubu goériintileme &zelligi PP-02 ve PP-03 ile sinirlidir. Asagidaki gibidir;

Mulkiyeti )
Y ) Fabrika ayari 11
parametre grubu gésterimi
Birim U Grubu ekran secimi
PP-02 0 Gérantalenmiyor
- 1 oruntlemel
Ayar arahgi Coreniteme
Onyil H Grubu ekran secimi
0 Gérantalenmiyor
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1 Goruntilemek
Secimi géruntule )
. simi'g Fabrika ayari 0
ozel parametre modu
Birim Kullanici gimrik parametreleri gérintileme segimi
PP-03 0 Géruntalenmiyor
Ayar araligi 1 Ekran (--u--)
On yI| Kullanici parametre géruntiileme secimini degistirir
0 Gérantalenmiyor
1 Gériintiile(--c--)

Ozel parametre modunun (PP-03) gériintii segimi tek bir ekrana sahip oldugunda, farkli parametre
gorintileme modunda QUICK/JOG anahtar anahtarini kullanabiliriz.

4.3 Temel fonksiyon kodlarinin gériintiilenmesi ve degistirilmesine iligskin talimatlar

Temel fonksiyon kod grubu, invertériin tim fonksiyon kodlarini icerir, I sinift mentdur.

NP300'in isletim paneli Gig seviyeli bir meniye sahiptir. U seviyeli menii, fonksiyon kodu grubu (Seviye I),
fonksiyon kodu (Seviye II) ve fonksiyon kodu ayar degerinden (Seviye III) olusur.. Seviye IIl mendstnden Seviye II
menusine donmek icin MODE veya ENTER tusuna basabilirsiniz. ENTER tusuna bastiktan sonra, sistem 6nce
parametre ayarini kaydeder ve ardindan Seviye II menustne geri dénerek bir sonraki fonksiyon koduna geger.
MODE tusuna bastiktan sonra, sistem parametre ayarini kaydetmez, dogrudan Seviye II mendisune doner ve
mevcut fonksiyon kodunda kalir.

Seviye III menisinde, parametrenin yanip sénen bir rakami yoksa, parametre degistirilemez. Bunun
nedeni sunlar olabilir:

1. Boyle bir fonksiyon kodu yalnizca okunabilirdir, 6rnegin gercekte algilanan, parametre ve calisan kayit
parametre.

2. Bu tir bir fonksiyon kodu ¢alisma durumunda degistirilemez ve yalnizca durdurma sirasinda degistirilebilir.

4.4 Kullanici tarafindan degistirilen fonksiyon kodu

Degistirdiginiz menude, yalnizca varsayilan degerden farkli bir degere degistirilen parametreler gérintilenir. Mend,
AC suricu tarafindan otomatik olarak olusturulur. Mod, Kullanici tarafindan degistirilen fonksiyon koduna gegtikten sonra,

seviye II menisi gorintilenir.

4.5 Cok islevli tusun tanimi ve ¢alismasi

MF.K Anahtarinin islevi, komut kaynagi anahtari veya invertérin yénini degistirmek igin kullanilan
P7-01 islev kodu ile tanimlanabilir. Ayrintilar icin litfen P7-01 islev kodunun agiklamasina bakin.

4.6 Durum parametrelerini goriintileme yéntemi

Durdurma veya calisma durumunda, durum parametrelerini gérintilemek igin isletim panelindeki “>>/SHIFT” tusuna
basabilirsiniz. Parametrelerin gérintilenip gorintilenmeyecedi, P7-03 (calisma parametresi 1), P7-04 (calisma parametresi
2) ve P7-05 (durdurma parametreleri) degerlerinden onaltilik formatta dénustirilen degerlerin ikili bitleri tarafindan
belirlenir.

Durdurma durumunda, asagidaki tabloda listelendigi gibi toplam 16 durum parametresi gérintulenebilir.

Secilen parametreyi klavye sirasina gore degistirmek ve gortntilemek igin.

23




Bit0O: Frekansi ayarla (Hz)
Bit01: Veriyolu voltaji (V)
Bit02: S giris durumu Bit03:
DO ¢ikis durumu Bit04:
Allvoltaji (V) Bit05:
Al2voltaji (V) Bit06:
Al3voltaj (V) Bit07: Sayim
degeri

Bit08: Uzunluk degeri

Bit09: PLC asamasi

Bit10: Yiikleme hizi

Bit11: PID ayari

Bit12: HDI Darbe ayari
frekans (kHz)

P7-05 LED ekran durdurma parametreleri

Calisma durumunda, varsayilan olarak bes calisma durumu parametresi gériintulenir ve asagidaki tabloda listelendigi gibi

P7-03 ve P7-04'U ayarlayarak diger parametrelerin goérintilenip gérintilenmeyecegini ayarlayabilirsiniz.

0000~FFFF
Bit00: Calisma frekansi1 (Hz) Bit01:
Frekansi ayarla (Hz) Bit02: Veriyolu
voltaji
Bit03: Cikis voltaji
Bit04: Gikig akimi (A) Bit05:
Gikis gict (Anahtar Kelime)
Bit06: Cikis torku (%) Bit07:
DI giris durumu Bit08: DO
¢ikis durumu Bit09: Al1voltaji

(V) Bit10: Al2voltaji (V)
Bit11: Al3voltaji (V) Bit12:
Sayim degeri

LED ekran
P7-03 kosma

parametreler 1

Bit13: Uzunluk degeri
Bit14: Yukleme hizi

gorantlemek

Bit15: PID ayari

Bit00: PID geri bildirimi

Bit01: PLC agamasi

Bit02: HDI giris frekansi Bit03:
Galigma frekansi 2 (Hz) Bit04:
Kalan galigma suresi Bit05:
Duzeltmeden &nce DI1 voltaji Bit06:
Duzeltmeden énce DI2 voltaji Bit07:
Diizeltmeden &nce DI3 voltaji Bit08:
Dogrusal hiz

Bit09: Mevcut glic agik siresi (Saat)
Bit10: Mevcut ¢alisma siresi (Dakika)
Bit11: HDI girisi

sikhk

Bit12: iletisim

ayar degeri

Bit13: Kodlayici geri bildirim hizi

LED ekran
P7-04 kosma

parametreler 2
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Bit14: Ana frekans A ekrani (Hz) Bit15:
Yardimci frekans B ekrani (Hz)

Elektrik kesintisi sonrasinda inverter tekrar calistirildiginda, elektrik kesintisi dncesinde segilmis olan
parametreler goruntulenir.

Gerekli parametreleri tusuna basarak segin. Parametre degerlerini asagidaki 6rnege bakarak

ayarlayin.

Kullanici, anahtar ekrani igin su parametreleri ayarlar: Calisma frekansi, Veriyolu voltaji, Cikis voltaji,
Cikis akimi, Cikis frekansi, Cikis torku, PID geri beslemesi, Enkoder geri besleme hizi, ikili verileri gergek
ekran verilerine gore ayarlar.

P7-03: 0000 0000 0111 1101B,

P7-04: 0010 0000 0000 0001B

ikili verileri onaltilik verilere déniistiriin:

P7-03: 007DH,

P7-04: 2001H

Operasyon panelinde géruntilenen degerler sirasiyla P7-03:H.007d'dir., F7-04:H.2001
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Boliim 5 Fonksiyon parametre tablosu

HP-00 sifirdan farkli bir saylya ayarlanirsa, parametre korumasi etkinlestirilir. Fonksiyon parametre modeli ve
kullanict parametre modelini degistirdiginde, parametre menusiine girmek i¢in dogru sifreyi girmeniz gerekir.
Iptal etmek isterseniz, litfen PP-00 degerini 0 olarak ayarlayin.

Ozellestirilmis parametreler modu meniisi sifre ile korunmamaktadir.

Grup P ve Grup H standart fonksiyon parametreleridir, Grup U ise izleme fonksiyonu parametreleridir.
Fonksiyon kodu tablosundaki semboller asagidaki gibi agiklanmistir:

“/” :Parametre ayarlari, INVERTER durma veya ¢alisma durumundayken degistirilebilir;

“x": Parametre ayarlari, INVERTER calisma durumundayken degistirilemez; “O” :

Parametre degeri gercek test kayitlaridir; degistirilemez;

5.1 Genel olanlarin fonksiyon parametre tablosu

Fabrika

islev _ .
Kod Parametre Adi Ayar Araligi Vorsayin Mulk
PO Standart Fonksiyon Grubu
1: G Tipi (Sabit tork yukd) 2: P Tipi
P0-00 GP Tip segimi (degisken tork yiku 6rnegin Fan 1 X
ve su pompasl yik modelleri)
0: Hiz sensorsiz vektor kontrold  (
SVC)
P0-01 Motor 1 kontrol mod 0 x
otor 1 kontrotmodu 1: Hiz sensor vektsr kontroli (FVC )
2:V/F kontrolu
0: Islem paneli komut kanali (LED
kapali)
PO-02 Komut kaynagi 1: Terminal komut kanali (LED agik 0 i

Secim

)
2: fletisim komut kanali  (LED
anip séniyor)
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0: Dijital ayar (6nceden ayarlanmis frekans
P0-08, YUKARI/ASAGI degistirilebilir, elektri
kesintisi sirasinda kalici olmayan)

1: Dijital ayar (6nceden ayarlanmis frekans
P0-08, YUKARI/ASAGI degistirilebilir, elektri
kesintisi sirasinda kalici)

Ana frekans kaynag 2: Al
- . X
P0-03 Bir secim 3:AI2 0
4: AI3
5: HDI darbe ayar1 (D16) 6:
Coklu referans
7: Basit PLC
8: PID
9: Iletisim ayari
10: Klavye potansiyometresi ayari
P0-08 onceden ayarlanmis frekans 0,00Hz~maksimum frekans (PO-10 )| 50.00Hz J
P0-10 Maksimum frekans 50,00Hz~320,00Hz 50.00Hz X
. Frekans alt siniri
P0-12 Frekans Ust siniri PO-14~maksimum frekans PO-10 50.00Hz va
Model
P0-15 Taslyici frekansi 0,5 kHz~16,0 kHz bagimh va
PO-17 Hizlanma siiresi 1 0,00sn~65000sn Model va
bagimli
- Model
PO-18 Yavaslama suresi 1 0,00sn~65000sn bagimii va
Elektrik kesintisi durumunda dijital| 0: Tutucu degil
P0-23 ayar frekansinin korunmasi 1: Tutucu 0 v
P1 Motor 1 Parametreleri
0: Ortak asenkron motor 1:
Degisken frekansl asenkron motor
P1-00 Motor tipi segimi 0 X
2: Kalict manyetik senkron motor
P1-01 Nominal motor guict 0,1 kW~1000,0 kW N.IOdeI X
bagimli
P1-02 Nominal motor giicii 1V~2000V NJOdEI x
bagimli
0,01A~655,35A
) (AC sliriicti glicti <=55kW) Model
P1-03 Nominal motor akimi 0,1A~6553,5A bagimli %
(AC striicti glicii >55kW)
P1-04 Nominal motor frekansi 0,01Hz~maksimum frekans l\/lodel X
bagimli
P1-05 Nominal motor dénus hizi | 1 devidak - 65535 devidak Nlodel X
bagimli
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Stator direnci

0,0010~65,535Q
(AC surticti guici <=55kW)

Ayarlama

P1-06 (asenkron motor) 0,00010~6,55350 parametreler
(AC stiriicti glicti >55kW)
0,0010~65,535Q
P1-07 Rotor direnci (AC surtict gicti <=55kW) Ayarlama
(asenkron motor) 0,0001Q~6,5535Q parametreler
(AC suiriicti glicii >55kW)
. 0,01mH~655,35mH
Sizinti endUktif PR
P1-08 reaktans (asenkron (AC stirtici glict <=55kW) Ayarlama
: 0,001 mH~65,535 mH parametreler
motor) P,
(AC sUiriicti glicii >55kW)
N 0,1 mH~6553,5 mH
arsili I timevarim (AC stirtict giictl <=
gucl <=55kW) Ayarlama
P1-09 reaktans (asenkron 0,01mH~655,35mH parametreler
motor) P,
(AC striicti glicti >55kW)
P1-10 Yiksuz akim 0,01A~P1-03(inverter glict <=55kW) Ayarlama
. (asenkron motor) 0,1A~P1-03 (invertér giicti >55kW ) | parametreler
0: Otomatik ayarlama yok
1: Asenkron motor statik otomatik
ayarlama
2: Asenkron motorun tam
P1-37 Otomatik ayar segimi otomatik ayari 0
11: Yk altinda senkron motor otomatik
ayarlamasi
12: Senkron motor ylikstiz otomatik
ayarlama
P3 Grup V/F Kontrol parametresi
0: Dogrusal V/F
1: Cok noktali V/F
2: Kare V/F
3:1,2 -kuvvet V/F
[~ 4:1,4 -kuvvet V/F
P3-00 V/F egrisi ayari 6: 1.6 -kuwet V/F 0
8: 1,8 -kuvvet V/F
9: Ayrilmig
10: VF tam ayirma 11: VF
yarim ayirma
0,0%: (Otomatik tork artisi) Model
P3-01 Tork artisi ! -
3 0,1%~30,0% bagimii
P3-02 Kesme frekansi 0,00Hz~maksimum frekans 50.00Hz
tork artisi
p303 | SoknoktalVF 0,00Hz~P3-05 0,00Hz
frekans 1
p3.04 | SoknoktahVF 0,0%~100,0% 0,0%
voltaj 1
p3.05 | SoknoktaVF P3-03~P3-07 0,00Hz
frekans 2
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Cok noktali VF

P3-06 ) 0,0%~100,0% 0,0% X
voltaj 2
g Cok noktali VF P3-05~nominal motor frekansi ><
P3-07 frekans 3 (P1-04) 0.00Hz
p3.0g | SOk noktalVF 0,0%~100,0% 0,0% x
voltaj 3
P3-09 VF kayma telafisi kazanci 0,0%~200,0% 0,0% J
P3-10 VF asiri uyarma kazanci 0~200 64 a
VF salinimi Model
P3-11 bastirma kazanci 0~100 bagimli v
P3-18 Asirt akim durma akimi 50~200 160
0: yasakl
P3-19 g
Tasma duragl 1: etkinlestirilmis 1
P3-20 Tasma durma engelleme kazanai | 0~~100 20
P3-21 Mevcut tazminat 50~200 50
asiri akim durma katsayisi
P3-22 Asiri gerilim durma gerilimi 6500~-8000 7700
0: yasakl
P3-23 i
Asiri gerilim durmasi 1: etkinlestirilmis 1
P3-24 Asiri gerilim durmasi 0~100 30
bastirma frekansi kazanci
p3-25 Asiri gerilim durmasi 0~100 30
bastirma voltaj kazanci
P3-26 Maksimum yikselme siklig 0~50 1
asiri gerilim durma siniri
p3.27 Sapma telafisi 1~100 5
zaman sabiti
P4 Grup Girig Terminalleri
0: Islev yok
1:Tleri KOSU (Onden cekisli) 2: Ters CALISTIR
(REV) (1, 2 olarak ayarlandiginda
DI1 Terminal kullanilmasi gerekir
- . X
P4-00 fonksiyon secimi P4-11 ile) 1
3: Ug hatli kosu kontrolii 4:
ileriJOG (FJOG) 5:Ters
JOG (RJOG) 6: Terminal
inal up
P4-01 DI2 T(_ermma e 7: Terminal ASAGI 4 x
fonksiyon secimi
8: Durmak icin sahile dogru
P4-02 DI3 Tgrminal N 9: Hata sifirlama (SIFIRLAMA) 10: 9 %
fonk5|y0n secimi Duraklatmayi calistir
; 11: Harici arizanin normalde acik (NO)|
PA-03 DI4 Terminal 12 %

fonksiyon secimi

girisi
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P4-04

DI5Terminal
fonksiyon segimi

12: Goklu referans terminali 1

13: Coklu referans terminali 2

14: Coklu referans terminali 3

15: Coklu referans terminali 4

16: Terminal 1 igin
hizlanma/yavaslama siresi se¢imi 17:
Terminal 2 igin

hizlanma/yavaslama suresi se¢imi
18: Frekans kaynagi gegisi 19:
YUKARI ve ASAGI ayari temiz
(terminal, isletim paneli)

20: Komut kaynagi gegis terminali 1

21: Hizlanma/Yavaglama
yasaktir

22: PID duraklamasi

23: PLC durum sifirlama 24:

Salinim duraklatma

25: Sayag girisi

26: Sayag sifirlama

27: Uzunluk sayimi girisi 28:
Uzunluk sifirlama

ed

13

P4-05

DI6 Terminal
fonksiyon segimi

29: Tork kontrolli yasak 30: HDI (
nabiz) frekans girisi (yalnizca S5
icin etkinlestirildi) 31: Ayrilmis

32: Aninda DC frenleme 33: Harici
arizanin normalde kapali (NC)
girisi

34: Frekans degisikligi 35: Ters
PID eylem yéni 36: Harici STOP
terminali 11 37: Komut-kaynak-
gegcis terminali 2

38: PID integral duraklamasi

39: Frekans kaynagi A ile dnceden
ayarlanmis frekans arasinda gegis
40: Frekans kaynagi Bandi 6n ayar
frekansi arasinda gegis

41: Motor se¢im terminali 1

42: Ayrilmig

43: PID parametresi gegisi 44:

Kullanici tanimli hata 1

45: Kullanici tanimli ariza 2

46: Hiz kontrolU/Tork gegisi kontrol

47: Acil durdurma

48: Harici DURDURMA terminali 2

49: Yavaslama DC frenlemesi 50:

Mevcut galisma stiresini temizle
51-59: Yedek

P4-08

Fren voltaji calisma noktasi

%7100-160;

%120

P4-09

AVR otomatik dengeleyici
fonksiyon segimi

0: Gegersiz

1: Tim streg boyunca gegerlidir 2: Sadece

yavaslama sirasinda gecersizdir
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DI giris terminali filtre

P4-10 A 0.000sn~1.000sn 0010 saniye
suresi
0: Iki satirl mod 1
P4-11 Terminal komut modu 1 Iki satirl mod 2 0
2: Ug satirl mod 1
3: Ug satirli mod 2
P4-12 Z:::i"a' YUKARUASAGI degisim 0,001Hz/sn~65,535Hz/sn 1,00Hz/sn
P4-13 Al egrisi 1 minimum giris 0,00V~P4-15 0,00V
P4-14 ALEgrisi T minimum - 100.0%~+100.0% 0,0%
girisinin karsilik gelen ayari
P4-15 Al egrisi 1 maksimum giris P4-13~+10.00V 10.00V
P4-16 ALEgrisi 1 maksimum - 100.0%~+100.0% 100.0%
girisinin karsilik gelen ayari
P4-17 Al1 filtre suresi 0,00sn~10,00sn 010 saniye
P4-18 Al egrisi 2 minimum giris 0,00V~P4-20 0,00V
pa-1g | ALEGrisi 2 minimum - 100.0%~+100.0% 0,0%
girisinin karsilik gelen ayari
P4-20 Al egrisi 2 maksimum girisi P4-18~+10.00V 10.00V
pay1 | ALEGrisi 1 maksimum - 100.0%~+100.0% 100.0%
girisinin karsilik gelen ayari
P4-22 AI2 filtre suresi 0,00sn~10,00sn 010 saniye
P4-23 AI Curve 3 minimum girisi - 10.00V~P4-25 - 10.00v
pa4 | AlCurve3minimum - 100.0%~+100.0% -100.0%
girisinin karsilik gelen ayari
P4-25 Al Curve 3 maksimum girisi P4-23~+10.00V 10.00V
pa.ge | ALCurve3maksimum - 100.0%~+100.0% 100.0%
girisinin karsilik gelen ayari
P4-27 AI3 filtre suresi 0,00sn~10,00sn 010saniye
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P4-28 HDI minimum girisi 0,00kHz~P4-30 0,00kHz
pazg |lglavar - 100.0%~100.0% 0,0%
HDI minimum girisinin
P4-30 HDI maksimum girisi P4-28~100.00kHz 50.00kHz
P4-31 HDI maksimum giris ayari - 100.0%~100.0% 100.0%
P4-32 HDI filtre stiresi 0,00sn~10,00sn -
Birler basamagi: AI1 egrisi se¢imi
1:EGri1 (2 puan, P4-13~P4-16 2'ye )
bakin: Egri2 (2 puan, bkz. P4-18~P4-2)
3:EGri3 (2 puan, bkz. P4-23~P4-26 4: )
Al Analog giris Ec:;rf4 (4 puan, bkz. H6-00~H6-07 5: )
P4-33 egri secimi Egri5 (4 puan, H6-08~H6-15'e bakin )| 321
Onlar basamag: AI2 egrisi secimi,
yukaridakiyle ayni
Yuzler basamagi: AI3 egrisi secimi,
yukaridakiyle ayni
Birler basamagi: AI1, minimum giris seciminin
altina ayarlandi
0: Minimum girig kiimesine karsilik
gelir
Al igin minimum 1:0,0%
P4-34 girdiden daha az ayar Onlar basamagi: AI2 minimum giris 000
seciminin altina ayarlandi, yukaridaki
Yizler basamagiyla ayni: AI3 minimum
giris seciminin altina ayarlandi,
yukaridakiyle ayni
0,0 saniye
P4-35 DI1 gecikme siresi 0,0sn~3600,0sn
0,0 saniye
P4-36 DI 2 gecikme stiresi 0,0sn~3600,0sn
P4-37 DI 3 gecikme siiresi 0,0sn~3600,0sn 00sanye
0: Pozitif mantik
1: Olumsuz mantik
L. . . Birler basamag:: DI1
P4-38 Di g;::?r:fg(rjmsr;a:lrm 1 Onlar basamagr: DI2 00000
9&¢ S Yuzler basamagi: DI3
Binler basamag: DI4
On binler basamag: DIS
0: Pozitif mantik
P4-39 DI giris terminali 1: Olumsuz mantik 00000

gecerli mod segimi 2

Birler basamagi: DI6

Onlar basamag:: DI7
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Yuzler basamagr: DI8
Binler basamagi: Ayrilmis On
binler basamagi: Ayriimis

P5

Grup ¢ikis terminali

P5-00

FM terminal gikisi
mod secimi

0: Darbe ¢ikisi (HDO)
1: Acik toplayici ¢ikigt (FM)
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P5-01

Kontrol karti FM acik
kollektor cikisi
fonksiyon segimi

0: Cikis yok

1: Inverter caligiyor

2: Hata gikisi (kesinti)

3: Frekans seviyesi algilama FDT1
cikisi

4: Frekansa ulasild

5: Sifir hizda kosu ((durdurmada gikis
yok) 6: Motor asir1 yik 6n uyarisi

7: Inverter agir yiik 6n uyarisi 8:
Ayarlanan sayim degerine ulasildi

9: Belirlenen sayim degerine ulasildi 10:
Uzunluga ulasildi

11: PLC dénguist tamamlandi 12:
Toplam calisma suresine ulasildi

13: Frekans sinirli

14: Tork sinirli

15: KOSUYA hazir

16: AI1>AI2

17: Frekans Ust sinirina ulasildi 18:

Frekans alt sinirina ulasildi  (Kosu ile
ilgili)

19: DusUk voltaj durumu

cikisi 20: fletisim ayan

21: Konumlandirma tamamlandi (Rezerve)

22: Konumlandirma tamamlandi (Rezerve

) 23:Sifir hizda kosu 2 (giktiya sahip olmak

durakta)

24: Birikimli glc agma suresi

ulagsmis

25: Frekans seviyesi algilama FDT2

cikist

26: Frekans 1 gikisa ulasti 27:

Frekans 2 cikisa ulasti 28:

Akim 1 ¢ikisa ulasti 29: Akim

2 cikisa ulasti 30: Zamanlama

¢ikisa ulasti 31: AI1 giris siniri

asild1 32: Yuk sifira iniyor 33:

Ters calisyor

34: Sifir akim durumu

35: Modul sicakhgina ulasildi 36: Cikis

akimi sinirt asildi 37: Frekans alt sinirina

ulasildi  (durdurmada gikisa sahip
lolmak)

38: Alarm ¢gikisi (Kosmaya devam et)

39: Motor asiri isinma uyarisi 40: Mevcut

calisma siresine ulasildi 41: Hata cikisi

(Serbest durus hatasl ise ve dusuk

gerilim olusursa ¢ikis yoktur)

42. Cok bélmeli hizli terminal kapatma

P5-02

Kontrol ~ pano  réleler
fonksiyon secimi
(T1/A-T1/B-T1/Q)

1
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Genigletme karti rolesi 2

P5-03 cikis fonksiyonu 0
se¢im (T2/A-T2/C)
HDO Yiiksek hiz - 100.0%~+100.0%0.01kHz~ 0

P5-06 darbe ¢ikisi 100.00kHz

fonksiyon segimi 0: Calisma frekansi
1: Frekansi ayarlayin 0
p5.07 AO1 Analog cikis fonksiyonu| 2: Cikis akimi
: secimi 3: Cikis torku (mutlak deger) 4:
Cikis glict
AO2 Genigletme karti A02 5: Cikig voltaji
P5-08  fanalog gikig fonksiyonu 6: HDI YUksek hizli darbe girisi  (DI5 1
segim terminal, %100 karsilik gelen
100.0kHz'e kadar)
7: AI1
8: AI2
9: AI3 (Uzatma kartr) 10:
Genisletme karti
11: Degeri say
12: Iletisim ayari 13:
. Motor dénus hizi 14:

P5-09 If—:’Z(Oar%k@I maksimum Cikis akimi 50kHz
(100.0% 1000.0A'ya karsilik gelir)
15:(100.0%'a karsilik gelen
1000.0V)

16: Cikis torku (gergek deger) (100.0%
1000.0V'a karsilik gelir) 16: Cikig torku
gercek deger)
P5-10 AO1 ofset katsayisi 0,0%
P5-11 AO01 kazanci 1.00
i - 10.00~+10.00-100.0%~

P5.12 Genigletme karti A02 () 0,0%

ofset katsayisi +100.0%-10.00~+10.00
P5-13 Genigletme karti A02 kazanci 1.00
P5-17 M _aguk ko_!lekt_ijr cikis 0,0sn~3600,0sn 00saniye
gecikme siresi
Kontrol panosu rélesi 1 T1/A-T1/

P5-18 B-T1/C ¢ikis gecikme stresi 0,0sn~3600,0sn o0sanye
Genigletme karti rolesi2

P5-19 T2/A-T2/C ¢ikis gecikme stiresi 0.0sn3600,0sn oo
0: Pozitif mantik

P5.22 DO ¢ikis terminali gegerli durum | 1: Olumsuz mantik 00000

secimi

Birler basamagi: FM

Onlar basamagi: T1/A-T1/B-T1/C
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Yuzler basamagr: T2/A-T2/C
Binler basamagi: -
Onbinler basamagi: -

Grup

P6 Baslatma/durdurma kontroli

0: Dogrudan baslatma

P6-00 Baslatma modu 1: Dénme hizi izleme yeniden baslatma 2: 0 J
Onceden uyariimis yildit @senkron motor
Dénme hizi 0: Duraktaki frekanstan
P6-01 izleme modu 1: Sifir hizdan 0 X
2: Maksimum frekanstan
Dénme hizi
P602 | o bt 1~100 20 a
P6-03 Baslatma siklig 0,00Hz~10,00Hz 0,00Hz va
P6-04 Ba§|atma S.lk“gl 0,0sn~100,0sn 00 saniye X
tutma suresi
Baslangig DC frenlemesi
P6-05 akim/On heyecanli 0%~100% %0 X
akim
P6-06 l?a§latma DC flienleme suresi/ 0,051-100,05n — %
On uyarilmig sire
0: Dogrusal hizlanma/yavaglama 1:
Hizlanma/ he
P6-07 S-egrisi hizlanma/yavaslama A 2 S- 0 X
Yavaslama modu i
egrisi hizlanma/yavaslama B
pe-0g | Zman orani ‘ 0,0%~ (100.0%-P6-09) 30.0% x
S-egrisi baglangig segmenti
pe.og |Zamanoram 0,0%~ (100.0%-P6-08) 30.0% x
S-egrisi ug segmenti
P6-10 Durdurma modu 0: Durmak igin yavaslayin 1: O [
Durmak igin serbest birakin
P6-11 Ba§|ang|g‘ frekansi 0,00Hz~maksimum frekans 0,00Hz J
DC frenlemeyi durdur
P6-12 pe frenlemenin 0,05n~100,0sn 00sane J
durdurulmasinda bekleme siresi
P6-13 DC frenleme akimini durdurun 0%~100% %0 «/—
P6-14 DC frenleme siresini durdurun 0,0sn~100,0sn 0,0 saniye x/—
P6-15 DC frenleme stresini durdurun 0%~100% %100 [
Grup P7 Operasyon paneli ve ekrani
0: MF.K tusu devre disi birakildi
1: Operasyon paneli kontroli ile
uzaktan kumanda kontroll (terminal
P7-01 MF.K Anahtar fonksiyon segimi erya '!e“?'rf‘) arasm(_ja 49e5|§ 0 X
2: Ileri donus ve geri dénus arasinda
gegis
3: Ileri JOG
4: Ters JOG
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P7-02

DURDUR/SIFIRLA tusu islevi

0: STOP/RESET tusu yalnizca isletim paneli
kontroliinde etkinlestirildi

1: Herhangi bir calisma modunda STOP/RESET
tusu etkinlestirildi

P7-03

LED ekran ¢alisiyor
parametre 1

0000~FFFF
Bit00: Galisma frekansi 1 (Hz)
Bit01: Frekansi ayarla (Hz) Bit02:
Veriyolu voltaji (V) Bit03: Cikis
voltaji (V) Bit04: Gikig akimi (A)
Bit05: Cikis gtict (kW)  Bit06: Cikis
torku (%) Bit07: D giris terminali
durumu Bit08: DO ¢ikis terminali
durumu Bit09: AI1 voltaji (V)
Bit10: AI2 voltaji (V) Bit11: AI3
voltaji (V) Bit12: Sayim degeri

Bit13: Uzunluk degeri
Bit14: YUk hizi gdstergesi
Bit15: PID ayari

P7-04

LED kosu ekrani
parametre 2

0000~FFFF

Bit00: PID geri bildirimi

Bit01: PLC Asamasi

Bit02: HDI girisi (S5 terminali)

darbe frekansi (kHz)

Bit03: Calisma frekansi 2 (Hz) Bit04:
Kalan calisma suresi Bit05:
Duizeltmeden 6nce Al1 voltaji (V Bit06:)
Diizeltmeden 6nce AI2 voltaji (V Bit07:)
Diizeltmeden 6nce Al3 voltaji (V Bit08: )
Dogrusal hiz

Bit09: Mevcut glic agma suresi (Saat)
Bit10: Mevcut calisma siresi (Dakika)
Bit11: HDI giris darbe frekansi (Hz)
Bit12: Iletisim ayar degeri Bit13: Kodlayiq
geri bildirim hizi (Hz) Bit14: Ana
frekans A ekrani (Hz) Bit15: Yardima
frekans B ekrani

P7-05

LED surtci durdurma parametre

gostergesi

0000~FFFF

Bit0O: Frekansi ayarla (Hz)
Bit01: Veriyolu voltaji (V)

Bit02: DI terminal giris durumu
Bit03: DO terminal ¢ikis durumu
Bit04: AI1 voltaji (V) Bit05: A2
voltaji (V) Bit06: AI3 voltaji (V
) Bit07: Sayim degeri

Bit08: Uzunluk degeri

Bit09: PLC asamasi

Bit10: Yikleme hizi

Bit11: PID ayari

Bit12: HDI giris darbe frekansi (kHz)
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P7-06 Yuk hizi gésterge katsayisi 0,0001~6,5000 1.0000 va
P7.07 Inverttér modulinin sogutucu 0.0°C~100.0°C ) 0
sicakhgi
P7-09 Toplam galigma siresi 0s~65535s - O
P7-11 Yazilim strimu - - O
0: 0 ondalik basamak 1:
Yik hizi gésterimi igin 1 ondalik basamak 2: 2
P7-12 ondalik basamak sayisi ondalik basamak 3: 3 ! a
ondalik basamak
P7-13 Toplam glc acik suresi 0h~65535h - O
Birikimli glic
P714 | hetim 0kW~65535 kWh O
Grup P8 Yardimci fonksiyon
P8-00 JOG calisma frekansi 0,00Hz~maksimum frekans 2.00Hz va
Frekans ayarlandiginda 0: Frekans alt sinirinda calis
P8-14 calisma modu 1: Dur 0 N
frekans alt sinir 2: Sifir hizda calistirin
P8-18 Bagllang|g korumas: 0: Hayir 1: Evet 0 [
segim
P8-47 Moddil sicaklik esigi 0°C~100°C 75°C va
P8-48 Sogutma fant kontroli 0: Sirtict cahgirken fan déndyor 1: Fan 0 [
calismaya devam ediyor
Grup P9 Ariza ve koruma
’ Motor asiri yuku 0: Devre disi
P9-00 koruma secimi 1: Etkin ! s
P9-01 Motor asirt yik koruma 0,20~10,00 1.00 S
kazanci
Motor asiri yik uyarisi o
P9-02 %50~%100 %80 a
katsayi
P9-03 Asiri gerilim durma kazanci 0~100 0 «/—
P9-04 Asin gerilim durma koruma | 415 o150 %130 a
gerilimi
P9-05 Asirt akim durma kazanci 0~100 20 va
P9-06 Asirt akim durma koruma %100~%200 %180 S
akimi
Gug agildiginda topraga kisa| )
P9-07 devre korumasi o gecersiz 1 va
. 1: gegerli
islev
P9-09 Hata otomatik sifirlama sireleri 0"’20 0 [
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P9-10

ariza otomatik sifirlama sirasinda,
ariza DO eylem cikisi
terminal segimi

0: Highir eylem yok

1: Hareket

P9-11

Ariza otomatik sifirlamanin zaman
araligi

0,1sn~100,0sn

1.0s

P9-12

G|r|§ faz kayip
koruma/kontaktor
enerji veren koruma secimi

0: Devre dig!
1: Etkin

11

P9-13

Cikis faz kaybi
koruma secimi

0: Devre dis!
1: Etkin

P9-14

Birinci hata tiri

0: Hata yok

1: Ayrilmig

2: Hizlanma sirasinda asiri akim 3:
Yavaslama sirasinda asiri akim 4:
Sabit hizda asirn akim 5: Hizlanma
sirasinda asiri gerilim 6: Yavaslama
sirasinda asir1 gerilim 7: Sabit
hizda asiri gerilim 8: Tampon
direnci asir yuka 9: Disuk gerilim

10: AC surlict asir yuku

11: Motor asir yaka

12: Gug girisi faz kaybi 13:
Gug gikisi faz kaybi 14:
Modil asiri isinmasi

15: Harici ekipman arizasi
16: iletisim arizasi 17:
Kontaktor arizasi

18: Akim algilama hatasi 19: Motor
otomatik ayarlama hatasi 20:
Enkoder/PG karti hatasi 21:
Parametre okuma-yazma hatasi
22: inverter donanim hatasi 23:
Topraga kisa devre 24: Ayrilmis

25: Ayrilmis

26: Calisma suresine ulasildi

27: Kullanici tanimli hata 1

28: Kullanici tanimli hata 2

29: Glg agik slresine ulasildi

30: Yk 0 oluyor

31: Calisma sirasinda PID geri bildirimi
kayboldu 40: Hizl akim sinirli fazla mesai

P9-15

ikinci hata tiiri

P9-16

Uglincii (en son) hata turd

P9-17

Siklk lizerine 3.
son)hata

P9-18

3. (en son) fay Uzerinde akim

P9-19

3. (en son) arizada bara
voltaji

O]l O |O0]0O0]|0O
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3. arizada (en son) giris

P9-20 rza O
terminali durumu
3. arizada (en son) ¢ikis
P9-21  terminali durumu O
3. (en son) arizada invertor
P9-22 durumu o
Glg agik zaman izerine
P9-23 4 (en son) hata O
3. arizada calisma suresi (en
P9-24 son) O
P9-27 2. arizadaki frekans O
P9-28 2. hatada akim O
P9-29 2. arizada bara voltaji O
P9-30 2. ar|za.da (en son) giris e)
terminali durumu
2. arizada (en son) ¢ikis
P3-31  kerminali durumu O
2. (en son) AC surtca
P9-32 durumu O
P9-33 Gug agik zaman tizerine 0
2. (en son)
P934 2. arizada ¢alisma suresi (en 0
son)
Siklk lizerine 1.
P9-37 son)hata o
P9-38 1. hatadaki akim O
P9-39 1. arizada bara voltaji O
P9-40 1. arizada giris terminali 0
durumu
1. arizada ¢ikis terminali
Po-41 durumu O
P9-42 1. arizadaki invertér durumu
en son)
P9.43 1. (en geg) glig agma suresi
P9-44 1. arizadan sonraki caligma siresi O

en son)
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P9-47

Ariza koruma
se¢im 1

aksiyon

Birler basamag: Motor asiri yikii (11) 0: Durmak

icin sahile dogru

1: Durdurma moduna gére durdurun 2:
Kosmaya devam edin

Onlar basamag: Gl girisi faz kaybi (12
Yuzler basamag: Gug ¢gikisi faz kaybi (13
)

Binler basamag: Harici ekipman
arizasi (15)

Onbinler basamagi: fletisim hatasi (
16)

00000

P9-48

Ariza koruma eylem
segimi 2

Birim hanesi:(Kodlayici/PG karti arizasi) (20 0: Durmak )
igin sahile yanagsma

Onlar basamagi: Fonksiyon kodu okuma-yazma
hatasi (21)

0: Durmak igin sahile dogru

1: Durdurma moduna gére durdur

Yuzler basamagr: Ayrilmis

Binler basamagi: Motor asiri isiniyor (25
) On binler basamag:: Galisma stresi
doldu (26)

00000

P9-49

Ariza korumasi
eylem seg¢imi 3

Birim basamagr: Kullanici tanimli hata 1 (27) 0: Durmak

icin sahile dogru

1: Durdurma moduna gére durdurun 2:

Kosmaya devam edin

Onlar basamag: Kullanici tanimli hata 2 (28) 0:

Durmak i¢in sahile dogru

1: Durdurma moduna gére durdurun 2:

Kosmaya devam edin

Yizler basamagi: Agilis suiresine ulasildi
(29)

0: Durmak igin sahile dogru

1: Durdurma moduna gére durdurun 2:

Kosmaya devam edin

Binler basamagu: Ytk 0 oluyor (30 0: Durmak igin

sahile yanasma

1: Hiz distrme duragi

2: Nominal motor frekansinin %7'sinde

calismaya devam edin ve yuk kurtarilirsa

ayarlanan frekansa geri déniin

On binler basamagi: Calisma sirasinda PID geri

bildirimi kayboldu (31) 0: Durmak igin sahile dogry

1: Durdurma moduna gore durdurun 2:
Kosmaya devam edin

00000

P9-50

Ariza korumasi
eylem segimi 4

Birler basamagi: Cok buyiik hiz sapmasi
(42)

0: Durmak icin sahile dogru

1: Durdurma moduna gére durdurun 2:

Kosmaya devam edin

Onlar basamag: Motor agirt hizi (43) Yizlel

basamag: Baglangig pozisyonu hatasi  (51)

00000
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Frekans secimi

0: Mevcut ¢calisma frekansi olarak
cahsiyor

1: Ayar frekansi olarak galisiyor 2: Frekang

P9-54 devam etmek igin Ust sinirt olarak calisiyor 3: Frekans alt 0 a
hata tizerine galismak siniri olarak calisiyor 4: Anormallik
durumunda yedek frekans olarak
calisiyor
Yedekl K 0,0%~100,0%
P9-55 eaexieme siklig! (100.0% Buna karsilik gelen 100.0% a
anormallik :
maksimum frekans P0-10)
Grup PA PID fonksiyonu
0: PA-01 ayari
1: Al
2: AI2
PA-00 PID ayar kaynagi 3:AI3 0 J
4: HDI darbe ayari (S5)
5: fletisim ayari 6: Coklu
referans ayari
PA-01 PID dijital ayari 0,0%~100,0% 50.0% a
0: AI1
1: AI2
2: AI3
3: AI1-AI2
PA-02 PID geri bildirim kaynagi 4: HDI darbe ayari (S5) 0 J
5: Iletisim ayari 6: AI1+AI2
7: MAKSIMUM (JAI1[, |AI2])
8: DAKIKA (|AI1], |AI2|)
PA-03 | PID eylem yni 0:leri eylem 0 S
y y 1: Ters eylem
PA-04 PID éyar geri bildirimi 0~65535 1000 e
menzil
PA-05 Orantil kazang Kp1 0.0~100.0 20.0 a
PA-06 Integral zamani Ti1 0,01sn~10,00sn 200 saniye a
PA-07 | Tirevzamani Td1 0.0005n~10.000sn 0.000s a
PA-08 PID PID ters don(siintin 0,00~maksimum frekans 2.00Hz va
kesme frekansi
Grup PP Fonksiyon Kodu Yonetimi
PP-00 Kullanici sifresi 0~65535 0 a
0: Islem yok
01: Motor parametreleri harig fabrika
ayarlarini geri ytkleyin
02: Kayitlari temizle
PP-01 Parametre baslatma 0 x

04: Kullanicinin gegerli parametrelerini yedekle 05:
Kullaniciyr geri ytikle

10: Giines enerjili su pompasinin 6zel
parametreleri
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Birler basamagi: Grup U gériintileme secimi 0:
Gorlntilenmez
PP-02 Ft.).n!.<51yf>n param.etlje grubu 1: Ekran ) o B 1 %
gorintileme segimi Onlar basamagi: Grup P gérintileme secimi 0:
Géruntilenmiyor
1: Ekran
Birler basamag: Kullanici taniml parametre
goriuntileme segimi
0: Goéruntulenmiyor
isi irilmi 1: Ekran (--u—Gru
PP-03 K{?lfell?gmlm@ Par.ametre ( P) 00 [
gorintileme segimi Onlar basamagr: Kullanici tarafindan degistirilen
parametre grubu gérintileme segimi
0: Goéruntllenmiyor
1: Ekran (--p-grubu)
Parametre degisikligi 0: Degistirilebilir
PP-04 mulk 1: Degistirilemez 0 a
5.2 Glines enerjili su pompalarina 6zel invertoriin fonksiyon
parametre tablosu
Grup H3 glines enerjisi pompasi parametreleri (PP-01=10 ayarlandiginda, asagidaki tablo varsayilan degerdir)
(baglatmadan sonraki parametre).
g 1: Terminal komut kanali
b0z | Komut kaynag: ( : e
secim LED agik)
P0-10 | Maksimum frekans 50.00Hz~320.00Hz 55.00Hz x
Frekans Ustu Frekans alt siniri
Po-12 sinir P5-14~maksimum frekans P5-10 55.00Hz a
P0O-17 Hizlanma suresi 1 0,00 saniye~65000'ler 20 saniye [
PO-18 | Yavaslama suresi 1 0,00 saniye~65000'ler 20saniye v
P3-00 | VF egrisi ayar 2: Kare V/F 2 X
P4-09 | AVROtomatik dengeleyici 1: tlm sureg boyunca gegerli 1
fonksiyon secimi
P6-10 Durdurma modu 1: Durmak igin sahile dogru 1 [
0000~FFFF
P7.03 LED kosu ekrani Bit00: Calisma frekansi 1 (Hz) 0015 a
parametreler 1 Bit02: Veriyolu voltaji (V) Bit04:
Cikis akimi (A)
P7-05 LED stirticii durdurma 0000~FFFF 02 f
ekran parametresi 3 Bit01: Otobus voltaji (V)
: a
pg.qg | Basiangickorumasi 0: Koruma yok 1
se¢im
P9-09 | iata otomatik sifirlama sireleri 0~20 10 a
P9-11 Arizanin zaman araligi 0,1 saniye~100.0s 5.0s v
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otomatik

DI1 Terminal

1: Ileri KOSU (Onden cekisli)

P4-00 1
f°”k5iy°”' secimi 101: Su dolu uyarisi: Su seviyesi erken uyari
pao1 | P2 Tgrmmal N cihazinin sinyalini kabul edin; 101
fonksiyon secimi _ -
- 102: Su kithgr uyarisi: Su seviyesi erken
P4-02 DI3 Terminal ih invalini kabul edin:
fonksiyon secimi uyari cihazinin sinyalini kabul edin; 102
DI4 Terminal 100: Glines enerjisiyle calisan pompa yasadi: Gunes enerjisiyle calisan
P4-03 ) o pompalarin yasaklanmasi. 100
fonksiyon segimi Harici gli¢ kaynagi kullanimi;
ps.op | M terminal gikist 1: Agik toplayici gikigt (FM) 1
mod secimi
Kontrol pano | 100: Glnes pompalarinin toplam
P5.01 SP1agik kolektor | uyarisi: su dolu, su kithgi, hafif ve zayif,
cikti kuru pompa erken uyarisi birlesik ¢ikis 103
fonksiyon secimi sinyali
Kontrol panosu roleleri 1 | 101: Su dolu uyarisi (A-tF): Su deposu
P5-02 | fonksiyon segimi dolu sinyali alindiginda, gikis ACIK 101
(T1/A-T1/B-T1/C) sinyali
102: Su kithgr erken uyarisi (A.tL): Su
kithgi sinyali alindiginda, ¢ikis ACIK
.. | sinyali
Uzitn;a ta}rtl rélesi 103: Zayif i1sik erken uyarisi (A-LS): Isik
P5-03 2 glkas fonksiyonu yogunlugu yeterli olmadiginda (zayif 102
se¢im 151k), ACIK sinyalini verir
(T2/A-T2/C) 104: Kuru pompa erken uyarisi (A-LL):
Pompanin rélantide (ylksuz) ¢alistigini tespit
ettiginde, cikis ACIK sinyali
0: Gegersiz
H3-00 | Gtines invertor | 1: Etkin 1
se¢im Etkinlestirildiginde, otomatik izleme
maksimum ¢ikis glici (MPPT) o
0: Gegersiz
Tespit Ve | 1: A1
H3-01 se¢im teign SU .
Ktk we su | ZA2 4
kaynak 3:AI3
4: DI terminal
0,0%~100.0%
Su seviyesi kontrolinin algilama 75 0%
H3-02 | SY. kithk seviyesi H3.02'den buylk oldugunda, bu 7
esik durum H3.03 gecikme siiresinden sonra
da strdaralur ve su uyarisi eksik (A.tL)
ve uykuda olarak raporlanir.
H3-03 Sgkkltllgl alarmi o~3600er e
gecikme
H3-04 | Su kithgi gecikmesi 3600 Ter sooter
zaman gecikmesi
H3-05 | Su dolu test segimi 0: Gegersiz 4
1: Al
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2: AI2
3:AI3

4: DI terminal

0,0%~100.0%

Tespit edilen su seviyesi kontrol analog sinyali

H3-06 | su doluluk esigi H3-06'dan dlstk oldugunda ve H3.07'nin 25.0% a
gecikme siresinden sonra bu durumu
surdirdagunde tam su uyarisi (A-tF) ve uykuda
kalma durumu bildirir.
H3-07 | sudolu alarm gecikmesi 0~-3600'ler 10sanive i
H3-08 Su dolu sifirlama gecikmesi 0~3600'ler 300'er N/_
0~100.0%
Zarar izleme 0,0%: gegersiz anlamina gelir;
H3-09 | hidrolik esigi Su seviyesi kontrol analog sinyali 0,0% v
depolama tanki igin prob H3_09'dan b[]y[]k oldugunda, hidrolik
prob arizasi (tSF) %0 saatte durur
_ Kuru pompa test 0: Yasak 0
S 1: Etkin "
H3-11 | Kurupompaakimi | g~100.0% 50.0% S
esik
H3-12 | Sikiik esik 0,00~50.00Hz 30.00Hz a
kuru pompanin
0~3600'ler
Motor akimi H3-11 degerinden kiiciik ve
motor calisma frekansi H3-12 degerinden colar
H3-13 | Kuru pompa erken | ik oldugunda, bu durumun siiresi va
uyari gecikmesi H3.13 degerinden biiyiik olup, kuru pompa
erken uyarisi (A-LL) ve uykuda oldugu
bildirilmistir.
H3-14 Kuru pompa sifirlama gecikmesi 0~~3600'ler 120'ler [
Ha.is | Hafif zayifyarg: 0,00~50.00Hz 10.00Hz e
siklik
0~3600'ler
Cikis frekansi H3-15'e esit veya daha az
oldugunda ve siire H3-16'dan uzun
H3-16 Isik  zayif uyan oldugunda, raporlama 11g1 zayif uyari 100ler J
gecikme verir ve uykudadir.
Not: Veri yolu voltaji hafif zayif voltajdan
(H3-26) distk oldugunda, A-LS
gecikmeyecektir.
H3-17 Hafif zayif sifirlama gecikmesi 0~3600'ler 300'ler f
0: Maksimum frekans
H3-18 | verilen frekans 1: Frekans kaynagi parametrelerine gére 0 .
verilmistir
0.1~6500.0s
MPPT Mod | Sire ne kadar kisa olursa, yanit hizi o kadar
H3-19 | jvme Ve | hizli olur ve istikrar o kadar kétii olur 50.0 a

yavaslama suresi

Sire uzadikga tepki hizi yavasliyor,
kararhlik daha iyi oluyor.
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Ancak ¢ok buyik veya ¢ok kiiglik olmasi sistemde

sarsintiya neden olabilir

0,01~10.00Hz

Frekans ne kadar kugukse, tepki hizi o
kadar yavas, kararlilik o kadar iyi olur

H320 | MPPT sikiik Frekans ne kadar buyukse, tepki hizi o 0,25 Hz
ayar genligi kadar yiiksek, kararlilik o kadar kétidar.
Ancak ¢ok buyiik veya cok kiiglik olmasi sistemde
sarsintiya neden olabilir
0,0 saniye~5.00 saniye
Zaman ne kadar kuguk olursa, tepki o kadar
hizli olur, kararllik o kadar iyi olur.
H3-21 | MPPT Kontrol déngisi Y -
Zaman arttik¢a tepki hizi yavasliyor,
stabilite bozuluyor.
Ama ¢ok buyuk ya da ¢ok kiiglik olmasi soka yol agabilir.
N 0,0v~500.0v o 220V: 180.0
H3-22 MPPT Minimum | Bara gerilimi H3-22'den dusiik oldugunda, 380v: 3500 | v
caligma voltaji gerilim toparlanmasina izin verilene kadar : ’
frekans dustirme islemi gergeklestirilir.
H3-26 | Hafif zayif voltaj 0~500 300V v
0: Engelli
H3-27 Ariza Sonrasi Otomatik Sifirlama g 1 «/—
1: Etkinlestirilmis
H3-28 | Zorla Baglatma Frekansi 0,00Hz~P0-12 5.00 J
Gorantalemek sikhk
H3-29 filtre derinlik ayari 10~400 20 4
H3-30 | Rezerve X
H3-31 Rezerve
Mbot Kontrol Mod 0: Normal VF modu
H3-32 | CPPLKONOIMOGU 4. v modu 2 x
Secim
2: MPPT modu
Ha33 | VmPpp Voltaj 0.0~3000.0V 550.0 x
Tus Takimi Seti
Mppt Arama Voltaji -~ <
H3-34 Adim 0.1~30.0V 1.0v
H3-35 | Mppt Arama Suresi 0.2~8.0 saniye 1.0 X
Kapali Déngl Gerilimi
H3-36 | PI Kontrol Sapmasi 0,0%~100.0% 0,0% x
Sinir
H3-37 | DD Maksimum Cikis 0,0%~100.0% 100.0% x
Sikhk
H3-38 | FID Min. Gikis 0,0%~100.0% 0,0% x
Sikhk
H3-39 | KP1 102~20000 8192 J
H3-40 | KI1 102~20000 256 v
H3-41 | KP2 102~20000 1024 A
H3-42 | KI2 102~20000 1024 J
Kapali devre voltaji
H3-43 | PIKontrol Kazanci 0~1000 500 J
Anahtarlama Noktasi
Ha-44 | MPPt Referans |, 5~3000.0v 750.0 x

Voltaj Maksimum Degeri
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Ha4s | MPPt - Referans | o, 4 3000.0v 350.0 x
Voltaj Min. Degeri
MPPT Kontrol | 0: mpptAlgoritmasiO
H3-46 ) g . . 1 x
Algoritma Segimi 1: mpptAlgoritmasi1 (Yeni Stirim)
W47 | MPPT Cikisi Acc 0.1~6500.0s -
Zaman
Otobis Dusuk voltaj . :
H3-48 | Bastirma Fonksiyonu 0: Engell 1
1: Etkinlestirilmis
Olanak vermek
Otobis Dusuk voltaj
H3-49 | Bastirma Korumasi 180.0V~500.0V 430.0V A
Nokta
Otobis Dusuk voltaj
H3-50 | Bastirma Korumasi 0.1~500.0 100.0
Kazanmak
H3-52 Voltaj I§|9I Zaylf 0~3600'ler 30 yaslar
Sifirlama Gecikme Suresi
5.3 Izleme parametresi kisa tablosu
L Parametre Adi Minimum Birim I
Kod Adres
Grup d0 Temel izleme parametreleri
U0-00 Galisma frekansi (Hz) 0,01 Hz 7000H
U0-01 Frekansi ayarla (Hz) 0,01 Hz 7001H
U0-02 Otobis voltaji (V) 0,1V 7002H
U0-03 Gikis voltaji (V) I\ 7003H
U0-04 Cikis akimi_(A) 0,01A 7004H
U0-05 Gikis guct (kW) 0,1 kW 7005H
U0-06 Gikis torku (%) %0, 1 7006H
Uo0-07 DI terminal girig durumu 1 7007H
U0-08 DO terminal ¢ikis durumu 1 7008H
U0-09 Al voltaji (V) 0,01V 7009H
U0-10 AI2 voltaji (V) 0,01V 700AH
U0-11 AI3 voltaji (V) 0,01V 700BH
U0-14 Yiikleme hizi géstergesi 1 700EH
Uo-15 PID ayari 1 700FH
Uo-16 PID geri bildirimi 1 7010H
Uo0-18 HDI Giris darbe frekansi (Hz) 0,01 kHz 7012H
uU0-21 Diizeltmeden énce AI1 voltaji 0,001V 7015H
U0-22 Duzeltmeden énce AI2 voltaji 0,001V 7016H
U0-23 Duzeltmeden énce AI3 voltaji 0,001V 7017H
U0-24 Dogrusal hiz 1m/Dak 7018H
U0-25 mevcut glic agik stiresi 1Dk 7019H
U0-26 Mevcut calisma suresi 0,1 Dakika 701AH
Uo0-27 HDI Darbe giris frekansi 1Hz 701BH
U0-28 Iletisim ayar degeri 0,01% 701CH
U0-34 Motor sicakhgi 1°C 7022H
uo-41 DI terminal giris durumu gorsel ekrani 1 7029H
U0-42 DO terminal ¢ikis durumu gérsel ekrani 1 702AH
U0-43 DI terminali fonlksiyon duruanu gorsel ekrani 1 1 702BH
(fonksiyon 01-fonksiyon 40)
DI terminali fonksiyon durumu gérsel ekrani 2 1
vo-a4 (fonksiyon 41- fonksiyon 80) 702CH
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Girig terminali durumu ve anlamu:

BEN, 5 s DSBENTC 1

sl OOSBOSBID  o54Saene BFAOD 212

en iyi drnek:
Diﬁmmﬁﬁﬁﬁﬁﬁwminali koy:

Ekran tlpul parlak ise giris gecerli demektir

Sema 6-34 Cok islevli giris terminali gegerli giris diyagrami

Cikis terminali durumu ve anlami:

VD04 g
&

VD02 3° 2
vDo3| SP2z

VD05  VDO1 %
1

spfM

|

Bighateconm: DO ¢ikis terminali:
ﬂ]&jsﬁf_wets G tAReans ciktisi gegerli

Sema 6-35 Cok islevli giris terminali gegerli ¢ikis diyagrami
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Boliim 6 Ariza teshisi ve ¢ozimleri
6.1 Ariza uyarilari ve ¢oziimleri

NP300, ariza bilgileri ve koruma fonksiyonlari sunar. Bir ariza meydana geldiginde, invertér
koruma fonksiyonunu devreye alir ve ariza kodunu isletim panelinde gérintuler. Teknik destek icin
firmamizla iletisime gegmeden 6nce, ariza tlrund belirleyebilir, nedenlerini analiz edebilir ve bu
bélimdeki ¢cozimlere gore sorun giderme islemi yapabilirsiniz. Arizalar, kesikli kutuda belirtilen
nedenden kaynaklaniyorsa, litfen servis cagirin, satin aldiginiz bayi ile iletisime gegin veya dogrudan
firmamizla iletisime gegin.

21 uyari mesajinda E022, invertdér donanim asiri akim veya asiri gerilim sinyalidir. Cogu
durumda, donanim asiri gerilim arizasi E022'ye neden olur.

Hata Adi Inverter Ginitesi korumasi

Goruntilemek E-01

1. Cikis devresi topraklanmis veya kisa devre olmustur.
2. Motorun baglanti kablosu ¢ok uzun.

3. Moddl asirt isiniyor.

Olasi Nedenler | 4. I¢ baglantilar gevser.

5. Ana kontrol karti arizali.

6. Surucl karti anizal.

7. inverter modiilu arizalr.

1. Dig hatalari ortadan kaldirin.

2. Bir reaktor veya cikis filtresi takin.

3. Hava filtresini ve sogutma fanini kontrol edin.
Cozumler 4.Tiim kablolari dogru sekilde baglayin.

5. Acente veya sirketle iletisime gegin

6. Acente veya sirketle iletisime gegin

7. Acente veya sirketle iletisime gegin

Hata Adi Hizlanma sirasinda asir akim

Goruntulemek E-02

1. Cikis devresi topraklanmis veya kisa devre olmustur.

2. Motor otomatik ayarlamasi yapilmiyor.

3. Hizlanma siiresi ¢ok kisa.

4. Manuel tork artisi veya V/F egrisi uygun degildir.

5. Voltaj cok duslk.

6. Baglatma islemi ddnen motor lzerinde gergeklestirilir.
7. Hizlanma sirasinda ani bir yik eklenir.

8. AC surtici modeli ¢ok dusik gug sinifindadir.

Olasi Nedenler

1. Dis hatalari ortadan kaldirin.

2. Motor otomatik ayarini gerceklestirin.

3. Hizlanma stiresini artirin.

4. Manuel tork artisini veya V/F egrisini ayarlayin.

5. Voltaji normal araliga ayarlayin.

6. Dénme hizi takibini yeniden baslatmay secin veya motor durduktan sonra motoru calistirin.
7. Eklenen yiku kaldirin.

8. Daha yuksek gi¢ sinifinda bir AC suriict segin.

Cozumler
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Hata Adi

Yavaslama sirasinda asiri akim

Goruntilemek

E-03

Olasi Nedenler

1. Cikis devresi topraklanmis veya kisa devre olmustur.
2. Motor otomatik ayarlamasi yapilmiyor.

3. Yavaslama suresi ¢ok kisa.

4. Voltaj cok disuk.

5. Yavaslama sirasinda ani bir yuk eklenir.
6. Fren Unitesi ve fren direnci takilmamistir.

1. Dis hatalari ortadan kaldirin.
2. Motor otomatik ayarini gergeklestirin.
3. Yavaslama suresini artirin.

Gozumler 4. Voltaji normal araliga ayarlayin.

5. Eklenen yuka kaldirin.

6. Fren Unitesini ve fren direncini takin.
Hata Adi Sabit hizda asiri akim

Goruntilemek

E-04

Olasi Nedenler

1. Gikis devresi topraklanmis veya kisa devre olmustur.
2. Motor otomatik ayarlamasi yapilmiyor.

3. Voltaj cok disuk.

4. Calisma sirasinda ani bir yik ekleniyor.

5. AC suiriict modeli cok duigtik gug sinifindadir.

1. Dig hatalari ortadan kaldirin.
2. Motor otomatik ayarini gergeklestirin.
3. Voltaji normal araliga ayarlayin.

Cozimler o

4. Eklenen yiku kaldirin.

5. Daha yuksek gi¢ sinifinda bir AC surtict segin
Hata Adi Hizlanma sirasinda asiri gerilim

Gorintulemek

E-05

Olasi Nedenler

1. Giris voltaji cok yuksek.

2. Hizlanma sirasinda motoru disaridan bir kuvvet calistirir.
3. Hizlanma suresi ¢ok kisa.

4. Fren Unitesi ve fren direnci takilmamistir.

1. Voltaji normal araliga ayarlayin.
2. Dis kuvveti iptal edin veya bir fren direnci takin.

Gozimler 3. Hizlanma stiresini artirin.
4. Fren Unitesini ve fren direncini takin.
Hata Adi Yavaslama sirasinda asiri gerilim

Gorintulemek

E-06

Olasi Nedenler

1. Girig voltaji cok yuksek.

2. Yavaslama sirasinda motoru disaridan bir kuvvet calistirir.
3. Yavaslama suresi ¢ok kisa.

4. Fren Unitesi ve fren direnci takilmamistir.

Cozumler

1. Voltaji normal aralida ayarlayin.

2. Dis kuvveti iptal edin veya fren direnci takin.
3. Yavaslama suresini artirin.

4. Fren Unitesini ve fren direncini takin.
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Hata Adi

Sabit hizda asiri gerilim

Goruntilemek

E-07

Olasi Nedenler

1. Girig voltaji cok yuksek.
2. Yavaslama sirasinda motoru disaridan bir kuvvet calistirir.

Cozumler

1. Voltaji normal araliga ayarlayin.
2. Dis kuvveti iptal edin veya fren direnci takin.

Hata Adi

Kontrol gui¢ kaynag arizasi

Goruntilemek

E-08

Olasi Nedenler

1. Giris voltaji izin verilen aralikta degil.

Cozumler

2. Giris voltajini izin verilen araliga ayarlayin.

Hata Adi

Dusuk voltaj

Goruntilemek

E-09

Olasi Nedenler

1. Giris g¢ kaynaginda anlik elektrik kesintisi meydana gelir.
2. AC sUruicundn giris voltaji izin verilen aralikta degil.

3. Veriyolu voltaji anormal.

4. Dogrultucu képrisi ve tampon direnci arizalidir.

5. Suricd karti arizal.

6. Ana kontrol karti arizali.

1. Arizayi sifirlayin.
2. Voltaji normal araliga ayarlayin.
3. Acente veya sirketle iletisime gegin.

Coézumler 4. Acente veya sirketle iletisime gegin
5. Acente veya sirketle iletisime gegin
6. Acente veya sirketle iletisime gegin
Hata Adi AC siriict agir yiki
Gorntilemek E-10

Olasi Nedenler

1. Yik ¢ok fazla veya motorda rotor kilitlenmesi meydana geliyor.
2. AC surrtici modeli cok dusuk glg sinifindadir.

1. YUkU azaltin ve motor ve mekanik durumunu kontrol edin.

Coztimler 2. Daha yiiksek guig sinifinda bir AC siirtict segin.
Hata Adi Motor asirt yiki
Gorantalemek E-11

Olasi Nedenler

1. F9-01 yanhs ayarlanmis.
2. Yuk ¢ok fazla veya motorda rotor kilittenmesi meydana geliyor.
3. AC surtict modeli cok dusuik glg sinifindadir.

Cozumler

1. Dogru sekilde ayarlayin.
2. YUku azaltin ve motorun ve mekanik durumunu kontrol edin.
3. Daha yiiksek gt sinifinda bir AC suirlicti segin.
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Hata Adi

Gug girisi faz kaybi

Goruntilemek

E-12

Olasi Nedenler

1. Ug fazlh glig girisi anormal.
2. Suricd karti anzal.

3. Aydinlatma karti arizali.

4. Ana kontrol karti arizali.

1. Dig hatalari ortadan kaldirin.
2. Acente veya sirketle iletisime gegin.

Cozumler . LT .
3. Acente veya sirketle iletisime gegin
4. Acente veya sirketle iletisime gegin
Hata Adi Gug ¢ikisi faz kaybi

Goruntilemek

E-13

Olasi Nedenler

1. AC suirticyd ve motoru baglayan kablo arizali.

2. Motor calisirken AC strtcinan Gg fazh ¢ikislari dengesizdir.
3. Surdcd kartr arizali.

4. Modul arizali.

1. Dis hatalari ortadan kaldirin.
2. Motorun Ug fazli sargisinin normal olup olmadigini kontrol edin.

Goztimler 3. Acente veya sirketle iletisime gegin.
4. Acente veya sirketle iletisime gegin
Hata Adi Modiil asiri 1sinyor

Goruntilemek

E-14

Olasi Nedenler

1. Ortam sicakhgi cok yiksek.

2. Hava filtresi tikali.

3. Fan hasarli.

4. Modulin termal olarak hassas direnci hasarlidir.
5. inverter modiilti hasarhdir.

1. Ortam sicakhgini dasgtrun.
2. Hava filtresini temizleyin.

3. Hasarli fani degistirin.

Cozumler . S
4. Hasarli termal olarak hassas direnci degistirin.
5. Inverter modiiliinii degistirin.
Hata Adi Harici ekipman arizasi
Gortntilemek E-15

Olasi Nedenler

1. Harici ariza sinyali S Gzerinden girilir.
2. Harici ariza sinyali sanal G/C tzerinden girilir.

Cozumler

1. islemi sifirlayin.
2. Islemi sifirlayin.

Hata Adi

fletisim hatasi

Goruntilemek

E-16
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Olasi Nedenler

1. Ana bilgisayar anormal bir durumdadir.

2. Tletisim kablosu arizalr.

3. P5-28 yanlis ayarlanmis.

4. FD grubundaki iletisim parametreleri yanhs ayarlanmis.

1. Ana bilgisayarin kablolamasini kontrol edin.
2. Iletisim kablolarini kontrol edin.

Céztimler 3. P5-28' dogru sekilde ayarlayin.
4. Tletisim parametrelerini dogru sekilde ayarlayin.
Hata Ad Kontaktdr arizasi

Goruntilemek

E-17

Olasi Nedenler

1. SUrucu karti ve gug kaynagi arizali.
2. Kontaktér arizali.

1. Arizali surlict kartini veya glg kaynadi kartini degistirin.

Germialtas 2. Arizal kontaktoru degistirin.
Hata Adi Akim algilama hatasi
Gorntlemek E-18

Olasi Nedenler

1. HALL cihazi arizal.
2. SUriacd karti anizal.

1. Arizali HALL cihazini degistirin.

6ztmler
¢ 2. Arizali strtict kartini degistirin.
Hata Adi EEPROM okuma veya yazma hatasi
Gortntllemek E'21
Olasi -

1. EEPROM cipi hasarli.

Nedenler
Cozumler 1. Ana kontrol kartini degistirin.
Hata Adi AC siriicti donanim arizasi

Goruntilemek

E-22

Olasi Nedenler

1. Asiri gerilim mevcuttur.
2. Asin akim mevcuttur.

Cozumler

1. Asiri gerilime dayali tutma.
2. Asirt akima dayali tutma yeri.

Hata Adi

Topraga kisa devre

Goruntilemek

E-23

Olasi Nedenler

1. Motor toprada kisa devre yapmistir.

Cozimler

1. Kabloyu veya motoru degistirin.
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6.2 Yaygin hatalar ve ¢cé6zumleri

asagidaki tabloya bakin.

inverter kullanimi sirasinda asagidaki arizalarla karsilasabilirsiniz. Basit ariza analizi icin

Tablo 8-1 inverterin yaygin arizalarinin giderilmesi

hasarli (termal kuplér veya digerleri).

SN Ariza Olasi Nedenler Goziimler
1: inverter'a glic gelmiyor veya
inverter'a gelen gl girisi cok dusuk.
2: Inverterin siirtici kartindaki
" anahtarin gu¢ kaynag arizali. 1: Glig kaynagini kontrol edin. 2:
Higbir sey yok . o e T .
1 ekranda 3 Dogrultucu kOPrUSU hasar“. 4: Veri yolu voltajini kontrol edin.
giic acik. Inverter tampon d_lren_u hasarll_. 5: 3: Teknik destek icin acente veya
Kontrol karti veya isletim paneli sirketle iletisime gecin.
arizall.
6: Kontrol kartini, sarlcua kartini ve
isletim panelini birbirine baglayan kablo
kopmustur.
1: Slrlcd karti ile anakart arasindaki kablo
Kontrol karti temasi zayif. 2:
Kontrol kartindaki ilgili bilesenler
hasarli. .
“HC" goriintiileniyor | _ | B 1: 8 damarli ve 34 damarli kablolari
2 gic acldignda, 3: Motor veya motor kablosu topraga yeniden baglayin.
kisa devre yapmistir. 2: Teknik destek icin acente veya
4: HALL cihazi arizali. : oo .
5: invertére gelen glic girisi cok fazla sirketle iletisime gecin.
Duistk.
1: Motorun ve ¢ikis kablosunun
“E023" 1: Motor veya motor ¢ikis kablosu yalitimini meger ile lgtin.
3 gorintiilenen topraga kisa devre yapmistir.
giic aglldiginda. | 2: AC srlcd hasarl. 2: Teknik destek icin acente veya
sirketle iletisime gecin.
AC surtci
ekran normal
guic acildiginda. 1: Sogutma fani hasarli veya rotor o
4 Ama "HC" kilitlenmesi meydana geldi. 1: Degistir ve hasarli fan.
A 2: Harici kontrol terminal kablosu kisa 2: Dis arizayi ortadan kaldirin.
sonra goruntdlendi
kosu ve operasyonlar devre yapmistir.
hemen.
1: Taslyici frekansinin ayari gok 1: Tastyicl frekansini azaltin
E-14 (modul | Yuksek. (PO-15).
5 asiri 1sinma) hatasi ﬁlt?‘gsglutflr(g?l fani hasarli veya hava 2: Fani degistirin ve hava filtresini
bildirildi . - . temizleyin.
siklikla. 3: Inverter icindeki komponentler

3: Teknik destek igin acente veya
sirketle iletisime gegin.
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1: Motoru ve motor kablolarini kontrol edin.
2: inverter parametreleri (motor
parametreleri) yanlis ayarlanmis.

1: AC suirticti ile motor arasindaki kablonuny
normal oldugundan emin olun.

Motor yapar 3: Slrucd kartr ile kontrol karti 2: Motoru degistirin veya mekanik
6 |sonrasinda dondirmeyin | @rasindaki kablonun temasi zayif. arizalari giderin.
ACsurtici gahgyor. | 42 SUrdich karti arizall. 3:Kontrol edin Ve jensensyas Motor
parametreler.
1: H4 grubundaki parametreleri
kontrol edin ve sifirlayin.
1: Parametreler yanlis ayarlanmis. R |:b|| "
Girig 2: Harici sinyal yanlis. 3: OP ve 24y | 2 Harici sinyal kablolarmni yeniden
7 terminaller | arasindaki jumper gubugu baglayin
engeIIi. gev§emi§‘ 3: OP ve 24V arasindaki jumper cubugunu
4: Kontrol karti arizali. tekrar onaylayin.
4: Teknik destek icin acente veya
sirketle iletisime gecin.
R 1: Mot treleri | 1: Motor parametrelerini sifirlayin veya motor
AC stirtca a;/argr?r;?;rame relertyaniis otomatik ayarini yeniden gergeklestirin.
raporlar . .
8 | asinakimve | 2:Hizlanma/yavaslama siiresi uygun 2: Uygun hizlanma/yavaslama
asin gerilim degil. suresini ayarlayin.
siklikla. 3: Yuk dalgalaniyor. 3: Teknik destek icin acente veya
sirketle iletisime gegin.
1: Kontaktor kablosunun gevsek olup
olmadigini kontrol edin.
PP 2: Kontaktorin arizali olup olmadigini kontrol
E-17 bildirildi
. o Yumusak baslatma edin.
gl aglldiginda veya R
kosma kontaktérd alinmiyor. 3: Kontaktdriin 24V giic kaynaginin
arizali olup olmadigini kontrol edin.
4: Teknik destek icin acente veya
sirketle iletisime gegin.
mi I Kontrol kartindaki ilgili bilesen S
10 gorunidlenen 9 3 Kontrol kartini degistirin.

glc agildiginda.

hasarh.
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Garanti Anlagmasi

Sirket Uruinlerinin garantisi, talimatlarda yer alan “Kalite Guivencesi"ne uygun
olarak yarutalur.

1. Garanti suresi, Grinun satin alindigi tarihten itibaren 12 aydir.

2.12 ay icinde dahi asagidaki durumlarda bakim Gcreti alinacaktir:

A. Yanlis kullanim (kilavuza gore) veya sorunlar asagidakilerden kaynaklaniyor:
yetkisiz onarim veya dénusum.

B. Yangin, su felaketi, anormal voltaj veya diger eslik eden dogal afetler
zarara neden olmak.

C. Satin alindiktan sonra diisme, hasar veya uygunsuz tasima sonucu olusan kayip.

D. Sorunlar standartlarin gerekliliklerini asmaktan kaynaklanir

strtictyd kullanmak igin gereken ézellikler.

E. Makineler disindaki engellerin (6rnegin;
(harici ekipman).

3. Urlin anizali veya hasarli ise liitfen iade formunun icerigini doldurunuz. Uriin
Garanti Kartidogru ve ayrintili bir sekilde.

4. Bakim maliyeti revize edilen tarifeye gore tahsil edilecektir.Fiyat listesi
Sirketimizin.

5. Bu garanti karti normal sartlar altinda tekrar diizenlenmez. Litfen bu karti
saklayin ve garanti siiresi doldugunda bakim personeline gdsterin.

6. Hizmet sirasinda herhangi bir sorunla karsilasirsaniz [itfen zamaninda acentemize veya
firmamiza bagvurun.

56



Uriin Garanti Karti

Sirket
Isim:
Kullanic Sirket
Bilgi Adres:
Temas etmek: Telefon
Posta kodu: Faks:
Uriin
Urin Modeli:
Bilgi Viicut Cubugu
Kod:
Acente:
Bakim Bilgileri:
Ariza
Bilgi
Tamirci:
Sertifika
Miifettis:
Uretim Tarihi:

Uriin, firmamizin kalite kontrol ve kalite glivence departmani tarafindan

denetlenmekte olup, performans parametreleri fabrika standartlarina uygundur.
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